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Transformator
TECHNISCHE DATEN

Daten Robolinho®

Lange / Breite / Héhe in mm
Gewicht in kg

Mahsystem

Motor Schneidmesser U/min
Schnitthéhen in mm

Schnitthdhenverstellung 5-stufig

Schnittbreite in mm

Max. zu mahende Flache in m?2

Max. Neigungswinkel der Rasenflache in %

| Abstand Begrenzungskabel zu Grenzlinie (Wand/Hecke) in cm

Ubersicht Hauptmenti

Ruckseite solo by AL-KO

600 /490 /245

ca. 11,5

elektrisch mit 2 Schneid-
messern

3400/ ECO 3000
30-60

5 mm pro Stufe

320

ca. 2.000

35

ca. 15
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Gerat auspacken

Daten Basisstation/Transformator
Anschlussspannung Basisstation
Sekundarspannung/Strom/Leistung

Gerausch-Emissionen

Akku

Spannung V

Kapazitat Ah

Energie Wh

GERAT AUSPACKEN

Packen Sie das Gerat und seine Komponen-
ten vorsichtig aus und uberprifen Sie alles
auf Transportschaden. Informieren Sie bei
Transportschaden gemal den Garantiebe-
stimmungen sofort Ihren AL-KO Fachhand-
ler, Techniker oder Servicepartner.

Firden Fall, dass das Gerat weiter verschickt
wird, Originalverpackung und Begleitpapiere
aufbewahren.

Auch flir den Riickversand werden die Origi-
nalverpackung und die Begleitpapiere bend-
tigt.

LIEFERUMFANG
Lieferumfang (1)

Lautstarke gemessen in dB(A) / Lautstarke garantiert in dB(A)

230V 16 A50 HZ

27VAC/22A/60VA

Lwa =63 /65 (K = 1,9)

252
44
116,5

ZU DIESEM HANDBUCH

B [esen Sie diese Dokumentation vor der Inbe-
triebnahme durch. Dies ist Voraussetzung fur
sicheres Arbeiten und stérungsfreie Handha-
bung.

B Beachten Sie die Sicherheits- und Warnhin-
weise in dieser Dokumentation und auf dem
Produkt.

B Diese Dokumentation ist permanenter Be-
standteil des beschriebenen Produkts und
soll bei VerauRerung dem Kaufer mit iberge-
ben werden.

Zeichenerklarung

ACHTUNG!

Genaues Befolgen dieser Warnhinweise
kann Personen- und / oder Sachschaden

®  (1/1) Robolinho Maher ermeiden
\% iden.

B (1/2) Basisstation

B (1/3) Erweiterungsplatte Spezielle Hinweise zur besseren Ver-

B (1/4) Begrenzungskabel (200 m) standlichkeit und Handhabung.

B (1/5) Kurzanleitung

B (1/6) Betriebsanleitung Entsorgung

B (1/7) Rasennagel (200 Stk.) Ausgediente Gerite, Batterien oder

B (1/8) Transformator ﬁ Akkus nicht iiber den Hausmiill ent-
sorgen!

EEEE \erpackung, Gerat und Zubehdr sind aus
recyclingfahigen Materialien hergestellt
und entsprechend zu entsorgen.

Entsorgung gemaf ortlicher Vorschriften.
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Produktbeschreibung

Zur Entsorgung bestehen folgende Moglichkei-
ten:

B Durch den Fachhandel.

B Uber eine mit dem CCR-Zeichen gekenn-
zeichnete Riicknahmestation.

B Akku nur im entladenen Zustand entsorgen.

B Der Benutzer ist zur Rickgabe des Akkus
verpflichtet. Dieser kann bei einem AL-KO
Fachhandler, oder Servicepartner unentgelt-
lich abgegeben werden.

PRODUKTBESCHREIBUNG

Diese Dokumentation beschreibt einen vollauto-
matischen, akkubetriebenen Rasenmaher.

Symbole am Gerat

Dritte aus dem Gefahrenbereich fern-
halten!

Achtung! Besondere Vorsicht bei der
Handhabung.

Hande und FilRe vom Schneidwerk
fernhalten!

* Abstand zum Gefahrenbereich halten.

Vor Inbetriebnahme Gebrauchsanlei-
tung lesen!

Vor Mahbeginn Pin-Code eingeben!

Nicht auf Rasenmaher mitfahren!

BESTIMMUNGSGEMARE
VERWENDUNG

Dieses Gerat ist zum Mahen eines Rasens im pri-
vaten Bereich bestimmt. Eine andere oder dar-
Uber hinausgehende Verwendung, gilt als nicht
bestimmungsgemaR.

MOGLICHER FEHLGEBRAUCH

Dieses Gerat ist nicht zur Verwendung in 6ffent-
lichen Anlagen, Parks, Sportstatten sowie in der
Land- und Forstwirtschaft geeignet.

SICHERHEITSHINWEISE

Beachten Sie die Sicherheits- und Warnhin-
weise in dieser Dokumentation und auf dem
Produkt.

Beschadigte Teile, Trafo und Akkus durch
AL-KO Fachhandler, Techniker oder Service-
partner ersetzen oder instand setzen lassen.
Der Benutzer ist flir Unfalle mit anderen Per-
sonen und deren Eigentum verantwortlich.

Dritte aus dem Gefahrenbereich fernhalten.

Gerat nur in technisch einwandfreiem Zu-
stand benutzen.

Kinder oder andere Personen, die die Be-
triebsanleitung nicht kennen, diirfen das Ge-
rat nicht benutzen und nicht damit spielen.

Personen mit verminderten physischen, sen-
sorischen oder geistigen Fahigkeiten oder
Personen mit unzureichendem Wissen oder
Erfahrung dirfen das Gerat nicht benutzen,
auler sie werden von einer flr sie verant-
wortlichen Person beaufsichtigt oder angelei-
tet.

Wahrend des Betriebs sicherstellen, dass
sich Kinder nicht unbeaufsichtigt in der Nahe
des Gerates aufhalten oder mit dem Gerat
spielen.

Kérper und Kleidung vom Schneidewerk
fernhalten.

Stellen Sie sicher, dass sich keine Aste, St-
eine oder andere Gegenstande (z.B. Gar-
ten-Utensilien oder Spielzeuge) auf dem Ra-
sen befinden, die beim Uberfahren mit dem
Robolinho dessen Schneidemesser bescha-
digt oder durch diese beschéagigt werden kon-
nen.

Robolinho und Rasensprenger nie gleichzei-
tig betreiben.

WARNUNG!

Das Nichtbefolgen dieser Sicherheits-
hinweise, kann zu Personen- und/oder
Sachschéaden flihren!

ﬂ Spezielle Hinweise zur besseren Ver-

standlichkeit und Handhabung.
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Sicherheits- und Schutzeinrichtungen

SICHERHEITS- UND

SCHUTZEINRICHTUNGEN

B Sicherheitseinrichtungen durfen nicht um-
gangen, manipuliert oder entfernt werden.
Nichtbeachtung kann die eigene Gesundheit
und die anderer Personen gefahrden.

B Zuleitungskabel der Basisstation auf Bescha-
digungen Uberprifen.

B Zur Vermeidung eines unbeabsichtigten
bzw. unbefugten Einschaltens ist der
Robolinho durch einen PINCode geschiitzt.

B Hande und Fufke nichtin die Nahe rotierender
Teile bringen. Stillstand des Schneidmessers
abwarten!

B Der Robolinho ist mit einem Sicherheitssen-
sor ausgerustet. Beim Anheben des Geréts
werden Motor und Schneidmesser innerhalb
von 2 Sekunden gestoppt.

B Nach Kontakt mit einem gréReren Hindernis
fahrt der Robolinho zurlck, stoppt und &ndert
seine Fahrtrichtung.

B Gerat und Basisstation regelmaRig auf Be-
schadigungen Uberpriifen.

B Beschadigte Gerate und Basisstation nicht
benutzen.

PRODUKTUBERSICHT

Die Produktiibersicht (2) gibt einen Uberblick (iber
das Gerat.

2-1 Ladekontakte

2-2 Bumper

2-3 Gehause

2-4 Bedienpaneel (unter Abdeckklappe)
2-5 STOP-Taste

2-6 Vordere Rollen (Lenkbar)

2-7 Messerteller

2-8 Antriebsrader

2-9 Schneidmesser

2-10 Raummesser

2-11 Befestigungsschraube

FUNKTIONSBESCHREIBUNG

B Der Robolinho ist ein vollautomatischer, ak-
kubetriebener Rasenméher, der sich frei in
einem abgesteckten Mahbereich bewegt.

B Der Mahbereich wird durch ein Begrenzungs-
kabel abgesteckt, das mit der Basisstation
verbunden ist.

B Zum Aufladen des Akkus fahrt der Robolinho
am Begrenzungskabel entlang in die Basis-
station.

B Firden Mahbetrieb sind werksseitig Mahpro-
gramme installiert, die auch die Flachen- und
Randmahfunktion beinhalten. Diese Mahpro-
gramme konnen verandert werden.

B Durch die besondere Anordnung der Mes-
ser wird das geschnittene Gras nicht gesam-
melt, sondern bleibt auf dem Rasen zwischen
den Grashalmen liegen und erzeugt so einen
Mulch- bzw. Diingeeffekt.

SENSOREN

Der Robolinho ist mit verschiedenen Sicherheits-
sensoren (9) ausgestattet.

Hebesensor

B Wird der Robolinho wahrend des Betriebs am
Gehause angehoben, wird durch einen Sen-
sor das Messer innerhalb von 2 Sekunden
gestoppt und der Fahrantrieb ausgeschaltet.

StoBsensoren und Hinderniserkennung

B Der Robolinho ist mit Sensoren ausgestat-
tet, die bei Kontakt mit Hindernissen da-
fur sorgen, dass die Fahrtrichtung geéndert
wird. Beim Anstoflen an ein gréfReres Hin-
dernis wird das Gehauseoberteil (9-1) leicht
verschoben. Dadurch 16st ein Sensor einen
Fahrtrichtungswechsel aus.

Neigungssensor Fahrtrichtung

B Bei einer Steigung oder einem Gefalle von
mehr als 35 % wird der Robolinho durch den
Neigungssensor abgeschaltet.

Neigungssensor seitlich

B Bei seitlichen Neigungen von mehr als 35 %
wird der Robolinho durch den Neigungssen-
sor abgeschaltet.

Regensensor

B Der Robolinho ist mit einem Regensensor
ausgestattet, der bei Regen den Mahvor-
gang unterbricht und daflr sorgt, dass der
Robolinho in die Basistation zurlck fahrt.
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Sensoren

Der Robolinho lauft nach dem Abschal-
ten durch einen Sicherheitssensor nicht
automatisch wieder an. Zur Wiederinbe-
triebnahme den Fehler durch Driicken
der Multifunktionstaste quittieren und be-
heben.

TRANSFORMATOR

Der Transformator erzeugt den Strom fiir die Bas-
sistation.

WARNUNG!

Spritzwasser kann zu Schaden am
Transformator fiihren!

Transformator einem trockenen, spritz-
wassergeschutzten Ort aufstellen!

Wir empfehlen den Anschluss Uber ei-
nen Fl-Schutzschalter mit einem Nenn-
fehlerstrom von <30mA!

MONTAGE

Die hier beschriebene Reihenfolge ist
zwingend einzuhalten

ACHTUNG!
Verletzungsgefahr!

Beim Arbeiten auf sicheren Stand ach-
ten!

Arbeits- und Schutzbekleidung verwen-
den!

Basisstation

B Die Basisstation wird mit dem Niederspan-
nungskabel an die Stromversorgung (Trans-
formator) angeschlossen (6).

B Die Basisstation erzeugt ein Steuerungssi-
gnal und sendet es im Begrenzungskabel
aus.

B An der Basisstation sind zwei Ladekontakte,
die sich an die Ladekontakte (10-1) am
Robolinho (10-2) anlegen, sobald dieser auf
die Basisstation gefahren ist.

B Auf der Basisstation befindet sich die
[HOME-Taste] (1-9). Beim Betatigen dieser
Taste beendet der Robolinho 4000 seine mo-
mentane Tatigkeit fur diesen Tag und fahrt
selbststandig zur Basisstation zurtck.

Basisstation aufbauen

1 Basisstation (4-2) an schattiger, vor Regen
geschltzter ebener Stelle (5) im Garten plat-
zieren und mit Rasennageln (4-1) fixieren.
Dabei die angegebenen Malie einhalten (12).

Begrenzungskabel

Das Begrenzungskabel wird mit Rasennageln fi-
xiert. Reicht das mitgelieferte Begrenzungskabel
fur lhre Rasenflache nicht aus, kann bei |hrem
AL-KO Fachhandler, Techniker oder Servicepart-
ner das entsprechende Verlangerungskabel be-
zogen werden.

B Begrenzungskabel (6-2) 10 mm abisolieren
und an einer Seite der Basisstation (6-1) an-
schliefen und wie abgebildet (8) weiter ver-
legen, dabei auf die angegebenen Abstande
achten,

B Um Beschadigungen beim Mahen zu vermei-
den, achten Sie beim Verlegen des Begren-
zungskabels darauf, dass es Uberall direkt
am Boden aufliegt.

B Stellen, an denen das Begrenzungskabel
nicht direkt am Boden aufliegt, mit einem zu-
séatzlichen Rasennagel sichern

WARNUNG!

Das Begrenzungkabel darf nicht bescha-
digt werden!

Im Bereich um das verlegte Begren-
zungskabel den Rasen nicht vertikutie-
ren.

Kabelreserven

Um auch nach dem Einrichten des Mahbereichs
die Basisstation verschieben zu kénnen oder den
Mahbereich zu erweitern, sollten in regelméaBigen
Abstanden Kabelreserven (12-1) in das Begren-
zungskabel eingebaut werden. Hierzu das Be-
grenzungskabel um einen Rasennagel herumfiih-
ren, zurick zum vorherigen Rasennagel fliihren
und dann wie abgebildet weiterfiihren und mit ei-
nem weiteren Rasennagel sichern.

0O Die Anzahl der Kabelreserve kann nach eige-
nem Ermessen ausgefiihrt werden.

Verlegemoglichkeiten

Das Begenzungskabel kann sowohl auf dem Ra-
sen (8-1) als auch bis 10 cm unter der Grasnarbe
(8-2) verlegt werden. Verlegung unter der Gras-
narbe vom Fachhandler durchfiihren lassen.

O Sollte es notwendig sein, kbnnen auch beide
Varianten miteinander kombiniert werden.

456382_b
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Montage

Kabel um Hindernisse verlegen

Bei Verlegung um Hindernisse herum sind die Ab-
stande, wie in der Grafik (12) dargestellt, einzu-
halten.

Bei einem Abstand von 0 cm zwischen den Ka-
beln kann das Kabel tUberfahren werden. In den
meisten Fallen, die beste Lésung.

Ab einem Abstand von mindestens 30 cm erkennt
der Robolinho den Abstand als Weg und fahrt um
das Hindernis herum.

Bei Verlegung des Begrenzungskabels in Durch-
gangen (12-4) sind zur einwandfreien Funktion
des Robolinho die in der Grafik (12) angegebenen
Mindestabstande zu Hindernissen und die Min-
destdurchfahrtsbreite einzuhalten.

Kreuzen des Begrenzungskabels fiihrt
zu Stdérungen, da hier die Seiten innen
und auRen vertauscht werden.

Begrenzungskabel an Basisstation anschlie-

Ren

1 Am Ende der Verlegung Begrenzungskabel
(6-2) abisolieren und mit den Federsteckern
verbinden.

Niederspannungskabel an Transformator an-

schlieBen

1 Schrauben mit Schraubendreher (6-3) lI6sen
und Niederspannungskabel am Transforma-
tor (6-5) anschlieRen.

O Die Kabel kénnen beliebig angeschlos-
sen werden, eine bestimmte Polaritét ist
nicht notwendig.

2 Netzstecker des Transformators in Netz-
steckdose (6-4) einstecken.

Basistation 6ffnen

Der Deckel (7-3) kann zur Uberpriifung der LED-
Anzeigen fir die Fehlersuche (Fehlerfall) getffnet
werden.

Verbindung priifen

Nach dem AnschlieRen der Kabel missen die

LEDs (7-1) und (7-2) leuchten. Ist das nicht der

Fall, Netzstecker ziehen und alle Steckverbindun-

gen und Kabel auf korrekten Sitz oder Beschadi-

gungen Uberprifen.

Gelbe LED (7-1)

B Jeuchtet, wenn die Basisstation mit dem
Transformator verbunden und die Stromver-
bindung zum Transformator hergestellt ist.

B blinkt beim Laden des Robolinho.

Griine LED (7-2)

B leuchtet wenn das Begrenzungskabel korrekt

verlegt und die Schleife in Ordnung ist.

B blinkt und geht danach aus, wenn die Schleife

des Begrenzungskabels nicht in Ordnung ist.

Der enthaltene Li-lon Akku unterliegt
ﬂ den Anforderungen des Gefahrgut-
rechts. Der Akku kann durch den priva-
ten Benutzer ohne weitere Auflagen auf
der Stral3e transportiert werden. Trans-
portieren Sie den Akku nur, wenn er
unbeschadigt ist. Dabei muss der Akku
gegen Berlihrung durch andere Gegen-
stande, Kurzschluss und unbeabsichtig-
tes Verrutschen gesichert sein. Beim
Versand durch Dritte (z.B. durch Spe-
dition oder Lufttransport) sind beson-
dere Anforderungen an Verpackung und
Kennzeichnung zu beachten.

12

Robolinho 4000 ©



Bedienpanel

BEDIENPANEL

Bed
3-1

3-2

3-3

3-6

3-7

3-9

PIN
[

ienpaneel

Im [ LCD-Display ] wird der aktuelle Zustand oder das gewahlte Menu angezeigt.

Mit dem Betatigen der [ STOP-Taste ] stoppen der Robolinho und die Schneid-
messer innerhalb von 2 Sekunden.

Die [ Pfeiltaste aufwarts und abwarts ] dienen zur Navigation im Meni und zum
Andern von Werten.

Mit der [ START/PAUSE-Taste ] wird der Robolinho gestartet oder der Betrieb un-
terbrochen. Vorsicht - Gerét startet nach ca. 2 min selbststandig!

[ Multifunktionstasten rechts ]

Bestéitigen (Aufrufen eines Meniis, Bestétigen einer Anderung von Werten)
Weiter

Andern

Aktivieren /Deaktivieren

Speichern / Confirm

[ Multifunktionstaste links ]
Abbruch
Zuriick (Menu schlieRen, Bei der Eingabe von Werten einen Wert zuriickgehen)

Mit der [ ON/OFF-Taste ] wird der Robolinho ein- bzw. ausgeschaltet.

Mit der [ MenU-Taste ] ist ein schnelles Zuriickspringen zum Hauptmeni von je-
dem Untermenl aus mdglich.

Mit der [ HOME-Taste ] wird der aktuelle Mahvorgang abgebrochen. Der
Robolinho fahrt in die Basisstation. Der Robolinho startet am nachsten Tag mit
dem nachsten Mahfenster.

- UND PUK-CODE INBETRIEBNAHME

PIN_—_Coc_le und PUK-Code fiir Unbefugte un- ACHTUNG!
zuganglich aufbewahren.

Vor Inbetriebnahme den Maher zum Auf-

™ Der PIN-Code kann durch den Besitzer ge- laden der Batterie in die Basisstation
andert werden. stellen!
B Der PUK-Code kann durch Registrierung auf
folgender Internetseite gesichert werden: Vorbereitung
0O http://robolinho.al-ko.com Bevor Sie die Inbetriebnahme starten, setzen Sie
B Bei dreimaliger Falscheingabe des PIN- den Robolinho an seine Ausgangsposition in dem
Codes muss ein PUK-Code eingegeben wer- ~ abgesteckten Mahbereich (12-3).
den. O Beachten Sie die angegebenen Mal3e.
B Nach mehrmalig falscher Eingabe des PUK-
Code muss 24 Stunden gewartet werden bis
zur erneuten Eingabe.
456382_b 13



Inbetriebnahme

Einschalten

AL-KO Robolinho
Modell Robolinho 4000
Software # XXXXXX

Seriennummer XXXXXX

Statusanzeige

1 Robolinho durch Dricken der [ ON/OFF-
Taste ] (3-7) einschalten.

O Im LCD-Display (3-1) erscheinen dann
die abgebildeten Informationen.

Sprachauswahl

Sprache auswahlen

Englisch
Deutsch

Bestatigery
Nur bei der Erstinbetriebnahme muss hier die ent-
sprechende Sprache ausgewahlt werden.
1 Mit entsprechenden [Pfeiltasten] (3-3) ge-
wiinschte Sprache anwahlen.
2 Mit [Multifunktionstaste] (3-5) bestatigen.
O Nach dem Bestétigen wird im LCD-Dis-
play (3-1) [Anmeldung PIN eingeben] an-
gezeigt.

PIN Code

Werkseitigen PIN Code eingeben

Nur bei der Erstinbetriebnahme muss der werks-
seitige PIN-Code eingegeben werden. Der PIN-
Code ist werksseitig auf [ 0000 ] eingestellt.

[ Anmeldung ] h
PIN eingeben
*k*k%k
4

1 Mit entsprechenden [Pfeiltasten] (3-3) ge-
winschte Ziffern anwahlen und jeweils mit
[Multifunktionstaste] (3-6) bestatigen.

2 Die nachsten 3 gewtiinschten Ziffern genauso
eingeben.

0 Danach wird im LCD-Display (3-1) das
Eingabefenster [PIN &ndern] angezeigt.
PIN Code édndern
1 Neuen PIN vergeben und wiederholen.
O Danach erscheint im LCD-Display (3-1)
das [Eingabefenster Datum].
Datum einstellen oder @ndern

Datum und Uhrzeit korrekt eingeben, da weitere
Programmierungen davon abhangig sind.

[ Datum eingeben ]

TT.MM.JJJ3J
13.06.2013

Weiter
4

1 Mit entsprechenden [Pfeiltasten] (3-3) ge-
winschte Ziffern anwahlen und jeweils mit
[Multifunktionstaste] (3-5) bestatigen.

O Nach dem Bestétigen wird im LCD-Dis-
play (3-1) das [Eingabefenster Uhrzeit]
angezeigt.

Bei der Jahreseingabe (JJJJ) mussen

ﬂ nur die letzten Ziffern eingegeben wer-
den, die ersten beiden Stellen 20XX sind
schon vorgegeben.

Uhrzeit einstellen oder andern

[ Uhrzeit eingeben ]

24h-Format
7:00

Abbruch Weiter

1 Mit entsprechenden [Pfeiltasten] (3-3) ge-
wiinschte Ziffern anwahlen und jeweils mit
[Multifunktionstaste] (3-5) bestatigen.

O Danach wird im LCD-Display (3-1) das
Statusfenster [Unkalibriert] angezeigt.

14
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Inbetriebnahme

Kalibrierung
Zur Kalibrierung Robolinho entsprechend aufstel-
len (12-3)
1 Nach Dricken der [START-Taste] (3-4) star-
tet der automatische Kalibriervorgang.
O ImLCD- Display (3-1) blinkt die Warnung
[Antrieb startet].

ACHTUNG!

Nach Driicken der [START-Taste]
startet der Antrieb.

Nicht in rotierende Teile fassen.

Kalibriervorgang

Der Robolinho fahrt zur Ermittlung der Signal-
starke zuerst gerade uber das Begrenzungska-
bel hinaus, anschlielend in die Basisstation. Der
Akku des Robolinho wird geladen.

Der Robolinho muss beim Einfahren in

ﬂ der Basisstation stehen bleiben. Trifft der
Robolinho beim Einfahren in die Basis-
station die Kontakte nicht, fahrt er am
Begrenzungskabel weiter, bis die Kon-
takte getroffen werden oder der Vorgang
abgebrochen wird.

Anzeige nach der Kalibrierfahrt

Nach der Kalibrierung wird das werkseitig vorein-

gestellte Mahfenster angezeigt.

O Das Méhprogramm ist aktiv, der Akku wird
geladen.

Nach abgeschlossener Inbetriebnahme kann mit

dem Robolinho mit den werksseitig voreingestell-

ten Mahzeiten ohne weitere Programmierung ge-

maht werden.

Folgende Mahzeiten sind werkseitig eingestellt:

Mo - Fr: 07:00 - 10:00 Uhr und Mo - Fr: 17:00 bis

19:00 Uhr.

B [andesspezifische Bestimmungen fiir die Be-
triebszeiten beachten

UBERSICHT HAUPTMENU

Folgenden Menlipunkte kénnen ausgewahlt wer-
den:

Wochenpro-
gramm

Programme Einstiegspunkte
Programminfo
Uhrzeit

Datum

Sprache

Schnitthéhe ein-
stellen

PIN-Code

Tastentone
Einstellungen
Haupt-
menu

Regensensor
ECO-Mode
Randmahen
Displaykontrast
Neu Kalibrieren

Werkseinstellun-
gen

Messerservice
Hardware

Informationen  Software

Programminfo

Stérungen

B Meniitaste [3-8] betatigen, um das Haupt-
menu zu 6ffnen.

B Gewilnschten Programmpunkt mit den [Pfeil-
tasten] (3-3) wahlen und mit der [Multifunkti-
onstaste rechts] (3-5) bestatigen.

B Jedes Menl kann Uber die Menutaste [3-8]
verlassen werden.

PROGRAMMMENU

B Einstellungen im Wochenprogramm vorneh-
men.

B Programminfo, z. B. Mahprogramm, einse-
hen.

456382_b
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Programmmenti

Wochenprogramm einstellen

[ Wochenprogramme )
*Alle Tage [X]
Montag [X]

Zuriick Andern

Im Wochenprogramm werden die Wochentage
und Zeiten eingestellt, zu denen der Robolinho

selbststandig mahen soll.

Meniipunkt [Alle Tage]

H Im Menlpunkt 1 [Alle Tage] maht der
Robolinho jeden Tag zu den eingestellten
Zeiten.

O Das Symbol [X] zeigt den momentan ak-
tiven Wochentag an.

B |Im Menupunkt 2 [Wochentag] maht der
Robolinho am eingestellten Wochentag zu
den eingestellten Zeiten.

1. Mit der entsprechenden [Pfeiltaste] (3-3) ge-
wilnschten Menupunkt anwahlen und jeweils
mit [Multifunktionstaste rechts] bestatigen.

O Mahergebnis beobachten und so lange
mé&hen, wie erforderlich, um einen ge-
pflegten Rasen zu erhalten.

1. Menlpunkt [Alle Tage] mit der entsprechenden [Pfeiltaste] (3-3) wahlen und mit der [Multifunktions-

taste rechts] (3-5) bestatigen.

2. [Pfeiltaste] (3-3) abwarts driicken, bis [Andern] aktiv ist.
3. Gewunschten Menupunkt mit der entsprechenden [Pfeiltaste] (3-3) wahlen und mit der [Multifunkti-

onstaste rechts] (3-5) bestatigen.
Zeichenerkldrung

(1) Menipunkt
(2) Menipunkt
@) [
[R]
Randméahen
M]
(4) Startzeit

(5) Endzeit

(6) [0-9]
Fester Einstiegspunkt

7]

Automatischer Einstiegspunkt

Einstiegspunkte einstellen

[ Hauptmeni ]

* Programme
Einstellungen

Zuruck  Bestatigen

Alle Tage (Alle Tage werden verandert.)
Wochentag
Mahfenster deaktiviert

Der Robolinho maht rechts am Begrenzungskabel
entlang (1x). Nach dem Mahen der Réander maht der
Robolinho die abgesteckte Flache weiter.

Normales Mahen

Der Robolinho fahrt zur vorgewahlten Zeit zum Mahen
von der Basisstation los.

Der Robolinho fahrt zur vorgewahlten Zeit zur Basis-
station zurdck.

Der Robolinho fahrt zur vorgewahlten Zeit zum Mahen
vom gewahlten Einstiegspunkt los.

Die Einstiegspunkte werden automatisch gewechselt
(empfohlene Einstellung).

1. Mit der [Pfeiltaste aufwarts] oder der [Pfeil-
taste abwarts] Menlpunkt [Programme] wah-
len, bis das Sternsymbol vor dem Menupunkt
erscheint.

2. Mit [Multifunktionstaste rechts] bestatigen.
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Programmmenti

Einstiegspunkte aufrufen

[ Programme 1 [ Einstiegspunkte ]

Wochenprogramm * Punkt X1 bei [020m]

* Einstiegspunkte .

Zuriick  Bestatigen » Pl'_'.nkt X2 bei "[.075m]
Zurick Bestatigen

Mit der [Pfeiltaste aufwarts] oder der [Pfeil-
taste abwarts] Menulpunkt [Einstiegspunkte]
wahlen, bis das Sternsymbol vor dem Menu-
punkt erscheint.

Mit [Multifunktionstaste rechts] bestatigen.
Mit der [Pfeiltaste aufwarts] oder der [Pfeil-
taste abwarts] Menipunkt [Punkt X*] wahlen,
bis das Sternsymbol vor dem Menlpunkt er-
scheint.

Gewinschte Entfernungen einstellen, ggf.
weitere Einstiegspunkte einstellen.

Mit [Multifunktionstaste rechts] bestatigen.

Durch nochmaliges Driicken der [Menu-
Taste] zuriickkehren zum Hauptmen.

B Der erste Einstiegspunkt befindet
sich standardmaRig immer 1 m
rechts neben der Basisstation und
kann nicht verandert werden.

B Weitere 9 Einstiegspunkte sind
standardmaRig auf die Gesamt-
lange des Begrenzungskabels auf-
geteilt (nach dem 1. Randmahen
oder kompletten Schleifenfahrt).

B Diese Einstiegspunkte sind veran-
derbar und kénnen je nach GroRe
und Beschaffenheit des Mahbe-
reichs programmiert werden.

Einstiegspunkte lernen

1.

2.
3.

Durch Dricken der [START/PAUSE-Taste]
den Vorgang starten.

0 Anweisung auf dem Display befolgen.
[Einstiegspunkt lernen]

Einstiegspunkt X setzen.

Position: Y mit der [Multifunktionstaste rechts]
setzen.

Kein Einstiegspunkt wird gesetzt.
Schleifenlange wird vermessen und
die Startpunkte automatisch Uber
die Lange gleichmaRig verteilt.

B Die Einstiegspunkte kénnen manu-
ell angepasst werden.

EINSTELLMENU

Datum, Uhrzeit, Sprache und Neu kalibrieren ein-
stellen, siehe Inbetriebnahme.

Tastentone aktiv oder inaktiv schalten

1.
2.

[Tastentdne] auswahlen.

Mit der [Multifunktionstaste rechts] (3-5) be-
statigen.

Tastentone mit der [Multifunktionstaste
rechts] (3-5) aktivieren oder deaktivieren.

Entsprechende Auswahl mit der [Menu-
Taste] (3-8) bestatigen.

Regensensor aktiv oder inaktiv schalten

1.

2.

Im Unterpunkt Einstellungen [Regensensor]
auswahlen.

Mit der [Multifunktionstaste rechts] bestati-
gen.

Regensensor mit der [Multifunktionstaste
rechts] aktivieren oder deaktivieren.
Entsprechende Auswahl mit der [Menutaste]
bestatigen und Ruckkehr ins Hauptmen.

Verzégerung Regensensor einstellen

1.

2.

Im Unterpunkt Einstellungen [Verzdgerung
Regensensor] auswahlen.

Mit der [Multifunktionstaste rechts] bestati-
gen.
[Verzdégerung Regensensor] einstellen.

Entsprechende Auswahl mit der [Men(taste]
bestatigen und Ruckkehr ins Hauptmend.

Die Funktion [Verzégerung Regensen-

ﬂ sor] dient dem Zweck, dass der Ro-

bolinho 3000 nach Einfahren in die Ba-
sisstation bei Regen zeitverzdgert wie-
der herausfahrt.

ECO-Mode

Im ECO-Modus wird die Messerdrehzahl
herabgesetzt. Das schont den Akku und
verlangert seine Laufzeit und damit auch
die Mahzeit des Robolinhos.

Displaykontrast andern

1
2

[Displaykontrast] auswahlen.
[Displaykontrast] mit [Pfeiltasten] (3-3) ein-
stellen und mit der [Multifunktionstaste
rechts] (3-5) bestatigen.

Entsprechende Auswahl mit der [MenUtaste]
(3-8) bestatigen und Ruckkehr ins Haupt-
menu.
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Einstellmeni

Auf Werkseinstellung zuriicksetzen

1 [Werkseinstellung] auswahlen.

2 PIN-Code erneut eingeben und bestatigen.
3 Entsprechende Auswahl mit der [Menditaste]

(3-8) bestatigen und Riickkehr ins Haupt-
menu.

INFORMATIONSMENU

Das Informationsmeni dient zum Abrufen von
Softwarestand, Hardwarestand, aktueller Einstel-
lungen (Programinfo) und Stérungen. In diesem
Menu kénnen keine Einstellungen vorgenommen
werden.

Messerservice

Der Betrieb des Messermotors wird zeit-

ﬂ lich und dadurch auch der Messer-
verschleil3 nachverfolgt. Nachdem dem
Erreichen des werkseitig eingestellten
Wert, erscheint im Display die Meldung
"Messerservice". Abhangig vom Maher-
gebnis die Messer von einem AL-KO
Fachhandler, Techniker oder Service-
partner austauschen. Der Zahler wird
dabei wieder auf Null gestellt.

Stérungen

Anzeige von Datum, Uhrzeit und Fehlercode mit
Stoérungsmeldung. Alle Stérungsmeldungen seit
Inbetriebnahme werden aufgelistet.

TIPPS ZUM MAHEN

B Schnitthéhe gleichbleibend 3 - 6 cm, nicht
mehr als die Halfte der Rasenhéhe abmahen
lassen.

B Mahzeiten entsprechend abstimmen.

B Sinkt die Motordrehzahl durch schweres
Gras merklich, Schnitthdhe vergréern und
mehrfach mahen lassen.

Damit die Leistungsfahigkeit des

ﬂ Robolinho voll ausgenutzt werden kann,
wird empfohlen, den Mahroboter zu kiih-
len Tages- und Nachtzeiten mahen zu
lassen.

GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch Schneid-

messer!

B Vor allen Wartungs- und Pflegear-
beiten immer den Mahroboter an der
[ON/OFF-Taste] ausschalten.

B Transformator der Basisstation vom
Netz trennen.

B Bei Wartungs- und Pflegearbeiten
an rotierenden und/oder schneiden-
den Werkzeugen immer Arbeits-
handschuhe tragen!

SCHNITTHOHE EINSTELLEN

1. [Schnitthéhe einstellen] auswahlen.

2. [Schnitthdhe] mit [Pfeiltasten] (3-3) in 5 mm
Schritten einstellen und mit der [Multifunkti-
onstaste rechts] (3-5) bestatigen.

3. Entsprechende Auswahl mit der [Menutaste]
(3-8) bestatigen und Ruckkehr ins Haupt-
meni.

O Erst wenn der Robolinho zu mé&hen be-
ginnt, stellt sich der Messerteller auf die
eingestellte Schnitthéhe ein.

Die Schnitthohe bewegt sich im Bereich
von 3 - 6 cm Rasenhohe. Sie ist fiinffach
in Stufen zu je 5 mm verstellbar.

AKKU

B Der integrierte Akku ist bei Auslieferung teil-
geladen. Im Normalbetrieb wird der Akku des
Robolinho regelmafig geladen.

B  Bei Akkuladung 0 % fahrt der Robolinho
selbststandig in die Basisstation und 1adt den
Akku.

O Eine Unterbrechung des Ladens be-
schédigt den Akku nicht.

B Die Basisstation ist mit einer Uberwachungs-
elektronik ausgestattet. Diese beendet bei
Erreichen von 100 % Ladestatus automatisch
den Ladevorgang.

B Der Akkustatus wird im Display angezeigt.

B Aufausreichenden Kontakt der Ladekontakte
(10-1) der Basisstation mit den Kontaktfla-
chen (10-2) am Robolinho achten.

B Der Temperaturbereich fiir den Ladebetrieb
sollte zwischen 0 und 40 °C liegen.

18

Robolinho 4000 ©



Akku

B Bei Temperaturen Uber 45 °C verhindert die
eingebaute Schutzschaltung ein Laden des
Akkus. Dadurch wird eine Zerstérung des Ak-
kus vermieden.

B Verkirzt sich die Betriebszeit des Akkus
wesentlich trotz Vollaufladung, ist der Akku
Uber einen AL-KO Fachhandler, Techniker
oder Servicepartner durch einen neuen Ori-
ginal-Akku auszutauschen.

B Sollte durch Alterung oder zu lange Lage-
rung der Akku unter die vom Hersteller fest-
gelegte Schwelle entladen worden sein, so
lasst sich dieser nicht mehr laden. Akku und
Uberwachungselektronik vom AL-KO Fach-
handler, Techniker oder Servicepartner pri-
fen und ggf. tauschen lassen.

B Der Akkustatus wird im Display angezeigt.
Akkustatus nach ca. 3 Monaten priifen.Dazu
den Robolinho einschalten und den Akkusta-
tus ablesen. Gegebenenfalls zum Laden in
die Basisstation stellen.

B |Im Falle des Austritts von Elektrolyt ist mit
Wasser/Neutralisator zu spllen. Im Falle des
Kontakts mit den Augen usw. ist ein Arzt zu
konsultieren.

Der Akku ist nach UN-Handbuch gepriift.

ﬂ Daher unterliegt er weder als Einzelteil
noch im Gerat eingebaut den nationa-
len und internationalen Gefahrengutvor-
schriften.

WARTUNG UND PFLEGE

ACHTUNG!

Vor allen Wartungsarbeiten STOP-Taste
dricken!

GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch Schneid-
messer!

Bei der Wartung muss der Schneidmes-
serteller immer vom Koérper weg zeigen.

B Robolinho und Basisstation regelmaRig auf
Beschadigungen prufen

B Beschadigte Teile und Akkus durch AL-KO
Fachhandler, Techniken oder Servicepartner
ersetzen / instandsetzen lassen

Transport

B Robolinho nur am Gehause tragen.

B Robolinho durch die [ STOP-Taste ] (3-2) an-
halten.

B Robolinho an der [ ON/OFF-Taste ] (3-7) aus-
schalten.

GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch Schneid-
messer!

Beim Transport muss der Schneidmes-
serteller immer vom Korper weg zeigen.

Reinigen

GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch Schneid-
messer!

Bei der Reinigung muss der Schneid-
messerteller immer vom Kérper weg zei-
gen.

1 Einmal pro Woche den Mahroboter griindlich
mit einem Handbesen oder Lappen reinigen.
O Nicht entfernte Verschmutzungen kén-
nen die Funktion beeintrachtigen.
2 Einmal pro Woche Schneidmesser (2-9) auf
Beschadigungen prifen.

Schaden an Elektrik/Elektronik durch
unsachgemaRe Reinigung!

Den Mahroboter nicht mit Hochdruck-
reiniger oder unter flieBendem Was-
ser reinigen. Eindringendes Wasser
kann Schalter, Akku, Motoren und Plati-
nen zerstoren.

Kontakte priifen

1 Kontaktflachen (12-2) am Mahroboter bei
Verschmutzung mit einem Lappen reinigen.

Brandspuren an den Kontaktflachen

deuten auf schlechten Lade-Kontakt hin.

[0 Federn an der Basisstation nach au-
Ben biegen (10-1).

Chassis reinigen

1 Grasfang (13-5) und Fihrung (13-7) griind-
lich mit einem Handbesen oder Lappen reini-
gen.

456382_b

19



Wartung und Pflege

Freilauf der Rollen priifen

1 Einmal pro Woche Bereiche um die Rollen
(13-1) grindlich mit einem Handbesen oder
Lappen reinigen.

2 Freien Laufund Lenkbarkeit der Rollen (13-1)
prifen.

O Bewegen sich die Rollen (13-1) nicht frei,
miissen diese gangbar gemacht oder
ausgetauscht werden.

Basisstation priifen

1 Netzstecker des Transformators ziehen.

2 Kontakte (10-1) an der Basisstation auf Ver-
schmutzung prifen und ggf. mit einem Lap-
pen reinigen.

3 Kontakte Richtung Basisstation driicken und
loslassen.

O Die Kontakte miissen wieder in die Aus-
gangsstellung zuriickfedern.

Federn die Kontakte nicht in die Aus-
gangsstellung zuriick, missen sie von
einem AL-KO Fachhéandler, Techniker
oder Servicepartner gepriift oder instand
gesetzt werden.

Lagerung

Vor der Lagerung (Uberwinterung) des Méahrobo-
ters sind folgende Punkte zu beachten:

B Akku vollstandig aufladen.
Mahroboter ausschalten.

REPARATUR

Reparaturarbeiten durfen nur kompetente Fach-
betriebe oder unsere AL-KO Servicestellen
durchfiihren.

Reparaturarbeiten sind nur unter Verwendung
von Original-Ersatzteile gestattet.

Schneidmesser wechseln

1 Mahroboter ausschalten (3-7).

2 Mahroboter mit den Schneidmessern nach
oben ablegen.

3 Schrauben (2-11) mit Schraubenschlissel
SW 5,5 I6sen.

4  Schneidmesser (14-5) aus dem Messersitz
ziehen.

5 Messersitz mit einer weichen Burste reinigen.

6 Neue Messer einsetzen und mit den Schrau-
ben festschrauben.
0 Die Rdummesser miissen in der Regel

nicht ausgewechselt werden.

Bei starken, mit einer Birste nicht entfernbaren

Verschmutzungen, muss der Messerteller (13-3)

gewechselt werden, da eine Unwucht zu erhoh-

tem Verschleil und Funktionsstérungen fiihren

kann.

ratur!

Verbogene Schneidmesser dirfen bei
Beschadigung nicht ausgerichtet wer-

ﬂ Schéaden durch unsachgeméaBe Repa-

|
R . den.
B Mahroboter reinigen.
B Beschadigte Schneidemesser wechseln.
B Mahroboter in einem trockenen, frostfreien
Raum lagern.
HILFE BEI STORUNGEN
Allgemein
Storungsmel- Mogliche Ursache Losung
dung
Niedrige Ak- Begrenzungskabel defekt, Begrenzungskabel auf Unterbrechun-
kuspannung Roboter findet die Basisstation nicht. gen priifen, ggf. von einem AL-KO Ser-
vicepartner durchmessen lassen.

Akku verbraucht. Akkulebensdauer uberschritten. Akku
vom AL-KO Servicepartner erneuern
lassen.

Ladeelektronik defekt. Ladeelektronik vom AL-KO Service-
partner prifen lassen.
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Hilfe bei Stérungen

Storungsmel-
dung

Falscher PIN-
Code

Das Mahergebnis
ist ungleichmaRig

Der Roboter maht
zur falschen Zeit

Der Roboter vi-

briert
Fehlercode

Storungsmel-

dung

CNOO1: Tilt sen-
sor

CNO0O02: Lift sen-
sor

CNOO05: Bumper
deflected

Mogliche Ursache

Roboter trifft nicht auf die Ladekon-
takte.

PIN-Code wurde falsch eingegeben.

Arbeitszeit des Roboters ist zu kurz.
Mahbereich zu groR.

Das Verhaltnis Schnitthohe zum hohen
Gras stimmt nicht.

Die Schneidemesser sind stumpf.

Gras blockiert oder erschwert den Um-
lauf vom Schneidmesserteller oder
Motorwelle.

Die Uhrzeit am Roboter oder die An-
fangs sowie Endzeit des M@hens mus-
sen eingestellt werden.

Unwucht im Schneidemesser oder
Schneidemesserantrieb.

Mogliche Ursache Losung

B max. Neigung Uber-

schritten
B Roboter wurde getragen
B Hang zu steil

Hulle wurde durch Anhe-
ben oder Fremdkérper nach
oben ausgelenkt.

Roboter ist auf ein Hindernis
gefahren und kann sich nicht
befreien, (Kollision nahe Ba-
sisstation).

Losung

B Roboter in die Basisstation stellen
und prifen, ob die Ladekontakte
anliegen.

B | adekontakte von einem AL-KO
Servicepartner priifen und erneu-
ern lassen.

Richtigen PIN-Code eingeben. Drei
Versuche sind moglich, danach muss
ein PUK-Code eingegeben werden.

Langere Arbeitszeiten programmieren.
Mahbereich verkleinern.

Schnitthdhe héher einstellen, danach
zur gewunschten Hohe stufenweise
absenken.

Schneidemesser austauschen oder
von einem AL-KO Servicepartner
schleifen lassen; mit neuen Schrauben
anbauen.

Gras entfernen und sicherstellen, dass
sich der Schneidemesserteller frei dre-
hen kann.

Uhrzeit einstellen.

Schneidemesser und Schneidemes-
serteller prifen und reinigen, ggf. er-
neuern.

Roboter auf eine ebene Flache stellen und Feh-
ler quittieren.

Fremdkdorper entfernen.
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Hilfe bei Stérungen

Storungsmel-
dung

CNO0O7: No loop
signal

CNO017: Cal: si-
gnal weak

CNOO08: Loop si-
gnal weak

CNO010: Bad posi-
tion

CNO11: Escaped
robot

CNO012: Cal: no
loop

CNO015: Cal: outs-
ide

CNO018: Cal: Colli-
sion

CNO38: Battery

CNO099: Recov es-
cape

CN104: Battery
over heating

Mogliche Ursache

kein Schleifensignal.
Fehler wahrend Kalibrie-
rung, Schleifensignal zu
schwach.

Schleifensignal schwach.

Roboter aufRerhalb der
Schileife.

Roboter hat Feld verlassen.

Fehler wahrend Kalibrie-
rung, Roboter konnte
Schleife nicht finden.

Fehler wahrend Kalibrie-
rung, Kollision

Akku leer.

Begrenzungskabel defekt,
Roboter findet die Basissta-
tion nicht.

Akku verbraucht.

Ladeelektronik defekt.

Roboter trifft nicht auf die
Ladekontakte.

automatische Fehlerbehe-
bung nicht méglich.

Batterie Uiberhitzt - Akku-
temperatur iber 60°C, keine
Entladung méglich

Losung

B Versorgung Basisstation kontrollieren

B Schleife kontrollieren

B Trafo aus und einstecken

B Versorgung Basisstation kontrollieren

B Schleife kontrollieren, evtl. zu tief eingegraben
B Trafo aus und einstecken

B Roboter auf Mahflache stellen

B Schleife gekreuzt

Schleifenverlegung kontrollieren, (Kurven, Hin-
dernisse, etc.)

B Roboter senkrecht zur Schleife aufstellen, Ro-
boter muss Schleife Gberfahren kénnen

Versorgung Basisstation kontrollieren
Schleife kontrollieren

Trafo aus und einstecken
Schleifenkabel gekreuzt

Hindernis entfernen

Basisstation auf Hindernisse prifen
Basisstation Ladekontakte tUberprifen
Zu lange Schleife, zu viele Inseln
Roboter hat sich festgefahren

Begrenzungskabel auf Unterbrechungen priifen,
ggf. von einem AL-KO Servicepartner durchmes-
sen lassen.

Akkulebensdauer lberschritten. Akku vom AL-
KO Servicepartner erneuern lassen.

Ladeelektronik vom AL-KO Servicepartner prifen
lassen.

B Roboter in die Basisstation stellen und prifen,
ob die Ladekontakte anliegen

B | adekontakte von einem AL-KO Servicepart-
ner prifen und erneuern lassen

Fehler manuell beheben.

Notabschaltung erfolgt durch Uberwachungselek-
tronik. Roboter nicht auf die Basisstation setzen.
Roboter ausschalten und Akku abkihlen lassen.
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Hilfe bei Stérungen

Storungsmel-
dung

CN110: Blade mo-
tor over heating

Mogliche Ursache

Uberhitzter Mahmotor, Tem-
peratur > 80°C

CN119: R-Bumper Roboter ist auf Hindernis

deflected aufgefahren und kann sich
CN120: L-Bumper aus Sicherheitsgriinden
deflected nicht befreien, z. B. Kollisio-

nen in der Nahe der Basis-
station.

CN128: Recov Im-
possible

Auf Hindernis auffahren oder
Schleife verlassen -> keine
Rickwartsfahrt moéglich, Ro-
boter kann sich nicht be-
freien.

CN129: Blocked
WL

Linker Radmotor blockiert.

CN130: Blocked
WR

GARANTIE

Rechter Radmotor blockiert.

Losung

Roboter ausschalten und abkihlen lassen. Bei
erneutem Auftreten Roboter von einem AL-KO
Servicepartner Uberprifen lassen.

Hindernis beseitigen und Stérungsmeldung quit-
tieren.

Hindernis entfernen, Hullenauslenkung kontrollie-
ren.

Blockierung entfernen.

Blockierung entfernen.

Bei Stérungen, die nicht in dieser Tabelle aufgefihrt sind oder die Sie nicht selbst beheben
kénnen, wenden Sie sich bitte an unseren zustandigen Kundendienst.

Etwaige Material- oder Herstellungsfehler am Gerat beseitigen wir wahrend der gesetzlichen Verjah-
rungsfrist fir Mangelanspriche entsprechend unserer Wahl durch Reparatur oder Ersatzlieferung. Die
Verjahrungsfrist bestimmt sich jeweils nach dem Recht des Landes, in dem das Gerat gekauft wurde.

Unsere Garantiezusage gilt nur bei: Die Garantie erlischt bei:
B beachten dieser Bedienungsanleitung B eigenmachtigen Reparaturversuchen
B sachgemaRer Behandlung B eigenmachtigen technischen Veranderungen

B verwenden von Original-Ersatzteilen B nicht bestimmungsgemafier Verwendung

Von der Garantie ausgeschlossen sind:

B |ackschaden, die auf normale Abnutzung zurlickzufihren sind

B VerschleiRteile, die auf der Ersatzteilkarte mit Rahmen [xxx xxx (x)] gekennzeichnet sind

B Verbrennungsmotoren (hier gelten die Garantiebestimmungen der jeweiligen Motorenhersteller)
Die Garantiezeit beginnt mit dem Kauf durch den ersten Endabnehmer. Mallgebend ist das Datum auf
dem Kaufbeleg. Wenden Sie sich bitte mit dieser Erklarung und dem Original-Kaufbeleg an lhren Hand-

ler oder die nachste autorisierte Kundendienststelle. Die gesetzlichen Mangelanspriiche des Kaufers
gegenuber dem Verkaufer bleiben durch diese Erklarung unberihrt.
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“ EG-Konformitatserklarung

EG-KONFORMITATSERKLARUNG

Hiermit erklaren wir, dass dieses Produkt in der von uns in Verkehr gebrachten Ausfiihrung, den An-
forderungen der harmonisierten EU-Richtlinien, EU-Sicherheitsstandards und den produktspezifischen
Standards entspricht.

Produkt Hersteller Bevollméchtigter

Rasenméah-Roboter AL-KO Kober GmbH Andreas Hedrich

Typ Hauptstralle 51 Ichenhauser Str. 14

Robolinho 4000 A-8742 Obdach D-89359 Kotz

Seriennummer EU-Richtlinien Harmonisierte Normen

G1501502 2006/42/EG, 2004/108/EG EN 55014-1, EN 55014-2

2011/65/EU EN 61000-6-1, EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

Obdach, 19.05.2015 EN 60335-1, prEN 60335-2-107

L. |

Ing. Klaus Rainer, Managing Director
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Overseettelse af original brugsanvisning

OVERSATTELSE AF ORIGINAL

BRUGSANVISNING

Indholdsfortegnelse

Overseettelse af original brugsanvisning.......... 25
Tekniske data..........ccoceevieiiiiiiesieeeeee 25
Udpakning af robotten...........ccccoccvveiiieivcnnenns 26
Leveringsomfang..........ccccveeeeeeiiieeesieeesiieeeaes 26
Om denne vejledning........cccccceeevieeeecieesieeene 26
Produktbeskrivelse

Korrekt anvendelse............cccoeviiiiinicnininene 27
Mulig fejlanvendelse...........ccceevceeeviieeciieeenns 27
Sikkerhedsanvisninger............cccccvcvveevieeesnnen. 27
Sikkerheds- og beskyttelsesanordninger......... 27
Produktoversigt..........ccceceeveicieesiiie e 28
Funktionsbeskrivelse............cccoovevieiienieennns 28
SENSOTEN ...ttt 28
Transformer........oocveiieeiieeceeeee e 28

TEKNISKE DATA

Data Robolinho®

Leengde/bredde/hgjde i mm

B E

Veegti kg

Klippesystem
Motor klippeknive omdr./min
= Klippehgjde i mm

i
W55 |- dstiling af Kippehoide i 5 trin

MONEMING....cooviiiieiieeieee e 28
Betjeningspanel.... .31
PIN- og PUK-kode.........cccocvimiiiniiiiiiiieieene. 31
lbrugtagning.........cccceveeiiienicnccce 31
Oversigt hovedmenu...........cccoceeiieniiiiicnnenns 33
Programmenu..........cccoooeeiiiiiiinicncceceen 33
Indstillingsmenu..........cccccooiiiiininiiiice, 35
Informationsmenu...........ccoccooiiiiii. 36
KIPPELIPS. ..ottt 36
Indstilling af klippehgijde............coccoeviiniinnnnn. 36
Batteri.....cooeiieieeeen 36
Vedligeholdelse og service..........ccccervurrnnnnn 37
Reparation...........ccccoviiiiiii 38
Hjeelp ved fejl......cccooriiiiiiiieieeee 38
Garanti
EU-overensstemmelseserkleering.................... 41

600 /490 / 245

ca. 11,5

elektrisk med 2 klippeknive
3400/ ECO 3000
30-60

5 mm pr. trin

Vuml| Klippebredde i mm 320
Maks. klippeareal i m? ca. 2.000
A Maks. heeldningsvinkel pa greespleenen i % 35

E Begraensningskablets afstand til greenselinje (vaeg/haek) i cm ca. 15

456382_b
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9

UDPAKNING AF ROBOTTEN

Udpakning af robotten

Data basisstation/transformer
Tilslutningsspaending basisstation
Sekundeer spaending/stram/effekt

Stgjemission

Batteri
Speaending V
Kapacitet i Ah
Energi Wh

Pak forsigtigt robotten og komponenterne ud,
og kontroller alt med henblik pa transportska-
der. Ved transportskader skal du iht. garanti-
bestemmelserne straks informere din AL-KO-
forhandler/-tekniker/-servicepartner.

| det tilfeelde at robotten skal sendes videre,
er det en god idé at opbevare originalembal-
lagen og falgepapirerne.

Ogsa for tilbagelevering af den originale em-
ballage og de ledsagende der er ngdvendige.

LEVERINGSOMFANG

Leveringsomfang (1)

Lydstyrke malt i dB(A)/garanteret lydstyrke i dB(A)

230V 16 A50 HZ

27VAC/22A/60VA

Lwa =63 /65 (K = 1,9)

252
44
116,5

OM DENNE VEJLEDNING

B |aes denne dokumentation igennem for idrift-
tagning. Det er en forudsaetning for sikkert ar-
bejde og fejlfri handtering.

B Overhold sikkerheds- og advarselshenvisnin-
gerne i denne dokumentation og pa produk-
tet.

B Overhold sikkerheds- og advarselshenvisnin-
gerne i denne dokumentation og pa produk-
tet.

Tegnforklaring

NB!
Folges disse advarselsanvisninger, ngje

B (1/1) Robolinho plzeneklipper kan person- og/eller tingskader undgas.
- . .
(1/2) bas!sstanon Seerlige anvisninger for bedre forstaelse
B (1/3) udvidelsesplade og handtering.
B (1/4) begraensningskabel (200 m)
B (1/5) lynvejledning Bortskaffelse
B (1/6) brugsanvisning Udtjente apparater, batterier og geno-
B (1/7) plaeenesgm (200 stk.) ﬁ pladelige batterier ma ikke bortskaffes
B (1/8) transformer med det almindelige husholdningsaf-
N fald!
Emballage, maskine og tilbeher er frem-
stillet af genanvendelige materialer og
skal bortskaffes pa behgrig vis.
Bortskaffelse iht. lokale forskrifter.
Der er folgende muligheder for bortskaffelse:
B Via specialforhandleren.
B Via en genbrugsstation med CCR-tegn.
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Produktbeskrivelse

B Bortskaf kun batteriet i afladet tilstand.

B Brugeren er forpligtet til at aflevere batteriet.
Batteriet kan afleveres hos en AL-KO-spe-
cialforhandler eller servicepartner.

PRODUKTBESKRIVELSE

Denne dokumentation beskriver en fuldautoma-
tisk, batteridrevet plaeneklipper.

Symboler pa maskinen

Hold uvedkommende veek fra fareom-
/9\ radet!

OBS! Udvis seerlig forsigtighed ved
handteringen.

T=y| Hold heender og fedder vaek fra klippe-
I " veerket!

® Hold afstand til fareomradet.

Laes brugsanvisningen fer brug!

L]
ity Indtast PIN-koden, far du begynder at
[.E[[ klippe plaenen!

Ker ikke med pa pleeneklipperen!

£

KORREKT ANVENDELSE

Denne robot er beregnet til at klippe greespleene
pa privat omrade. En anden anvendelse eller en
anvendelse, der gar ud over den beskrevne, an-
ses for at veere ikke-bestemmelsesmeessig.

MULIG FEJLANVENDELSE

Robotten er ikke velegnet til brug i offentlige an-
leeg, parker, sportsarealer samt inden for skov- og
landbrug.

SIKKERHEDSANVISNINGER

B OQOverhold altid sikkerheds- og advarselsan-
visningerne i denne dokumentation og pa
produktet.

B |lad en AL-KO-specialforhandler/-tekni-
ker/-servicepartner udskifte eller reparere
beskadigede dele, transformer og batterier.

B Brugeren er ansvarlig for eventuelle ulykker
pa andre personer og deres ejendom.

B Hold uvedkommende vaek fra fareomradet.

B Redskabet ma kun bruges i upaklagelig til-
stand.

B Bgrn og andre personer, der ikke har kends-
kab til driftsvejledningen, ma ikke bruge ap-
paratet.

B Personer med nedsatte fysiske, sensoriske
eller mentale evner eller personer med util-
streekkelig viden og erfaring ma ikke anvende
maskinen, medmindre de er under opsyn el-
ler vejledes af en person, der har ansvaret for
dem.

B Under drift, sikre, at barn ikke efterlades uden
opsyn i neerheden af apparatet eller lege med
apparatet.

B Hold krop og tgj pa afstand af klippeaggrega-
tet.

B Forvis dig om, at der ikke er grene, sten eller
andre genstande (f.eks. haveredskaber eller
legetaj) pa graesplaenen. Robolinhos klippe-
knive eller genstandene kan tage skade, hvis
Robolinho kgrer hen over dem.

B Brug ikke Robolinho og pleenevandere sam-
tidigt.

ADVARSEL!

Ved at folge disse advarsler ngje kan
person- og/eller tingsskader undgas.

Specielle anvisninger, der ger dig i stand
til at forsta og handtere maskinen bedre.

SIKKERHEDS- OG
BESKYTTELSESANORDNINGER

B Sikkerhedsanordningerne ma ikke omgas,
manipuleres eller fiernes. Hvis dette tilsides-
eettes, udseettes din egen og andre personers
sundhed for fare.

B Kontroller tilledningen til basestationen for
skader.

B For at forebygge at Robolinho startes utilsig-
tet eller ubefgjet, er maskinen beskyttet af en
PIN-kode.

B Bring ikke haender og fedder i neerheden af
roterende dele. Vent, indtil kniven star stille!

456382_b
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Produktoversigt

B Robolinho er udstyret med en sikkerhedssen-
sor. Hvis robotten lgftes, stoppes motor og
klippeknive inden for 2 sekunder.

B Efter kontakt med en forhindring kerer
Robolinho tilbage, stopper og endrer kor-
selsretning.

B Robolinho og basisstationen skal kontrolleres
for beskadigelser med jeevne mellemrum.

B Beskadigede apparater og basisstationer ma
ikke anvendes.

PRODUKTOVERSIGT

Produktoversigten (2) giver et overblik over reds-
kabet.

2-1 Ladekontakter

2-2 Bumper

2-3 Skjold

2-4 Betjeningspanel (under deeksel)
2-5 STOP-knap

2-6 Forreste ruller (kan styres)
2-7 Knivtallerken

2-8 Drivhjul

2-9 Klippekniv

2-10 Ryddekniv

2-11 Fastspaendingsbolt

FUNKTIONSBESKRIVELSE

B Robolinho er en fuldautomatisk, batteridre-
vet (genopladelig) pleeneklipper, der bevae-
ger sig frit inden for et afgraenset klippeom-
rade.

B Klippeomradet omgives af et begraensnings-
kabel, der er forbundet med basisstationen.

B Nar batteriet skal lades op, kerer Robolinho
hen til basisstationen langs med begraens-
ningskablet.

B Med henblik pa klipning er der fra fabrik-
ken installeret klippeprogrammer, der ogsa
rummer ogsa areal- og kantklippefunktioner.
Disse klippeprogrammer kan eendres.

B | kraft af den seerlige made, som knivene
er anordnet pa, samles det opklippede grees
ikke op, men bliver liggende pa greesplaenen
mellem graesstraene og frembringer sa"ledes
et bio-lag med g@dningseffekt.

SENSORER

Robolinho er udstyret med forskellige sikkerheds-
sensorer (9).

Loftesensor

B Hvis Robolinho bliver lgftet i skjoldet under
klipningen, bliver kniven stoppet inden for 2
sekunder af en sensor, og kerefunktionen
slaet fra.

Stodsensorer og identifikation af forhindrin-

ger

B Robolinho er udstyret med sensorer, der sgr-
ger for, at karselsretningen aendres, hvis der
kommer en forhindring i vejen. Hvis robot-
ten steder pa en forhindring, forskydes den
gverste del af skjoldet (9-1) en smule. En
sensor reagerer pa sammenstgdet og bevir-
ker, at kgrselsretningen aendres.

Haeldningssensor kerselsretning

B Ved stigninger eller fald pa mere end 35 %
kobler hzeldningssensoren Robolinho fra.

Sidehzldningssensor

B Ved hzeldninger sidevaerts pa mere end 35 %
kobler haeldningssensoren Robolinho fra.

Regnsensor

B Robolinho er udstyret med en regnsensor,
der afbryder klipningen, hvis det begynder at
regne, og segrger for, at Robolinho kerer til-
bage til basisstationen.

Robolinho starter ikke automatisk op

ﬂ igen, hvis den er blevet koblet fra af en
sikkerhedssensor. For at genoptage drif-
ten skal fejlen kvitteres og afhjeelpes ved
at trykke pa multifunktionsknappen.

TRANSFORMER
Transformeren frembringer strammen til basissta-
tionen.

ADVARSEL!

Skader pa grund af staenkvand!

Installer transformeren pa et tert, steenk-
vandsbeskyttet sted.

Vi anbefaler tilslutning via en HFI-afbry-
der med en nominel fejlstrem pa <30mAl

MONTERING

Raekkefglgen, der er beskrevet her, skal
overholdes
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Montering

NB!
Advarsel — fare for kvaestelser!

Veer opmaerksom pa sikkert fodfeeste
ved arbejdet!

Anvend arbejdstaj og vaernemidler!

Basisstation

B Basisstationen tilsluttes stremforsyningen
(transformer) med lavspaendingskablet (6).

B Basisstationen frembringer et styresignal, der
udsendes gennem begraensningskablet.

B P3 basisstationen er der to ladekontakter,
der gar ind i ladekontakterne (10-1) pa
Robolinho (10-2), nar den néar hen til basis-
stationen.

B P3 basisstationen er der en [HOME-knap]
(1-9). Nar der trykkes pa denne knap, afslut-
ter Robolinho 4000 dagens arbejde og kerer
selv tilbage til basisstationen.

Opbygning af basisstationen

1 Anbring basisstationen (4-2) pa et skygge-
fuldt, jeevnt sted (5) i haven beskyttet mod
regn, og fikser den med pleenesgm (4-1).
Overhold de angivne mal (12).

Begransningskabel

Begraensningskablet fikseres med plaenesgm.

Hvis det medfglgende begraensningskabel ikke er

langt nok til din greesplaene, kan du kegbe et sup-

plerende forleengerkabel hos din AL-KO -special-
forhandler/-tekniker/-servicepartner.

B Afisoler begraensningskablet (6-2) 10 mm, og
slut det til pa den ene side af basisstatio-
nen (6-1), og fortseet derefter med at treekke
kablet som illustreret (8), idet de angivne af-
stande overholdes.

B For at undga skader nar pleenen klippes, skal
du serge for at treekke begreensningskablet,
sa det overalt har direkte kontakt med jorden.

B Sgrg for at sikre begraensningskablet med et
ekstra plaenesgm pa de steder, hvor der ikke
er direkte kontakt med jorden.

ADVARSEL!

Skader pa begraensningskablet!

Brug ikke vertikalskeerer oven over be-
greensningskablet i greespleenen.

Ekstrakabel

For ogsa at kunne flytte basisstationen efter
at klippeomradet er klargjort, skal der med re-
gelmaessige afstande indbygges kabelreserver

(12-1) i begreensningsarealet. Med henblik herpa

leegges begraensningskablet om et pleenesgm og

traekkes tilbage til og omkring det foregaende ha-

vesgm og feres sa videre som vist pa billedet og

sikres med et ekstra havesgm.

O Hvor meget ekstrakabel, der skal til, bestem-
mer du selv.

Udlagningsmuligheder

Begraensningskablet kan bade traekkes oven pa

plaenen (8-1) og 10 cm under greesbunden (8-2).

Lad specialforhandleren treekke kablet, hvis det

skal anbringes under graesbunden.

0 Hvis det er nadvendigt, kan begge varianter
0gséa kombineres med hinanden.

Traekning af kabel uden om forhindringer

Nar kablet traekkes uden om forhindringer skal af-
standene, der vises pa grafikken (12), overholdes.
Ved en afstand pa 0 cm mellem kablerne kan der
kares hen over kablet. | de fleste tilfeelde er dette
den bedste Igsning.

Ved en afstand pa mindst 30 cm identificerer
Robolinho afstanden som en vej og kerer uden
om forhindringen.

Nar begraensningskablet treekkes i gennemgange
(12-4), skal grafikkens (12) anviste minimumsaf-
stande til forhindringer og den smalleste gennem-
kersel overholdes, for at Robolinho kan arbejde
upaklageligt.

Det medferer fejl at krydse begreens-
ningskablet, da den indvendige og ud-
vendige side bliver byttet om.

Tilslutning af begransningskablet pa basis-

stationen

1 Nar du er feerdig med at treekke begreens-
ningskablet, skal kabelenden (6-2) afisoleres
og forbindes med fjederstik.

Slut lavspandingskablet til transformeren
1 Lesn skruerne med en skruetraekker (6-3),
og slut lavspaendingskablet til transformeren

(6-5).

0 Kablerne kan tilsluttes vilkarligt. Det er
ikke ngdvendig at overholde en bestemt
polaritet.

2 Seet transformerens netstik i netstikdasen

(6-4).

Abning af basisstationen

Daekslet (7-3) kan abnes for at kontrollere LED-
indikatorerne i forbindelse med fejls@gning (i til-
feelde af fejl).

456382_b
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Montering

Kontrol af forbindelsen

Efter tilslutning af kablet skal LED'erne (7-1) og
(7-2) lyse. Treek netstikket ud, og kontroller, om
alle stikforbindelser og kabler er ubeskadiget og
sidder som de skal, hvis dioderne ikke lyser.

Gul LED (7-1)
B |yser, hvis basisstationen er forbundet med

transformeren, og stremforbindelsen til trans-
formeren er oprettet.

B blinker ved opladning af Robolinho.
Gregn LED (7-2)

B |yser, nar begraensningskablet er trukket kor-
rekt, og slgjfen er i orden.

B blinker og gar derefter ud, hvis begraens-
ningskablets slgjfe ikke er i orden.

Li-ion-batteriet er omfattet af lovgivnin-

ﬂ gen om farlige stoffer. Batteriet kan
transporteres af private brugere uden
yderligere paleeg. Transporter kun bat-
teriet, safremt det er ubeskadiget. Pas
pa, at batteriet ikke bergrer andre gen-
stande, at det ikke kortsluttes, og at
det ikke rutsjer frem og tilbage, nar du
transporterer det Nar batteriet forsendes
(f.eks. af en speditgr eller med fly), skal
seerlige krav til emballage og maerkning
overholdes.

30

Robolinho 4000 ©



Betjeningspanel

BETJENINGSPANEL

Betjeningspanel

3-1 Pa [ LCD-displayet ] vises den aktuelle tilstand eller den valgte menu.
32 Nar der trykkes pa [STOP-knappen] stopper Robolinho og klippeknivene inden for
2 sekunder.
3-3 [ Pileknapperne op og ned ] bruges til at navigere i menuen og aendre veerdier.
3.4 Robolinho startes eller slukkes med [ START/PAUSE-knappen ]. Forsigtig! - Ro-
botten starter af sig selv, nar der er gaet ca. 2 min!
[ Multifunktionsknapper til hgjre ]
Bekreeft (&bne en menu, bekraefte en aendring af veerdier)
3.5 Fortsaet
Skift
Aktiver/deaktiver
Gem/Confirm

[ Multifunktionsknap til venstre ]
3-6 Afbrydelse

Tilbage(luk menu, ga en veerdi tilbage ved indtastning af veerdier)

3-7 Med [ON/OFF-knappen] teendes eller slukkes der for Robolinho.

3-8
enhver undermenu.

3-9

Med [ Menu-knappen ] er det muligt at springe hurtigt tilbage til hovedmenuen fra

Klipningen af greespleenen afbrydes med [ HOME-knappen ]. Robolinho karer hen

til basisstationen. Robolinho starter naeste dag med det naeste klippevindue.

PIN- OG PUK-KODE

B Opbevar PIN-koden og PUK-koden utilgaen-
geligt for uvedkommende.

B PIN-koden kan eendres af brugeren.

B PUK-koden sikres ved at lade den registrere
pa fglgende internetside:
O ttp://robolinho.al-ko.com

B Hyvis PIN-koden indtastes forkert tre gange,
skal der indtastes en PUK-kode.

B Efter PUK-koden er indtastet forkert flere
gange, skal man vente 24 timer, fgr den kan
indtastes igen.

IBRUGTAGNING

NB!

Fer du bruger Robolinho for ferste gang,
seette enheden i opladeren, for at oplade
batteriet!

Forberedelse

Fer idrifttagningen pabegyndes, skal du stille
Robolinho i udgangspositionen i det afgraensede
klippeomrade (12-3).

O Overhold de angivne mal.

Start

AL-KO Robolinho
Modell R obolinho 4000
Softvér # xxxxxx

Sériové Cislo  xxxxxx

Statusvisning
1 Teend for Robolinho ved at trykke pa [ ON/
OFF-knappen ] (3-7).
0O LCD-displayet (3-1) viser felgende infor-
mationer.
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Ibrugtagning

Sprog

[ Sprog ]
Englisch
Deutsch

Bekraeft

Her veelges det pageeldende sprog - kun ved
farste idrifttagning.

1 Veelg det gnskede sprog med [Pileknapper]
(3-3).
2 Bekreeft med [Multifunktionsknap] (3-5).
O Efter bekraeftelsen vises [Indtast tilmel-
dings-PIN] p& LCD-displayet (3-1).
PIN-kode

Indtast fabrikkens PIN-kode

Kun ved forste idrifttagning skal fabrikkens PIN-
kode indtastes. Fabrikkens PIN-kode er indstillet
til [ 0000 ].

[ Tilmelding ]

Indtast PIN
*kKkk

1 Veelg de gnskede cifre med de pagaeldende
[Piletaster] (3-3), og bekreeft hver gang med
[Multifunktionsknap] (3-6).

2 Indtast de neeste 3 cifre pa ngjagtigt samme
made.

O Derefter vises indtastningsvinduet [Skift
PIN] p& LCD-displayet (3-1).
Skift PIN-kode
1 Indtast og gentag ny PIN.
0O Derefter vises [Indtastningsvinduet dato]
pa LCD-displayet (3-1).
Indstilling eller 2ndring af dato

Indtast dato og klokkesleet korrekt, da de fglgende
programmeringer afheenger deraf.

[ Indtastdato ]

o o o

DD.MM.AAAA
13.06.2013

Fortsaet
4

1 Veelg de gnskede cifre med de pagaeldende
[Piletaster] (3-3), og bekreeft hver gang med
[Multifunktionsknap] (3-5).

O Efter bekreaeftelsen vises [Indtastnings-
vinduet klokkesleet] pa LCD-displayet
(3-1).

Ved indtastning af ar (AAAA) er det kun

ﬂ de to sidste cifre, der skal indtastes. De
to forste pladser 20XX er allerede ud-
fyldt.

Indstilling eller @ndring af klokkeslaet

[ Indtast klokkesleet ]

24h-format
7:00

Afbrydelse Fortsaet

1 Veelg de egnskede cifre med de pageeldende
[Piletaster] (3-3), og bekreeft hver gang med
[Multifunktionsknap] (3-5).

0 Derefter vises statusvinduet [Ukalibreret]
pa LCD-displayet (3-1).

Kalibrering
Stil Robolinho korrekt til kalibrering (12-3)
1 Nar der trykkes pa [START-knappen] (3-4),
starter den automatiske kalibrering.
O Advarslen [Motor startet] blinker i LCD-
displayet (3-1).
NB!
Nar der trykkes pa [START-knappen]
starter motoren.
Grib ikke ind i roterende dele.

Kalibreringsproces

For at registrere signalstyrken karer Robolinho
forst tveers over begraensningskablet og derefter
hen til basisstationen. Batteriet i Robolinho lades
op.
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Ibrugtagning

stationen. Hvis Robolinho ikke rammer
kontakterne, nar den kerer ind i basis-
stationen, kerer den videre langs med
begraensningskablet, indtil den rammer
kontakterne, eller proceduren afbrydes.

ﬂ Robolinho skal blive staende i basis-

Visning efter kalibreringskerslen

Efter kalibreringen vises det fabriksindstillede

klippevindue.

O Klippeprogrammet er aktiveret, batteriet la-
des op.

Efter at idrifttagningen er afsluttet, kan der klip-

pes med Robolinho med fabrikkens forudindstil-

lede klippetider uden yderligere programmering.

Felgende klippetider er indstillet pa fabrikken: Ma

- fr: fra klokken 07:00 til 10:00 og ma - fr: fra klok-

ken 17:00 til 19:00.

B OQOverhold de geeldende lokale regler for
brugstidspunkter.

OVERSIGT HOVEDMENU
Fglgende menupunkter kan veelges:

Ugeprogram
Programmer Indgangspunkter
Programinfo
Klokkesleet
Dato
Sprog

Indstilling af klip-
pehgjde

PIN-kode

Indstillinger Knaptoner

Hoved-

Regnsensor
menu

Kantklipning
Displaykontrast
Omkalibrering

Fabriksindstillin-
ger

Knivservice
Hardware

Informationer  Software

Programinfo
Fejl
B Tryk pa menuknappen [3-8] for at &bne hove-

dmenuen.

B Valg det gnskede programpunkt med [Pile-
knapperne] (3-3), og bekraeft med [Multifunk-
tionsknappen til hgjre] (3-5).

B Enhver menu kan afsluttes med menuknap-
pen [3-8].

PROGRAMMENU
B Foretag indstillinger i ugeprogrammet.
B F3 programinfo vist, f. eks. klippeprogram.
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Programmenu

Indstilling af ugeprogram

Ugeprogram

*Alle dage [X]
Mandag [X]

Tilbage Skift

| ugeprogrammet indstilles ugedage og klokkes-

leet, hvor Robolinho skal klippe.

Menupunkt [Alle dage]

B | menupunkt 1 [Alle dage] klipper Robolinho

hver dag pa de indstillede klokkeslaet.
O Symbolet [X] viser ugedagen lige nu.

I menupunkt 2 [Ugedag] klipper Robolinho pa

den indstillede ugedag pa de indstillede klok-

keslaet.

N

Veelg det enskede menupunkt med de pageel-

dende [Piletaster] (3-3), og bekreeft hver gang

med [Multifunktionsknap til hgjre].

plaene.

O Betragt klipperesultatet, og klip i sa lang
tid der kraeves for at fa en velplejet grees-

1. Veelg menupunktet [Alle dage] med de pageeldende [Pileknapper] (3-3), og bekraeft med [Multifunk-

tionsknap til hgjre] (3-5).

2. Tryk [Pileknappen] (3-3) ned, indtil [Skift] er aktiveret.
3. Veelg det snskede menupunkt med de pageeldende [Pileknapper] (3-3), og bekreeft med [Multifunk-

tionsknap til hajre] (3-5).
Symbolforklaring

(1) Menupunkt
(2) Menupunkt
@) [
[R]
Kantklipning
M]
(4) Starttid

(5) Sluttid

(6) [0-9]
Fast indgangspunkt

[7]
Automatisk indgangspunkt

Indstilling af indgangspunkter

[ Hovedmenu 1

* Programmer
Indstillinger

Tilbage Bekreeft

Alle dage (Alle dage er aendret.)
Ugedag
Klippevindue deaktiveret

Robolinho klipper mod hgjre langs med begreens-
ningskablet (1x). Nar kanterne er klippet, klipper
Robolinho videre pa det afgraensede areal.

Normal Kklipning

Robolinho kgrer ud fra basisstationen pa det indstil-
lede klokkeslaet for at klippe.

Robolinho kerer tilbage til basisstationen pa det ind-
stillede klokkeslaet.

Robolinho kgrer ud fra det valgte indgangspunkt pa
det indstillede klokkesleet for at klippe.

Der skiftes automatisk mellem indgangspunkterne (an-

befalet indstilling).

1. Veelg menupunktet [Programmer ] med [Pil
op] eller [Pil ned], indtil stiernesymbolet vises

foran menupunktet.

2. Bekraeft med [Multifunktionsknappen
hgjre].

til
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Programmenu

Hent indgangspunkter

[ Programmer ] [ Indgangspunkter ]

Ugeprogram * Punkt X1 ved [020m]

* Indgangspunkter

Tibage  Bekraeft » F’unkt X2 ved [075m]
Tilbage Bekraeft

Veelg menupunkt [Indgangspunkter] med [Pil
op] eller [Pil ned], indtil stjernesymbolet vises
foran menupunktet.

Bekreeft med [Multifunktionsknappen il
hgjre].

Veelg menupunkt [Punkt X*] med [Pil op] el-
ler [Pil ned], indtil stiernesymbolet star foran
menupunktet.

Indstil den gnskede afstand, indstil i givet fald
flere indgangspunkter.

Bekraeft med [Multifunktionsknappen il
hgjre].

Ga tilbage til hovedmenuen ved at trykke pa
[Menu-knappen] igen.

B Det forste indgangspunkt er som
standard altid 1 m til hgjre for basis-
stationen og kan ikke aendres.

B Som standard er de andre 9 ind-
gangspunkter fordelt over hele be-
greensningskablets lsengde (efter
den 1. kantklipning eller nar robotten
har kert hele slgjfen igennem).

B Disse indgangspunkter kan aend-
res og kan programmeres efter klip-
peomradets stgrrelse og beskaffen-
hed.

Indlzering af indgangspunkter

1.

2.
3.

Start proceduren ved at trykke pa [START/
PAUSE-knappen].

O Fwlg anvisningerne pa displayet. [Indlae-
ring af indgangspunkter]

Indstil indgangspunkt X.

Position: Indstil Y med [Multifunktionsknap-

pen til hgjre].

B Der indstilles ikke indgangspunkt.

B Sigjfeleengden males op, og start-

INDSTILLINGSMENU

Indstilling af dato, klokkeslaet, sprog og nykalibre-
ring, se Idrifttagning.

Aktiver eller deaktiver knaptonerne

1.
2.

Veelg [Knaptoner].

Bekreeft med [Multifunktionsknap til hgjre]
(3-5).

Aktiver eller deaktiver knaptonerne med [Mul-
tifunktionsknap til hgjre] (3-5).

Bekreeft det pageeldende valg med [Menu-
knappen] (3-8).

Aktiver eller deaktiver regnsensoren

1.

2.

Veelg [Regnsensor] i underpunktet Indstillin-
ger.

Bekraeft med
hgjre].

Aktiver eller deaktiver regnsensoren med
[Multifunktionsknappen til hgjre].

Bekreeft det pageeldende valg med [Menu-
knappen], og ga tilbage til hovedmenuen.

[Multifunktionsknappen il

Indstil forsinkelse af regnsensoren

1.

2.

Veelg [Forsinkelse regnsensor] i underpunktet
Indstillinger.
Bekreeft med
hgjre].

Indstil [Forsinkelse regnsensor].

Bekreeft det pageeldende valg med [Menu-
knappen], og ga tilbage til hovedmenuen.

[Multifunktionsknappen il

Funktionen [Forsinkelse regnsensor]
bruges til, at Robolinho® 3000 kerer ud
igen tidsforsinket efter at vaere kert ind til
basisstationen.

ECO-Modus

| ECO-modus nedsaettes knivenes om-
drejningstal. Lydstyrke reduceres, det
skaner batteriet og forleenger dets leve-
tid samt Robolinhos klippetid.

Skift display-kontrast

1

Veelg [Displaykontrast].

punkterne fordeles automatisk med 2 Indstil [Displaykontrast] med [Pileknapperne]
lige stor afstande langs hele laeng- (3-3), og bekreeft med [Multifunktionsknap til
den. hgijre] (3-5).
B |ndstillingspunkterne kan tilpasses 3 Bekreeft det pageeldende valg med [Menu-
manuelt. knappen] (3-8), og ga tilbage til hovedme-
nuen.
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Indstillingsmenu

Nulstilling til fabriksindstilling

1 Veelg [Fabriksindstilling].

2 Indtast PIN-koden pa ny, og bekreeft.

3 Bekreeft det pageeldende valg med [Menu-
knappen] (3-8), og ga tilbage til hovedme-
nuen.

INFORMATIONSMENU

Informationsmenuen anvendes til at abne soft-
wareversion, hardwareversion, aktuelle indstillin-
ger (programinfo) og fejl. | denne menu kan der
ikke foretages indstillinger.

Knivservice

maessigt og dermed ogsa slitagen pa
knivene. Nar den fabriksindstillede veerdi
nas, vises meldingen "Knivservice" pa
displayet. Lad en AL-KO-specialforhand-
ler, tekniker eller servicepartner udskifte
knivene afhaengigt af knivenes klippe-
resultater. Samtidigt nulstilles teelleren.

ﬂ Knivmotorens funktion overvages tids-

Fejl

Visning af dato, klokkeslaet og fejlkode med fe-
jimelding. Alle fejlmeldinger siden idrifttagningen
vises pa en liste.

KLIPPETIPS

B Klippehgjden uforandret mellem 3 - 6 cm,
klip ikke mere end halvdelen af greesstraenes
leengde af.

B Afpas klippetiderne i overensstemmelse der-
med.

B Hvis motorens omdrejningstal falder maerk-
bart gennem kraftigt graes, skal klippehgjden
seettes op, og der klippes ad flere omgange.

For at kunne udnytte kapaciteten i
Robolinho fuldt ud anbefales det at lade

klipperobotten klippe pa kglige tidspunk-
ter om dagen og om natten.

FARE!

Fare for kvaestelse pa klippekniven!

B Sluk altid for klipperobotten pa [ON/
OFF-knappen] fgr vedligeholdelse
og pleje.

B Afbryd basisstationens transformer
fra el-nettet.

B Beer altid handsker ved vedligehol-
delses- eller plejearbejde pa roter-
ende og/eller skaerende dele!

INDSTILLING AF KLIPPEH@JDE

1. Veelg [Indstilling af klippehgjde].

2. Indstil [Skeerehgjde] med [Pileknapperne]
(3-3) i trin pa 5 mm, og bekraeft med [Multi-
funktionsknap til hgjre] (3-5).

3. Bekreeft det pageeldende valg med [Menu-
knappen] (3-8), og ga tilbage til hovedme-
nuen.

O Farst nar Robolinho begynder at klippe,
stiller knivtallerkenen sig p& den indstil-
lede skaerehgjde.

Klippehgjden indstilles fra 3 - 6 cm. Den
kan indstilles i trin pa 5 mm.

BATTERI

B Det integrerede genopladelige batteri er del-
vist ladet op ved leveringen. | normaldrift op-
lades batteriet i Robolinho med jeevne mel-
lemrum.

B Ved en batteriopladning pa 0 % karer
Robolinho hen til basisstationen af sig selv og
lader batteriet op.

0O Batteriet tager ikke skade, hvis opladnin-
gen afbrydes.

B Basisstationen er udstyret med over-
vagningselektronik. Elektronikken afbryder
automatisk opladningen, nar der nas en lade-
status pa 100 %.

B Batteriets status vises pa displayet.

B Ver opmeerksom pa, om basisstationens la-
dekontakter (10-1) har tilstreekkelig kontakt
med kontaktfladerne (10-2) pa Robolinho.

B Temperaturomradet for opladningen bgr
vaere mellem 0 og 40 °C.

B Ved temperaturer pa over 45 °C forhindrer
den indbyggede beskyttelseskreds, at batte-
riet lades op. Derved forebygges det, at bat-
teriet tager skade.
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Batteri

B Hvis batteriets driftstid mindskes veaesent-
ligt pa trods af, at det er blevet ladet helt
op, skal en AL-KO-specialforhandler/-tekni-
ker/-servicepartner udskifte batteriet og er-
statte det med et nyt originalbatteri.

B Huvis batteriet er blevet for gammelt eller ikke
er blevet brugt i for lang tid, sa det er afla-
det under den minimumsveerdi, som produ-
centen har fastlagt, kan det ikke lzengere la-
des op. Lad en AL-KO-specialforhandler/-te-
kniker/servicepartner kontrollere og udskifte
batteriet og overvagningselektronikken.

B Batteriets status vises pa displayet. Kontrol-
ler batteriets status efter ca. 3 maneder. Det
geres ved at taende for Robolinho og afleese
batteriets status. | givet fald stilles den til op-
ladning i basisstationen.

B | tilfeelde af laekage af elektrolyt skal skylles
med vand / neutraliseringsmiddel. | tilfeelde af
kontakt med gjnene, sa en laege ber hgres.

Batteriet er kontrolleret iht. UN-manual.

ﬂ Den omfattes derfor ikke af nationale el-
ler internationale regler om farligt gods
hverken som enkeltdel eller indbygget i
en enhed.

VEDLIGEHOLDELSE OG SERVICE

NB!

Fer du udfgrer vedligeholdelse STOP-
knap!

FARE!
Fare for kvaestelse pa klippekniven!

Ved transport skal klippeknivstallerke-
nen altid pege veek fra kroppen.

B Kontroller regelmaessigt Robolinho og basis-
stationen for beskadigelser

B Lad en AL-KO-specialforhandler/-tekni-
ker/-servicepartner udskifte eller reparere
beskadigede dele og batterier.

ved transport

B Beer kun Robolinho i skjoldet.

B Stands Robolinho med [ STOP-knappen ]
(3-2).

B Sluk for Robolinho med [ ON/OFF-knappen ]
(3-7).

FARE!
Fare for kvaestelse pa klippekniven!

Ved transport skal klippeknivstallerke-
nen altid pege vaek fra kroppen.

Renggring

FARE!
Fare for kvastelse pa klippekniven!

Ved transport skal klippeknivstallerke-
nen altid pege vaek fra kroppen.

1 Rengear klipperobotten omhyggeligt én gang
om ugen med en bgrste eller en klud.
O Urenheder, der ikke er blevet fjernet, kan
forringe funktionen.

2 Kontroller klippeknivene (2-9) én gang om
ugen for beskadigelser.

Skader pa elektriske/elektroniske
komponenter ved ukyndig renggring!

Klipperobotten ma ikke rengeres
med hgjtryksrenser eller under rin-
dende vand. Indtraengende vand kan
gdelaegge kontakter, batteri, motorer og
printkort.

Kontrol af kontakter

1 Renger kontaktfladerne (12-2) pa klippero-
botten for urenheder med en klud.

Brandspor pa kontaktfladerne tyder pa
darlig kontakt ved opladningen.

O Bgjfijedrene pa basisstationen udad
(10-1).

Rengering af chassis

1 Renger greesfanget (13-5) og feringen (13-7)
omhyggeligt med en bgrste eller en klud.

Kontrol af hjulenes frilab

1 Renger omradet omkring hjulene (13-1) om-
hyggeligt en gang om ugen med en barste el-
ler en klud.

2 Kontrollér, at rullerne kerer let , og at de kan
styres (13-1).

O Huvis rullerne (13-1) ikke lober let og frit
rundt, skal problemet afhjeelpes, eller rul-
lerne udskiftes.

Kontrol af basisstationen

1 Treek transformerstikket ud.

2 Kontroller kontakterne (10-1) pa basisstatio-
nen, og renggr dem evt. med en klud.
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Vedligeholdelse og service

3 Tryk kontakterne ind mod basisstationen, og
slip dem.
O Kontakterne skal fiedre tilbage til ud-
gangsstillingen igen.

Hvis kontakterne ikke gar tilbage til ud-
gangsstilling, skal de kontrolleres eller
repareres af en AL-KO-specialforhand-
ler/-tekniker/-servicepartner.

Kontrol af basisstationen

Far opbevaring (vinter) af Mahroboters Fglgende
punkter skal bemaerkes:

B Oplade batteriet.

Off plaeneklipper.

Ren plaeneklipper.

Udskift beskadigede kniven.

Plaeneklipper Opbevares pa et tert, frostfrit
rum.

REPARATION

Reparationer ma kun gennemfgres af kompe-
tente fagveerksteder eller vores AL-KO serviceaf-
delinger.

HJZALP VED FEJL

Generelt
Fejimelding Mulig arsag

Lav batterispeen-  Begraensningskabel defekt,

ding Robotten kan ikke finde basisstatio-

nen.

Udslidt batteri.

Ladeelektronik defekt.

Robotten rammer ikke ladekontak- u

terne.

Forkert PIN-kode

Klipperesultatet er

uregelmaessigt. . .
Klippeomradet er for stort.

PIN-koden blev indtastet forkert.

Robottens arbejdstid er for kort.

Reparationsarbejde er kun tilladt at bruge origi-
nale reservedele.

Udskiftning af klippeknivene
1 Sluk for klipperobotten (3-7).

2 Anbring klipperobotten med klippeknivene
opad.

3 Lgsn skruerne (2-11) med en skruenggle
starrelse 5,5.

4 Treek klippeknivene (14-5) ud af knivfaestet.

5 Renger knivfaestet med en blgd berste.
6 Seet nye knive i, og skru dem godt fast med
skruerne.
O Ryddeknivene skal som regel ikke
udskiftes.

Ved kraftig tilsmudsning, der ikke kan fiernes med
en bgrste, skal knivtallerkenen (13-3) udskiftes,
da ubalance kan fgre til aget slitage og funktions-
fejl.

Skader pa grund af ukyndig repara-
tion!

Bgjede klippeknive ma ikke rettes ud.

Lasning

Kontroller begraensningskablet for af-
brydelse, og lad det i givet fald male
igennem af en AL-KO-servicepartner.

Batteriets levetid overskredet. Lad AL-
KO-servicepartneren udskifte batteriet.

Fa ladeelektronikken kontrollet af AL-
KO-servicepartneren.

Stil robotten i basisstationen, og
kontroller, om ladekontakterne har
den gnskede kontakt.

B F3a en AL-KO-servicepartner til at
kontrollere og evt. udskifte ladekon-
takterne.

Indtast den rigtige PIN-kode. Man ma
bruge tre forsgg, derefter skal der ind-
tastes en PUK-kode.

Programmeér laengere arbejdstider.

Formindsk klippeomradet.
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Hjeelp ved fejl

Fejimelding

Robotten klip-
per pa forkerte
tidspunkter

Robotten vibrerer

Fejlkode

Fejimelding

CNOO1: Tilt-sen-
sor

CNOO02: Lift-sen-
sor

CNO005: Bumper
deflected

CNOO7: No loop
signal

CNO017: Cal: si-
gnal weak

CNOO08: Loop-si-
gnal

CNO010: Bad posi-
tion

CNO11: Escaped
robot

Mulig arsag

Klippehgjden i forhold til hejt grees
passer ikke sammen.

Klippeknivene er dgve.

Grees blokerer eller haemmer tallerke-
nen til klippeknivene eller motorakslen
i at kgre rundt.

Klokkeslaettet pa robotten eller start-
og sluttiden for klipningen skal indstil-
les.

Ubalance i klippeknivene eller i drevet
til klippeknivene.

Mulig arsag

B Maks. hzldning oversk-
redet

B Robotten blev baret
B Skreenten for stejl

Bekleedning blev forskubbet
af fremmedlegeme, eller da
robotten blev |gftet.

Robotten kerte pa en forhin-
dring og kan ikke slippe fri
(kollision i neerheden af ba-

sisstationen).
Intet slgjfesignal. u
Fejl under kalibreringen, u

slgjfesignalet for svagt.

Slgjfesignalet svagt. L]

Lasning

Lasning

Juster klippehgjden hgjere op, og
seenk derefter trinvist til den gnskede
hgjde.

Udskift klippeknivene, eller fa dem sle-
bet hos en AL-KO-servicepartner, og
fa knivene sat pa med nye skruer.

Fjern greesset, og forvis dig om, at tal-
lerkenen til klippeknivene drejer frit
rundt.

Indstil klokkeslaettet.

Kontrollér og renger, udskift evt. klip-
peknivene og tallerkenen til klippekni-
vene.

Stil robotten pa en jeevn flade, og kvitter fejlen.

Fjern fremmediegeme.

Kontroller stramforsyningen til basisstationen
Kontroller slgjfen
B Afbryd transformeren, og saet den i igen

Kontroller stremforsyningen til basisstationen

B Kontroller slgjfen - kan veere gravet for dybt

ned

B Afbryd transformeren, og saet den i igen

Robotten er uden for slgjfen.

Stil robotten pa klippearealet

B Sigjfen krydser sig selv

Robotten har forladt klip-
pearealet.

Kontroller placeringen af slgjfen, (kurver, forhin-
dringer osv.)
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Hjeelp ved fejl

Fejimelding

CNO012: Cal: no
loop

CNO015: Cal: outs-
ide

CNO018: Cal: Colli-
sion

CNO38: Battery

CNO099: Recov es-
cape

CN104: Battery
over heating

CN110: Blade mo-
tor over heating

CN119: R-Bumper
deflected
CN120: L-Bumper
deflected

CN128: Recov Im-
possible

Mulig arsag

Fejl under kalibreringen, ro-
botten kunne ikke finde slgj-
fen.

Fejl under kalibreringen, kol-
lision

Batteriet tomt.

Begraensningskabel defekt,
robotten kan ikke finde ba-
sisstationen.

Udslidt batteri.

Ladeelektronik defekt.

Robotten rammer ikke lade-
kontakterne.

automatisk afhjeelpning af
fejl ikke mulig.

Robotten er uden for slgjfen.

Batteriet overophedes - bat-
teritemperatur over 60 °C,
afladning ikke mulig

Overophedet klippemotor,
temperatur > 80 °C

Robotten er kgrt pa en for-
hindring og kan ikke komme
fri af sikkerhedsgrunde,
f.eks. kollision i neerheden af
basisstationen.

Er kert pa en forhindring el-
ler kert ud over slgjfen ->
ikke muligt at bakke, robot-
ten kan ikke komme fri.

Lasning

B Stil robotten lodret oven over slgjfen, robotten
skal kunne kare hen over slgjfen

Kontroller stremforsyningen til basisstationen
Kontroller slgjfen

Afbryd transformeren, og saet den i igen
Slgjfekablet krydser sig selv

Fjern forhindring

Kontroller basisstationen for forhindringer
Kontroller ladekontakterne pa basisstationen
For lange slgjfer, for mange ger

Robotten er kart fast

Kontroller begreensningskablet for afbrydelse, og
lad det i givet fald male igennem af en AL-KO-
servicepartner.

Batteriets levetid overskredet. Lad AL-KO-ser-
vicepartneren udskifte batteriet.

Fa ladeelektronikken kontrollet af AL-KO-service-
partneren.

B Stil robotten i basisstationen, og kontroller, om
ladekontakterne har den gnskede kontakt.

B F3ladekontakterne kontrolleret og udskiftet af
en AL-KO-servicepartner.

Afhjeelp fejlen manuelt.

Stil robotten pa basisstationen.

Overvagningselektronikken udfgrer ngdfrakob-
ling. Saet ikke robotten pa basisstationen. Sluk
for robotten, og lad batteriet kgle af.

Sluk for robotten, og lad den kgle af. Hvis fejlen
optraeder igen, skal robotten kontrolleres af en
AL-KO-servicepartner.

Fjern forhindringen, og kvitter fejimeldingen.

Fjern forhindringen, kontroller udstyringen af af-
deekningen.
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Hjeelp ved fejl

Fejimelding Mulig arsag Lasning

CN129: Blocked Motoren til venstre hjul blo-  Fjern blokeringen.
WL keret.

CN130: Blocked Motoren til hgjre hjul bloke-  Fjern blokeringen.
WR ret.

Ved forstyrrelser, der ikke er anfert i denne tabel, eller som du ikke selv kan afhjeelpe, bedes
du venligst henvende dig til vores ansvarlige kundetjeneste.

GARANTI

Evt. fejl i materiale- eller fabrikationsfejl pa maskinen udbedres eller erstattes inden for garantiperioden
uden beregning af en reparatgr, som vi udpeger. Garantiperioden bestemmes af lovgivningen i det land,
hvor maskinen er kabt.

Garantien gzelder kun, hvis Garantien bortfalder, hvis
B maskinen behandles kyndigt, B maskinen forsgges repareret egenhaendigt,
B forskrifterne i betjeningsvejledningen overhol- B  der udfgres tekniske eendringer pa maskinen,
des, B maskinen anvendes mod sin bestemmelse
B der anvendes originale reservedele (f.eks. erhvervsmaessig eller kommunal anven-
delse).

Garantien omfatter ikke:

B | akskader, der opstar som falge af normal anvendelse

B Sliddele, der pa reservedelskortet er markeret med [xxx xxx (x)]

B Forbreendingsmotorer - ved forbraendingsmotorer gaelder den pagaeldende motorproducents sepa-
rate garantibestemmelser

Garantiperioden begynder ved den ferste slutbrugers kab. Her geelder datoen pa den originale kvittering.
Ved garantikrav bedes du medbringe dette garantibevis sammen med den originale kvittering for kebet
til din forhandler eller det naermeste autoriserede kundecenter. Garantien forbliver uaendret ved evt. salg
til tredjepart.

EU-OVERENSSTEMMELSESERKLARING

Hermed erkleerer vi, at dette markedsferte produkt opfylder kravene i de harmoniserede EU-direktiver,
EU-sikkerhedsstandarder og den produktspecifikke standard.

Produkt Producent Befuldmaegtiget

Plaeneklipper-robot AL-KO Kober GmbH Andreas Hedrich

Type HauptstralRe 51 Ichenhauser Str. 14

Robolinho 4000 A-8742 Obdach D-89359 Kotz

Serienummer EU-direktiver Harmoniserede standarder

G1501502 2006/42/EF, 2004/108/EF EN 55014-1, EN 55014-2
2011/65/EU EN 61000-6-1, EN 61000-3-2

EN 61000-3-3
Obdach, 19.05.2015 EN 60335-1, prEN 60335-2-107

.|

Ing. Klaus Rainer, Managing Director
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TEKNISKA DATA

Uppgifter om Robolinho®

Langd / bredd / héjd i mm 600 / 490 / 245
Vikt i kg cal1,5

Klippsystem elektriskt med tva knivar
Motor, kniv v/min 3400/ ECO 3000
Snitthéjder i mm 30-60

Klipphojdsinstalining, fem steg 5 mm per steg

Klippbredd i mm 320

Max. klippomrade i m? ca 2 000

Grasmattans maximala lutningsvinkel i % 35

E Avstandet fran begransningskabeln till granslinjen (vagg/hack) i
cm

calb

P

IS
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Packa upp enheten

Information om basstation/transformator
Anslutningsspanning till basstation
Sekundarspanning/strom/effekt

Bulleremission

.I Ljudvolym matt i dB(A) / ljudvolym garanterat i dB(A)

Batteri

Spanning i V
Kapacitet i Ah

Energi i Wh

PACKA UPP ENHETEN

B Packa forsiktigt upp grasklipparen med till-
hérande komponenter ur férpackningen och
kontrollera att de inte har fatt nagra trans-
portskador. Enligt garantibestdmmelserna
ska AL-KO:s aterforsaljare, tekniker eller ser-
vicepartner omgaende informeras om trans-
portskador.

B Spara originalférpackningen och skyddsin-
nehallet for de fall grasklipparen maste ski-
ckas tillbaka.

B Aven for &terlamnande av originalférpacknin-
gen och foljedokument som kravs.

LEVERANSOMFANG

Leveransomfattning (1)

230V 16 A50 HZ

27V AC/22A/60VA

Lwa =63 /65 (K =1,9)

252
4.4
116,5

OM DENNA HANDBOK

B Las igenom denna dokumentation fore an-
vandning. Detta ar en forutsattning for sakert
arbete och felfri hantering.

B Beakta sakerhets- och varningsanvisnin-
garna i dokumentationen och pé& produkten.

B Dokumentationen ar en permanent del av
den beskrivna produkten och bér 1amnas vi-
dare till kbparen vid férsaljning.

Teckenforklaring

OBSERVA!

Folj dessa varningsinstruktioner exakt
for att undvika person- och / eller mate-
rialskador.

B (1/1) Robolinho-klippare ﬂ Soérskilda infOI.'.mati_on for battre fors-
B (1/2) Basstation taelse och anvandning.
B (1/3) Utdkningsplatta Bortskaffande
B (1/4) Begransningskabel (200 m) Uttisnt ter. batteri hlad
- janta apparater, batterier och lad-
(1/5) Kortfattad bruksanvisning Ef dare far inte sldngas i hushallsavfallet!
B (1/6) Bruksanvisning Forpackning, maskin och tillbehor r till-
B (1/7) Marlor (200 st.) EEN verkade av atervinningsbara material och
B (1/8) Transformator ska bortskaffas till atervinningsstation.
Avfallshantering ska ske enligt lokala foreskrifter.
Nar det galler avfallshantering fi nns féljande maoj-
ligheter:
B Via fackhandeln.
B Till en atervinningsstation som ar markt med
CCRtecknet.
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Produktbeskrivning

B Batterier far endast kasseras i urladdat tills-
tand.

B Anvandaren ar ansvarig for att batteriet 1am-
nas in for avfallssortering. Batteriet kan 1am-
nas kostnadsfritt till en AL-KO-aterférsaljare
eller tekniker/servicepartner.

PRODUKTBESKRIVNING

Denna dokumentation beskriver en helautoma-
tisk, batteridriven grasklippare.

Symboler pa maskinen

Hall utomstaende pa avstand fran ris-
komradet!

OBS! laktta sarskild forsiktighet under
handhavandet.

Hall hander och fétter pa avstand fran
skarverket!

WS

Hall avstand till riskomradet.

.
—

L&s igenom bruksanvisningen innan du

|!!| bérjar anvanda robotgrasklipparen!
are, Mata in PIN-kod fére klippningen.
[

Ak inte med pé grasklipparen!

3

FORESKRIVEN ANVANDNING

Detta redskap ar avsett att klippa en grasmatta pa
privat mark. All annan anvandning ses som icke
korrekt.

MOJLIG FELANVANDNING

Grasklipparen ar inte lampad fér anvandning pa
offentliga anlaggningar, parker, sportanlaggnin-
gar eller i jord- och skogsbruk.

SAKERHETSANVISNINGAR

B Beakta de sdkerhetsanvisningar och
varningstexter som finns i denna dokumenta-
tion och pa produkten.

B Byt ut skadade delar, transformator och bat-
terier eller lAmna in for reparation hos en AL-
KO-aterforsaljare, tekniker eller servicepart-
ner.

B  Anvandaren ar ansvarig for olyckor som
drabbar andra personer och deras egendom.

B Hall utomstaende pa avstand fran riskomra-
det.

B Robotgrasklipparen far endast anvandas i te-
kniskt felfritt skick!

B Barn och andra personer som inte ar fortro-
gna med bruksanvisningen far inte anvanda
maskinen.

B Personer med reducerad fysisk eller senso-
risk formaga eller férsamrad uppfattningsfor-
maga eller personer med otillracklig kunskap
eller erfarenhet far inte anvanda maskinen
om arbetet inte 6vervakas eller handleds av
en person som ansvarar for séakerheten.

B Under drift se till att barn inte 1&mnas utan
uppsikt i narheten av enheten eller leka med
apparaten.

B Hall kroppsdelar och klader pa avstand fran
klippverktyget.

B Se till att inga grenar, stenar eller andra f6-
remal (t.ex. traédgardsredskap eller leksaker)
ligger pa grasmattan, eftersom de kan ska-
das och samtidigt skada Robolinhos klippkni-
var.

B Anvand inte Robolinho och vattenspridare
samtidigt.

VARNING!

Folj varningstexterna noga for att und-
vika person- och sakskador!

Speciella anvisningar for battre fors-
taelse och handhavande.

SAKERHETS- OCH

SKYDDSANORDNINGAR

B Sakerhetsanordningarna far inte kringgas,
manipuleras eller tas bort. Icke beaktande
kan leda halsorisker for dig sjalv och andra
personer.

B Kontrollera matningskabel till basstationen
for skador.
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Produktoversikt

B For att undvika att Robolinho slas pa oav-
siktligt eller av en obehdrig person ar den
skyddad med en PIN-kod.

B Hall hander och fotter borta fran roterande
delar. Vanta tills kniven star still!

B Robolinho &r utrustad med en sakerhets-
sensor. Nar du lyfter upp robotgrasklipparen
stoppas motor och knivar inom 2 sekunder.

B Efter kontakt med ett hinder kér Robolinho till-
baka, stannar och andrar sin korriktning.

B Kontrollera klipparen och basstationen regel-
bundet sa att de inte har nagra skador.

B Anvand inte klippare och basstation som ar
skadad.

PRODUKTOVERSIKT

Produktoversikten (2) ger en éverblick dver mas-
kinen.

2-1 Laddningskontakter
2-2 Stétfangare

2-3 Chassi

2-4 Mandverpanel (under tacklocket)
2-5 STOP-knapp

2-6 Framre hjul (styrbara)
2-7 Khnivtallrik

2-8 Drivhjul

2-9 Knivar

2-10 Rojkniv

2-11 Fastskruv

FUNKTIONSBESKRIVNING

B Robolinho ar en helautomatisk, batteridriven
grasklippare som ror sig fritt inom ett avgran-
sat klippomrade.

B Klippomradet avgransas med den begrans-
ningskabel som ar ansluten till basstationen.

B Robolinho koér langs begransningskabeln till
basstationen for att ladda batteriet.

B For klippdriften finns fabriksinstalla program
installerade som ocksa innehaller funktioner
for hela ytor samt kantklippning. Andringar
kan goras i dessa program.

B Tack vare knivarnas speciella placering sam-
las inte det klippta graset upp utan ligger kvar
i grasmattan mellan grasstrana och ger en
komposterande resp. gddslande effekt.

SENSORER

Robolinho ar utrustad med olika sakerhetssenso-

rer (9).

Lyftsensor

B  Om néagon under tiden som Robolinho &r
igang lyfter i handtaget gor sakerhetssensorn
att knivarna stannarinom 2 sekunder och drif-
ten sténgs av.

Stotsensorer och hinderregistrering

B  Robolinho ar utrustad med sensorer som
andrar korriktningen vid kontakt med hinder.
Nar enheten kor emot ett hinder sker en Iatt
forskjutning av chassiets 6verdel (9-1). Detta
utléser en sensor som andrar koérriktning.

Lutningssensor i korriktning

B Vid en upp- eller nedférslutning pa mer én 35
% stannar Robolinho automatiskt tack vare
lutningssensorn.

Lutningssensor i sidled

B Vid en lutning i sidled pa mer an 35 % stannar
Robolinho automatiskt tack vare lutningssen-
sorn.

Regnsensor
B  Robolinho ar utrustad med en regnsensor

som vid regn avbryter klippningen och ser till
att Robolinho kér tillbaka till basstationen.

Robolinho startar inte automatiskt efter

ﬂ att den har har sténgts av med en saker-
hetssensor. For att satta igang den igen
maste du kvittera genom att trycka pa
multifunktionsknappen nar du har atgar-
dat felet.

TRANSFORMATOR

Transformatorn genererar strém till basstationen.

456382_b
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Transformator

VARNING!

Skador kan uppsta fran stankvatten!
Stall transformatorn pa en torr, sténkvat-
tenskyddad plats.

Vi rekommenderar anslutning via en jor-

dfelsbrytare med en nominell felstrém pa
< 30mA!

MONTERING

Den ordningsfoljd som beskrivs har
maste foljas

OBSERVA!

Risk for personskada!

Se till att sta stadigt vid arbetet!
Anvand arbets- och skyddsklader!

Basstation

B Basstationen ansluts med lagspanningska-
beln till stromférsorjningen (transformatorn)
(6).

B Basstationen avger en styrningssignal som
den skickar ut till begrénsningskabeln.

B P3 basstationen sitter tva laddningskontak-
ter som ansluter sig till laddningskontakterna
(10-1) pa Robolinho (10-2) nar den har ater-
vant till basstationen.

B  P3a basstationen sitter en [HOME-knapp]
(1-9). Nar du trycker pa denna knapp avslutar
Robolinho 4000 dagens klippning och ater-
vander automatiskt till basstationen.

Installera basstationen

1 Placera basstationen (4-2) pa en skuggig,
regnskyddad plats (5) pa plant underlag i
tradgarden och satt fast den med marlor
(4-1). Beakta de angivna matten (12).

Begréansningskabel

Begransningskabeln satts fast med hjalp av mar-
lor. Om den medféljande begrénsningskabeln inte
racker till finns en férlangningskabel att kdpa hos
din AL-KO-aterfoérsaljare, tekniker eller service-
partner.

B Avisolera begransningskabeln (6-2) 10 mm
och anslut den i ena sidan av basstationen
(6-1). Dra kabeln som visas pa bilden (8) och
beakta de angivna avstanden.

B For att undvika kabelskador under klippnin-
gen lagger du ut begransningskabeln sa att
den overallt ligger direkt pa marken.

B Satt fast begrénsningskabeln med en extra
marla pa stéllen pa stéllen dar den inte ligger
direkt mot marken.

VARNING!
Skador pa begransningskabeln!
Vertikalskar inte grasmattan i de omra-

den dar begransningskabeln ar place-
rad.

Kabelreserver

For att du ska kunna flytta basstationen efter att
du har anlagt klippomradet eller utéka klippomra-
det bor kabelreserver (12-1) monteras i begrans-
ningskabeln pa jamna avstand. Lagg begrans-
ningskabeln om en marla och dra den sedan till-
baka till den férra marlan enligt bilden och satt fast
med en ytterligare marla.

00 Antalet kabelreserver kan genomféras efter
egen beddémning.

Maojligheter till kabeldragning

Begransningskabeln kan laggas ut antingen pa
grasmattan (8-1) eller ner till 10 cm under gras-
torven (8-2). Kabeldragning under grastorven ska
genomféras av en fackkunnig.

O Det gér ocksé att kombinera de béada varian-
terna om nédvéndigt.

Dra kabeln runt hinder

Beakta vid kabeldragning runt hinder de avstand
som visas pa bilden (12).

Vid ett avstand pa 0 cm mellan kablarna kan ka-
beln koras 6ver. | de flesta fallen &r detta den
béasta I6sningen.

Fran ett avstdind pa minst 30 cm kanner
Robolinho av avstandet som vag och kor runt
hindret.

For att Robolinho ska fungera felfritt maste
vid dragning av begransningskabeln i passager
(12-4) de minimiavstand till hinder och minsta ge-
nomfartsbredder som anges pa bilden (12) beak-
tas.

Att korsa begransningskabeln leder till
storningar eftersom sidorna pa insidan
och utsidan blir ombytta.

46

Robolinho 4000 ©



Montering

Ansluta begrénsningskabel till basstationen

1 Nar du har dragit begransningskabeln (6-2),
avisolera den och koppla den till fjaderkon-
takter.

Ansluta lagspanningskabel till transforma-
torn

1 Lossa skruvarna med skruvmejsel (6-3) och
anslut lagspanningskabeln till transformatorn
(6-5).

O Kablarna kan anslutas pa valfritt satt
utan att ndgon bestdmd polaritet méaste
beaktas.

2 Anslut transformatorns natkontakt till elutta-
get (6-4).

Oppna basstationen

Locket (7-3) kan 6ppnas for kontroll av LED-dis-
playerna for fels6kning (vid fel).

Kontrollera anslutning

Efter anslutning av kabeln maste LED:erna (7-1)
och (7-2) lysa. Om sa inte ar fallet dra ur nat-
kontakten och kontrollera att alla anslutningar och
kablar sitter korrekt och inte ar skadade.

Den gula LED-lampan (7-1)
B |yser nar basstationen &r ansluten till trans-

formatorn och det finns en stromférbindelse
till transformatorn.

B blinkar vid laddning av Robolinho.

Den gréna LED-lampan (7-2)

B |yser ndr begransningskabeln ar korrekt dra-
gen och slingan ligger ratt.

B blinkar och slocknar sedan om begransnings-
kabelns slinga inte ligger ratt.

Det medfdljande litiumjonbatteriet omfat-

ﬂ tas av lagstiftningen for farligt gods. Bat-
teriet kan utan nagra 6vriga krav trans-
porteras pa vag av en privat anvandare.
Transportera endast batterier som ar i
oskadat skick. Batteriet maste skyddas
mot kontakt med andra féremal, kortslut-
ning eller att det glider oavsiktligt. Om
forsandelsen av batteriet sker med tredje
part (t.ex. med spedition eller flygfrakt)
finns det vissa krav pa foérpackning och
markning som maste beaktas.

456382_b
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Mandéverpanel

MANOVERPANEL
Manoéverpanel
3-1 Pa [LCD-displayen] visas den aktuella statusen eller den valda menyn.
32 Genom att trycka pa [STOP-knappen] stannar Robolinho och knivarna inom 2 se-
kunder.
33 [Pilknappen uppat och nedat] anvands for att navigera i menyn och for att andra
varden.
3.4 Med [START/PAUSE-knappen] startar du Robolinho eller gor avbrott i klippningen.
Var forsiktig! Robotgrasklipparen startar automatiskt efter ca 2 minuter!
[Hoger multifunktionsknapp]
Bekrafta (6ppna en meny, bekréafta andring av ett varde)
3.5 Framat
Andra
Aktivera/avaktivera
Spara/bekrafta

[ Vanster multifunktionsknapp]
3-6 Avbrott
Tillbaka (stdnga menyn, vid inmatning av varden aterga till ett varde)

3-7 Med [ON/OFF-knappen] slar man pa resp. av Robolinho.

Med [Menyknappen ] kan du alltid ga tillbaka till huvudmenyn fran alla underme-

3-8
nyer.
3.9 Med [HOME-knappen] avbryts den pagaende klippningen. Robolinho kor till
basstationen. Robolinho startar nasta dag med nasta klippfonster.
PIN- OCH PUK-KOD 0O Ta hénsyn till de angivna matten.
B Lat inte obehoriga fa tillgang till PIN-kod och : :
PUK-kod. Tillkoppling

B PIN-koden kan andras av agaren.
B PUK-koden kan sdkras genom registrering

AL-KO Robolinho

pa foljande Internetsida: .

O http://robolinho.al-ko.com Modell R obolinho 4000
B Skriver du in fel PIN-kod tre ganger maste du Softvér # xxxxxx

ange en PUK-kod.
B Vid inmatning av fel PUK-kod flera ganger Sériové Cislo  xxxxxx

maste det ga 24 timmar till nasta forsok.
Statusvisning
IDRIFTTAGNING 1 Sl& pa Robolinho genom att trycka p& [ON/
OBSERVA! OFF-knappen]' (3-7). ' - '
Innan Robolinho for férsta gangen, ap- O Ziﬁ;% g'/sp layen (3-1) visas foljande in-
paraten i laddaren, for att ladda batteriet! ’

Forberedelse

Innan du startar Robolinho ska den stallas pa ut-
gangspositionen i det avgransade klippomradet
(12-3).
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Idrifttagning

Sprakval

[ Sprakval ]
Svenska
Deutsch

Bekrafta

Spraket behover bara valjas vid det forsta install-
ningstillfallet.

1 Valj med motsvarande [pilknappar] (3-3) 6ns-
kat sprak.

2 Bekrafta med [multifunktionsknapp] (3-5).
O Naér du har bekréftat visas pa LCD-dis-
playen (3-1) [Ange PIN-kod].
PIN-kod

Ange den fabriksinstéillda PIN-koden

Du behdver bara ange den fabriksinstallda PIN-
koden forsta gangen. Den fabriksinstallda PIN-ko-
den ar [0000].

[ Registrering ]

Ange PIN
*kkk

1 Ange siffrorna med de motsvarande [pilknap-
parna] (3-3) och bekrafta med [multifunkti-
onsknapp] (3-6).

2 Mata in foljande 3 siffror pA samma satt.
0O Dérefter visas i inmatningsfénstret [An-
dra PIN] pa LCD-displayen (3-1).
Andra PIN-kod
1 Skriv in den nya PIN-koden och upprepa den
en gang till.
0O Nu visas pa LCD-displayen (3-1) [Inmat-
ningsfénster datum].
Stilla in eller andra datum

Ange alltid korrekt datum och klockslag eftersom
annan programmering paverkas av att den ar ratt.

[ Angedatum ]

DD.MM.AAAA
13.06.2013

Framat

1 Ange siffrorna med de motsvarande [pilknap-
parna] (3-3) och bekrafta med [multifunkti-
onsknapp] (3-5).

O Nér du har bekréftat visas pa LCD-dis-
playen (3-1) [Inmatningsfénster klocks-
lag].

Vid angivelse av ar (AAAA) behéver bara
de sista siffrorna matas in. Pa de forsta
bada positionerna ar 20XX redan angi-
vet.

Stalla in eller andra klockslag

[ Ange tid ]
24 timmars format
7:00
Avbryta Bekraft

1 Ange siffrorna med de motsvarande [pilknap-
parna] (3-3) och bekrafta med [multifunkti-
onsknapp] (3-5).

O Darefter visas i statusfénstret [Okalibre-
rat] pa LCD-displayen (3-1).
Kalibrering
Stall upp Robolinho for kalibrering (12-3)
1 Nar du trycker pa [START-knappen] (3-4)
startar den automatiska kalibreringen.
0 Pa LCD-displayen (3-1) blinkar varnin-
gen [Drivenheten startar].
OBSERVA!

Nar du trycker pa [START-knappen]
startar drivenheten.

Ror inte de roterande delarna.

Kalibreringsmetod

Robolinho kor for registrering av signalstyrka forst
rakt fram &ver begransningskabeln och sedan till
basstationen. Batteriet i Robolinho laddas.

456382_b
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Idrifttagning

Robolinho maste stanna i basstationen

vid inkérning. Om Robolinho vid in-

korning till basstationen inte kanner av Program
kontakterna kor den vidare pa begrans-

ningskabeln tills den ka&nner av kontak-

terna eller proceduren avbryts.

Visning efter kalibreringskorning

Efter kalibreringen visas det fran fabrik forinstallda
klippfonstret.

O Klipprogrammet &r aktiverat, batteriet laddas.

Efter avslutad uppstart kan Robolinho kdras utan
ytterligare programmering med de fabriksinstéllda

klipptiderna.

Féljande klipptider ar instéllda fran fabrik: ma—fr: Instaliningar
07.00-10.00 och ma—fr: 17.00 till 19.00. Huvud-

B Beakta de landsspecifika bestdmmelserna meny

for driftstiderna

OVERSIKT HUVUDMENY
Foljande menypunkter kan valjas:

Information

Veckoprogram
Ingangspunkt

Programinforma-
tion

Klockslag

Datum

Sprak

Stalla in klipphojd
PIN-kod
Knappljud
Regnsensor
Kantklippning
Displaykontrast
Nykalibrering

Fabriksinstallnin-
gar

Knivservice
Maskinvara
Programvara

Programinforma-
tion

Stdrningar

B Tryck pa menyknapp [3-8] for att 6ppna hu-

vudmenyn.

B Valj 6nskad programpunkt med [pilknappar]
(3-3) och bekrafta med [multifunktionsknapp

héger] (3-5).

B Varje meny kan lamnas med menyknappen

[3-8].

PROGRAMMERINGSMENY
B Gora instéllningar i veckoprogrammet.
B Visa programinfo, t.ex. klipprogram.
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Programmeringsmeny

Stilla in veckoprogram

[ Veckoprogram ]

*Alla dagar [X]

Mandag [X]

Tillbaka

| veckoprogrammet stéller du in veckodag och
klockslag nar Robolinho ska klippa automatiskt.

Menypunkt [alla dagar]

B | menypunkt 1 [Alla dagar] klipper Robolinho

varje dag vid de instéallda klockslagen.

O Symbolen [X] visar den nuvarande aktiva
veckodagen.

I menypunkt 2 [Veckodag] klipper Robolinho

pa den installda veckodagen vid de installda

klockslagen.

Valj med motsvarande [pilknappar] (3-3) 6ns-

kad menypunkt och bekrafta med [multifunk-

tionsknapp héger].

0 Kontrollera klippresultatet och klipp séa
ldnge som behédvs for att halla din grés-
matta vélvardad.

N

1. Valj menypunkt [alla dagar] med motsvarande [pilknapp] (3-3) bekrafta med [multifunktionsknapp

hoger](3-5).

2. Tryck [pilknapp] (3-3) nedat tills [andra] ar aktiv.
3. Valj 6nskad menypunkt med motsvarande [pilknapp] (3-3) och bekrafta med [multifunktionsknapp

héger] (3-5).
Teckenférklaring

(1) Menypunkt
(2) Menypunkt
@ -
[R]
Kantklippning
M]
(4) Starttid

(5) Sluttid
(6) [0-9]

Fast ingangspunkt
[?1

Automatisk ingangspunkt

Stalla in ingangspunkt

[ Huvudmeny

* Program
Instéllningar

Tillbaka Bekréfta

]

Alla dagar (Alla dagar andras.)
Veckodag
Klippfonster avaktiverat

Robolinho klipper till hdger langs begransningskabeln
(1x). Efter klippning av kanterna fortsatter Robolinho
att klippa det avgransade omradet.

Normal klippning

Robolinho kor ut fran basstationen vid den férvalda ti-
den.

Robolinho kor tillbaka till basstationen vid den forvalda
tiden.

Robolinho kor fréan ingdngspunkten vid det férvalda
klockslaget for att klippa.

Ingangspunkterna vaxlar automatiskt (rekommende-
rad installning).

1. Valj med [pilknapp uppat] eller [pilknapp ne-
dat] menypunkten [program] tills stjarnsymbo-
len visas fére menypunkten.

2. Bekrafta med [multifunktionsknapp héger].
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Programmeringsmeny

Aktivera utgangspunkt

[ Program ] [ Ingangspunkt ]

Veckoprogram * Punkt X1 vid [020m]

* Ingangspunkt » .

Tilbaka _Bekriifta Punkt X2 vid  [075m]
Tillbaka Bekrafta

1. Valj med [pilknapp uppat] eller [pilknapp ne-
dat] menypunkt [ingangspunkt] tills stjiarnsym-
bolen visas fére menypunkten.

2. Bekrafta med [multifunktionsknapp hoger].

3. Valj med [pilknapp uppat] eller [pilknapp ne-
dat] menypunkt [punkt X*] tills stjarnsymbolen
visas fére menypunkten.

4. Stall in 6nskade avstand och eventuellt ytter-
ligare ingangspunkter.

5. Bekrafta med [multifunktionsknapp hoger].

6. Tryck flera ganger pa [menyknapp] for att ga
tillbaka till huvudmenyn.

B Den forsta ingangspunkten &r som
standard alltid 1 m till hoger om

basstationen och kan inte andras.

B De Ovriga nio ingangspunkterna ar
som standard fordelade 6ver beg-
ransningskabeln totala langd (efter
den forsta kantklippningen eller den
kompletta slingkdrningen).

B Dessa ingangspunkter kan andras
och kan beroende pa klippomradets
storlek och egenskaper program-
meras.

Programmera ingangspunkter

1. Tryck pa [START/PAUSE-knappen] for att
starta proceduren.
0 FOolj anvisningarna pa displayen. [Pro-
grammera ingangspunkter]
2. Sattingangspunkt X.
3. Position: Ange Y med [multifunktionsknapp
héger].

Ingen ingangspunkt har satts.

|
ﬂ B Slinglangden mats och startpunk-
terna fordelas automatiskt Over
langden med jamna avstand

B |ngangspunkterna kan ocksa stallas
in manuellt.

INSTALLNINGSMENY

Stallin datum, klockslag, sprak och Ny kalibrering,
se kapitlet Idrifttagning.

Aktivera eller avaktivera knappljudet

1. Valj [knappljud].

2. Bekrafta med [multifunktionsknapp hoger]
(3-5).

3. Aktivera eller avaktivera knappljudet med
[multifunktionsknapp hdger] (3-5).

4. Bekrafta valet med [menyknappen] (3-8).

Aktivera eller avaktivera regnsensorn.
1. Valj [regnsensor] i undermenyn Instéllningar.
2. Bekrafta med [multifunktionsknapp hoger].

3. Aktivera eller avaktivera regnsensorn med
[multifunktionsknapp héger].

4. Bekrafta valet med [menyknappen] och ga till-
baka till huvudmenyn.

Stalla in Fordrojning regnsensor

1. Valj [férdrojning regnsensor] i undermenyn In-
stallningar.

2. Bekrafta med [multifunktionsknapp hoger].

Stall in [fordréjning regnsensor].

4. Bekrafta valet med [menyknappen] och ga till-
baka till huvudmenyn.

ﬂ Funktionen [férdréjning regnsensor] gor

w

att Robolinho® 3000 kor ut igen med tids-
fordrojning efter att den kort tillbaka till
basstationen vid regn.

ECO-lage

| ECO-lage minskar knivvarvtalet. Ljud-

ﬂ volymen minskar, vilket skonar batteriet
och forlanger batteriets drifttid och dar-
med aven klipptiden Robolinho.

Andra displaykontrast

1 Valj [displaykontrast].

2 Stall in [displaykontrast] med [pilknappar]
(3-3) och bekrafta med [multifunktionsknapp
hoger] (3-5).

3 Bekrafta valet med [menyknapp] (3-8) och ga
tillbaka till huvudmenyn.

Aterstilla till fabriksinstillningar

1 Valj [fabriksinstéllning].

2 Ange PIN-koden pa nytt och bekrafta.

3 Bekrafta valet med [menyknapp] (3-8) och ga
tillbaka till huvudmenyn.

INFORMATIONSMENY

Informationsmenyn anvéands for att visa t.ex. pro-
gramvaruversion, maskinvaruversion, aktuella in-
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Informationsmeny

stallningar (programinfo) och stérningar. | denna
meny kan inga installningar goras.

Knivservice

Knivmotors drifttid registreras vilket i sin

ﬂ tur ger indikation om knivslitaget. Nar det
fabriksinstallda vardet har uppnatts visas
i displayen meddelandet "knivservice".
Beroende pa klippresultat, Iat en AL-KO-
aterforsaljare, tekniker eller servicepart-
ner byta ut knivbladen. Raknaren ater-
stalls till noll igen.

Storningar

Visning av datum, klockslag och felkod med fel-
meddelande. Alla felmeddelanden listas fran och
med idrifttagandet.

TIPS FOR GRASKLIPPNING

B For en konstant klipphojd pa 3—-6 cm bor du
inte klippa mer an halften av grasmattans
hojd.

B Anpassa tiderna for klippning efter detta.

B Om motorvarvtalet sjunker betydligt vid tungt
gras, oka klipphdjden och klipp flera ganger.

For att kunna utnyttia kapaciteten i
ﬂ Robolinho fullt ut rekommenderas att

stélla in klippningen under kyligare tid-

punkter pa dagen eller pa natten.

FARA!

Skaderisk fran knivarna!

B S| alltid av robotgrasklipparen med
[ON/OFF-knappen] fére alla under-
halls- och reparationsarbeten.

B Koppla fran basstationens transfor-
mator fran elnatet.

B  Anvand alltid arbetshandskar vid
underhallsarbete pa roterande kni-
var och/eller klippverktyg!

STALLA IN KLIPPHOJD

1. Valj [Stélla in klipphdjden].

2. Stall in [klipphdjd] med [pilknappar] (3-3) i 5
mm-steg och bekrafta med [multifunktions-
knapp hoger] (3-5).

3. Bekrafta valet med [menyknapp] (3-8) och ga
tillbaka till huvudmenyn.

O Forst ndr Robolinho bérjar klippa stéller
knivtallriken in sig pa den instéllda klipp-
hojden.

Klipphojden varierar mellan 3—6 cm. Den
kan justeras i fem steg om vardera 5 mm.

BATTERI

B Det inbyggda batteriet ar delvis laddat vid
leverans. | normaldrift laddas batteriet till
Robolinho regelbundet.

B Vid batteriladdning pa 0 % kor Robolinho au-
tomatiskt tillbaka till basstationen och laddar
batteriet.

O Avbrottiladdningen skadar inte batteriet.

B Basstationen ar utrustad med en 6vervak-
ningselektronik. Den avslutar laddningen au-
tomatiskt nar batteristatusen kommer upp i
100 %.

B Batteristatusen visas pa displayen.

B Se till att avstdndet mellan basstationens
laddningskontakt (10-1) och kontaktytorna
(10-2) pa Robolinho ar tillrackligt.

B Temperaturomréadet for laddningen bor ligga
mellan 0 och 40 °C.

B Vid temperaturer éver 45 °C forhindrar den
inbyggda skyddskopplingen att batteriet lad-
das. Pa sa satt undviker man att batteriet for-
stors.

B Om batteriets drifttid férkortas vasentligt trots
att det ar fulladdat ska batteriet bytas ut mot
ett nytt originalbatteri hos en AL-KO-aterfor-
saljare, tekniker eller servicepartner.

B Om batteriet p.g.a. alder eller fér langvarig
forvaring skulle ladda ur till under tillverka-
rens foreskrivna gréns kan det inte laddas
upp igen. Lat en AL-KO-aterforsaljare, tekni-
ker eller servicepartner kontrollera batteri och
overvakningselektronik och eventuellt byta ut
det.

B Batteristatusen visas pa displayen. Kontrol-
lera batteristatusen efter ca 3 manader.
Sla da pa Robolinho las av batteristatusen.
Ladda batteriet i basstationen vid behov.

B Vid lackage av elektrolyt maste skoéljas med
vatten / Neutralizer. Vid kontakt med 6gonen,
sa en lakare bor konsulteras.

Batteriet ar testat enligt FN:s foreskrifter.

ﬂ Nationella och internationella féreskrifter
om farligt gods galler darfor inte for batte-
riet, vare sig som reservdel eller inbyggt
i robotgrasklipparen.
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Underhall och skotsel

UNDERHALL OCH SKOTSEL

OBSERVA!
Innan du utfér nagot underhall STOP!

FARA!
Skaderisk fran knivarna!

Vid transport maste alltid knivtallriken
vara riktad bort fran kroppen.

B Kontrollera regelbundet att Robolinho och
basstationen inte har nagra skador.

B Byt ut/lat reparera skadade delar och batte-
rier hos en AL-KO-aterforsaljare, tekniker el-
ler servicepartner.

Transport

B Bar alltid Robolinho i chassiet.

B Stanna Robolinho genom att trycka pa
[STOP-knappen] (3-2).

B SIa av Robolinho med [ON/OFF-knappen]
(3-7).

FARA!
Skaderisk fran knivarna!

Vid transport maste alltid knivtallriken
vara riktad bort fran kroppen.

Rengoéring

FARA!
Skaderisk fran knivarna!

Vid transport maste alltid knivtallriken
vara riktad bort fran kroppen.

1 En gang i veckan ska robotgrasklipparen
rengdras noggrant med en handborste eller

trasa.
0 Kvarvarande smuts kan paverka funktio-
nen.

2 Kontrollera en gang i veckan att det inte finns
nagra skador pa knivarna (2-9).

Felaktig rengoring kan medfora att
skador uppstar pa elektroniken!
Robotgrasklipparen far inte rengodras
med hogtryckstvatt eller under rinn-
ande vatten. Intrdngande vatten kan for-
stéra kopplingar, batterier, motorer och
kretskort.

Kontrollera kontakter

1 Rengér robotgrasklipparens kontaktytor
(12-2) med en trasa om de ar smutsiga.

Brannmarken pa kontaktytorna tyder pa
dalig dalig kontakt mellan enhet och
basstation.

O B¢j fijddrarna pa basstationen utat
(10-1).

Rengora chassiet

1 Rengor grasuppfangaren (13-5) och gejden
(13-7) noggrant med en borste eller trasa.

Kontrollera att hjulen kan l6pa fritt

1 En gang i veckan ska du rengéra omradet
runt rullarna (13-1) noggrant med en borste
eller trasa.

2 Kontrollera att rullarna (13-1) léper fritt och
kan styras.

O Rér sig inte rullarna (13-1) fritt maste de
g6ras rullande eller bytas ut.

Kontrollera basstationen
1 Dra ut transformatorns strémkontakt.

2 Kontrollera kontakterna (10-1) pa basstatio-
nen och rengdr eventuellt med en trasa.

3 Tryck och slapp kontakterna i riktning mot
basstationen.
0 Kontakterna méste fjddra tillbaka till sin
ursprungsposition.

Om inte kontakterna fjadrar tillbaka till ut-
gangsstallningen maste de kontrolleras
eller repareras av en AL-KO-aterférsal-
jare, tekniker eller servicepartner.

Kontrollera basstationen

Fore lagring (vinter) av Mahroboters féljande
punkter bor noteras:

B |adda batteriet helt.

Av Grasklippare.

Clean Grasklippare.
Byt ut skadad kapskiva.

Grasklippare Forvaras torrt, frostfritt ut-
rymme.

REPARATION

Reparationsarbeten far endast genomféras av
kompetent fackhandel eller vara AL-KO-service-
verkstader.

Reparationsarbeten far endast ske genom att an-
vanda originalreservdelar.
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Reparation

Byta ut knivarna

Vid fastsittande smuts som inte gar att fa bort med

1 Stang av robotgrasklipparen (3-7). en borste maste knivtallriken (13-3) bytas ut, ef-

2 Lagg robotgrasklipparen med knivarna up-

tersom obalans kan leda till slitage och funktions-

pat stérningar.
3 Lossa skruvarna (2-11) med skruvnyckel SW Risk for skador vid felaktig repara-
5,5. tion!
4 Taur knivarna (14-5) ur knivfastet. Bojda knivar far inte ratas ut om de &r
5 Rengor knivfastet med en mjuk borste. skadade.
6 Satt i nya knivar och skruva fast med skru-
varna.
O Ro&jkniven behéver i regel inte bytas ut.
FELAVHJALPNING
Allméant
Felmeddelande  Mojlig orsak Losning

Lag batterispan- Begransningskabel defekt,
ning robotgrasklipparen hittar inte basstatio-
nen.

Batteriet uttjanat.

Laddningselektroniken ar defekt.

Roboten kan inte ansluta till laddnings-
kontakten.

Fel PIN-kod Du har angett fel PIN-kod.

Klippresultatet ar ~ Robotgrasklipparens arbetstid ar for
ojamnt. kort.

Klippomradet ar for stort.

Forhallandet klipphojd till hogt gras
stdmmer inte.

Klippknivarna ar sloa.

Gras blockerar eller forsvarar knivtallri-
kens eller motoraxelns rotation.

Kontrollera om det finns brott pa beg-
ransningskabeln och Iat eventuellt en
AL-KO-servicepartner testa den.

Batteriets livslangd har 6verskridits.
Byt ut batteriet hos en AL-KO-service-
partner

Lat en AL-KO-servicepartner kontrol-
lera laddningselektroniken.

B Stall robotgrasklipparen i basstatio-
nen och kontrollera om laddnings-
kontakterna ligger emot varandra.

B | a4t en AL-KO-servicepartner kon-
trollera laddningskontakterna och
byta ut dem vid behov.

Ange ratt PIN-kod. Du har tre forsok,
sedan maste du ange en PUK-kod.

Programmera langre arbetstider.

Minska klippomradet.

Stall in en hégre klipphdjd och sank
den sedan steg for steg till 6nskad
niva.

Byt ut klippknivarna eller lAmna dem till
en AL-KO-servicepartner for slipning.
Montera dem sedan med nya skruvar.

Ta bort gréset sa att knivtallriken kan
rotera fritt.
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Felavhjalpning

Felmeddelande  Mojlig orsak Losning

Robotgrasklippa-  Robotgrasklipparens ratta klockslag Stélla in klockslag.
ren klipper vid fel  eller start- och sluttid for klippningen

tid. maste stéllas in.

Robotgrasklippa-  Obalans i knivarna eller knivmotorn. Kontrollera och rengér knivarna och
ren vibrerar knivstallriken, byt ut dem vid behov.
Felkod

Felmeddelande Mojlig orsak Loésning

B Den maximala lutningen Stall robotgrasklipparen pa en jamn yta och kvit-
) ) ar 6verskriden tera felet.
CNOOT: Lutnings- g Robotgrasklipparen har
sensor burits

B Sjuttningen for brant

s ) Héljet har béjt sig uppat Ta bort det frammande féremalet.
SO'\:OOZ' Lift sen p.g.a. lyft eller frammande
féremal.

CNO0O05: Bumper Robotgrasklipparen har kort

deflected pa ett hinder och kan inte
komma loss (kollision nara
basstationen).
CNO0O7: No loop Ingen slingsignal. B Kontrollera forsorjningen i basstationen
signal Fel under kalibreringen, B Kontrollera slingan
CNO017: Cal: si- slingsignalen ar for svag. I
gnal weak B Dra ur och sétt i transformatorn
CNOO08: Loop si- Svag slingsignal. B Kontrollera férsérjningen i basstationen
gnal weak B Kontrollera slingan. Den kan eventuellt vara

for djupt nedgravd.
B Dra ur och satt i transformatorn

CNO010: Bad posi- Robotgrasklipparen befinner B Stall robotgrasklipparen i klippomradet
tion sig utanfér slingan. B Korsad slinga

CNO11: Escaped  Robotgrasklipparen har lam-  Kontrollera slingdragningen (kurvor, hinder etc.)
robot nat omradet.

CNO012: Cal: no Fel vid kalibrering, robot- B Stall robotgrasklipparen lodratt mot slingan,
loop grasklipparen kunde inte robotgrasklipparen maste kunna kora Gver
CNO15: Cal: outs-  hitta slingan. slingan.
ide B Kontrollera forsérjningen i basstationen

B Kontrollera slingan

B Dra ur och satt i transformatorn

B Slingkabeln ar korsad

CNO018: Cal: Colli- = Fel under kalibreringen, kol-  Ta bort hinder
sion lision
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Felavhjalpning

Felmeddelande

CNO038: Battery

CNO099: Recov es-
cape

CN104: Battery
over heating

CN110: Blade mo-
tor over heating

CN119: R-Bumper
deflected
CN120: L-Bumper
deflected

CN128: Recov Im-
possible

CN129: Blocked
WL

CN130: Blocked
WR

Mojlig orsak

Batteriet tomt.

Begransningskabeln ar de-
fekt, robotgrasklipparen hit-
tar inte basstationen.

Batteriet uttjanat.

Laddningselektroniken ar
defekt.

Roboten kan inte ansluta till
laddningskontakten.

Automatisk felavhjalpning
inte mojlig.
Robotgrasklipparen befinner
sig utanfor slingan.

Batteriet 6verhettat. Batteri-
temperaturen éver 60°C och
batteriet gar inte att ladda.

Overhettad klippmotor, tem-
peratur > 80°C

Robotgrasklipparen har kort
pa ett hinder och kan av
sakerhetsskal inte komma
loss, t.ex. kollision i narheten
av basstationen.

Kort pa ett hinder eller lam-
nat slingan -> ingen back-
ning majligt, robotgrasklippa-
ren kan inte komma loss.

Vanster hjulmotor blockerad.

Hoger hjulmotor blockerad.

Losning

B Kontrollera om det finns hinder i basstationen
B Kontrollera laddningskontakter

B For lang slinga, for manga 6ar

B Robotgrasklipparen har kort fast

Kontrollera om det finns brott pa begransnings-
kabeln och lat i sa fall en AL-KO-servicepartner
kontrollera den.

Batteriets livslangd har 6verskridits. Byt ut batte-
riet hos en AL-KO-aterforsaljare.

Lat en AL-KO-servicepartner kontrollera ladd-
ningselektroniken.

B Stall robotgrasklipparen i basstationen och
kontrollera om laddningskontakterna ligger
emot varandra.

B Laten AL-KO-servicepartner kontrollera ladd-
ningskontakterna och byta ut dem vid behov.

Avhjalp felet manuellt.

Stall robotgrasklipparen i basstationen.

Nodavstéangning sker genom 6vervakningselek-
troniken. Stall inte robotgrasklipparen i bassta-
tionen. Sténg av robotgrasklipparen och lat den
svalna.

Sténg av robotgrasklipparen och lat den svalna.
Om felet uppstar igen lat en AL-KO-servicepart-
ner kontrollera enheten.

Ta bort hindret och kvittera felmeddelandet.

Ta bort hindret, kontrollera férskjutning av holjet.

Ta bort blockeringen.

Ta bort blockeringen.
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Felavhjalpning

Vid stérningar som inte finns med i tabellen eller som ni inte sjalv kan atgarda, vander ni er till
var kundtjanst.

GARANTI

Eventuella material- eller tillverkningsfel pa maskinen avhjélper vi under den lagstadgade preskriptions-
tiden for garantikrav genom reparation eller erséattningsleverans, enligt vart gottfinnande. Preskriptions-
tiden bestams enligt ratten i det land, i vilket maskinen kopts.

Vart garantiatagande géller endast vid: Garantin upphdr att galla vid:

B den har bruksanvisningen beaktas B Reparationsforsok pa maskinen

B produkten hanteras fackmassigt B Tekniska férandringar pa maskinen

B originalreservdelar anvands B |cke andamalsenlig anvandning (t.ex. yrkes-

massig eller kommunal anvandning)

Garantin galler inte for:

B |ackskador som beror pa normal anvéndning

B slitdelar som ar markta med en ram [xxx xxx (x)] pa reservdelskortet

B férbranningsmotorer (har galler respektive motortillverkares garantibestammelser)

Garantitiden borjar nar den forsta slutbrukaren kdper maskinen. Mattgallande &r datumet pa originalkvit-
tot. Var god vand dig i fall av garanti till din aterférsaljare eller narmaste auktoriserade kundtjanstverkstad

med denna garantiforklaring och képekvittot. Genom detta garantiatagande forblir képarens lagstadgade
garantikrav gentemot séljaren oberérda.

EG-FORSAKRAN OM OVERENSSTAMMELSE

Harmed forsakrar vi att den har produkten i det av oss levererade utférandet uppfyller kraven i de har-
moniserande EU-direktiven, EU-sakerhetsstandarder och de produktspecifika standarderna.

Produkt Tillverkare Auktoriserad representant

Robotgrasklippare AL-KO Kober GmbH Andreas Hedrich

Typ Hauptstralle 51 Ichenhauser Str. 14

Robolinho 4000 A-8742 Obdach D-89359 Kotz

Serienummer EU-direktiv Harmoniserande standarder

G1501502 2006/42/EG, 2004/108/EG EN 55014-1, EN 55014-2
2011/65/EU EN 61000-6-1, EN 61000-3-2
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600/490/ 245

n. 11,5

sahkoinen, 2 leikkuuteraa

Moottori leikkuuterat r/min 3400/ ECO 3000
= Leikkuukorkeudet mm 30-60
it Leikkuukorkeuden saaté 5-portainen 5 mm/porras
Yaml| Leikkuuleveys mm 320
Suurin leikattava pinta m? n. 2000
‘4| Suurin ruohikkopinnan kaltevuuskulma % 35
Rajoituskaapelin etéisyys rajalinjaan (seina/pensasaita) cm n. 15
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Laitteen purkaminen pakkauksesta

Tiedot perusasema/muuntaja

Perusaseman liitantajannite
Toisiojannite/virta/teho

Melupaastot

9

dB(A)

Akku

Jannite V

Kapasiteetti Ah

Energia Wh

LAITTEEN PURKAMINEN
PAKKAUKSESTA

B Pura laite ja sen osat varovasti pois pakkauk-
sesta ja tarkista, onko missdan osassa kul-
jetusvaurioita. limoita kuljetusvaurioista ta-
kuuehtojen mukaisesti heti AL-KO -ammatti-
likkeeseen, teknikolle tai huoltoliikkeelle.

B Sailyta alkuperaispakkaus ja oheisasiakirjat
sita tapausta varten, etta laite taytyy lahettaa
edelleen.

B Myos paluuta alkuperaisessa pakkauksessa
ja mukana asiakirjoja tarvitaan.

TOIMITUSSISALTO

Toimituksen sisaltd (1)

Aanenvoimakkuus mitattuna dB(A)/taattu d&nenvoimakkuus

230V 16 A50 HZ

27VAC/22A/60VA

Lwa =63 /65 (K = 1,9)

252
44
116,5

KASIKIRJAA KOSKEVIA TIETOJA

B Lue tdma asiakirja ennen laitteen kayttoonot-
toa. Se on turvallisen tydskentelyn ja hairiot-
téman kayton edellytys.

B Noudata tdman asiakirjan ja laitteen turvaoh-
jeita ja varoituksia.

B  Tama asiakirja on kuvatun tuotteen kiintea
0sa, ja se taytyy luovuttaa ostajalle myynnin
yhteydessa.

Merkkien selitykset

HUOMIO!

Naiden varoitusten huolellinen noudat-
taminen voi estaa ihmisten loukkaantu-
miset ja/tai esinevahingot.

B (1/1) Robolinho-leikkuri e
= (171) Robolinho-leikkuri Erityisohjeita, jotka auttavat ymmarta-
(1/2) Perusasema maan ja kasittelemaan laitetta parem-
B (1/3) Laajennuslevy min.
B (1/4) Rajoituskaapeli (200 m) Havittami
®  (1/5) Pikaohje avittaminen
B (1/6) Kayttdohje »tM_éti hévita réi_yt?s_ték[:(oi_st(:ttluja Iiittt-
B (1/7) Ruohokiilat (200 kpl) :;Lz’ag:',"s Cla fal akkuja talousjatieen
B (1/8) Muuntaja W Pakkaus, laite ja lisdvarusteet on valmis-
tettu kierratyskelpoisista materiaaleista ja
ne on havitettdva maaraysten mukaisesti.
Jatehuolto paikallisten maaraysten mukaan.
Jatehuollolle on seuraavat mahdollisuudet:
B Alan erikoisliikkeen kautta.
B CCR-merkillda varustetun palautuspisteen
kautta.
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Tuotekuvaus

B Akun saa havittda vain tyhjennetyssa tilassa.

B Kayttajan velvollisuutena on palauttaa kay-
tetty akku. Sen voi maksutta vieda AL-KO-eri-
koisliikkeeseen tai huoltoliikkeeseen.

TUOTEKUVAUS

Tassd dokumentaatiossa kuvataan tdysauto-
maattinen, akkukayttdinen ruohonleikkuri.

Laitteen symbolien merkitys

Muut henkilét on pidettava kaukana
vaaralliselta alueelta!

Huomautus! Kasiteltdessa oltava eri-
tyisen varovainen.

Kéadet ja jalat on pidettava kaukana
leikkuuterista!

L BB

Vaaralliseen alueeseen on pidettava
l«ﬂ etaisyytta.

Ennen kayttdonottoa on kayttdohje lu-

M ettava!

Ennen leikkuun alkua on syotettava
Pin-koodi!

)

Ruohonleikkurissa ei saa ajaa mu-
kana!

£

TARKOITUKSENMUKAINEN KAYTTO

Tama laite on tarkoitettu ruohon leikkaamiseen
yksityiskayttoon. Jokin muu tai tdman ylittava
kayttd ei ole maaraystenmukaista kayttoa.

MAHDOLLINEN VAARA KAYTTO

Tama laite ei sovellu kaytettavaksi julkisilla pai-
koilla, puistoissa, urheilukentilla tai maa- ja met-
sataloudessa.

TURVAOHJEET

B Tassa dokumentaatiossa ja tuotteessa olevia
turvallisuusohjeita ja varoituksia on noudatet-
tava.

B Vaurioituneet osat, muuntaja ja akut on an-
nettava AL-KO-erikoisliikkeen, teknikon tai
huoltoliikkeen vaihdettaviksi tai kunnostetta-
viksi.

B Laitteen kayttdja on vastuussa muiden hen-
kiléiden tapaturmista ja heidan omaisuudes-
taan.

B Muut henkilét on pidettdva kaukana vaaralli-
selta alueelta.

B Laitetta saa kayttda vain teknisesti moitteet-
tomassa kunnossa.

B Lapset tai muut henkilét, jotka eivat tunne
kayttdohjetta, eivat saa kayttaa laitetta.

B Henkilét, joiden fyysiset, aistimelliset tai hen-
kiset kyvyt ovat rajoittuneet tai joilla ei ole riit-
tavasti tietoja ja kokemusta laitteen kaytosta,
eivat saa kayttaa laitetta, paitsi jos heita val-
Voo ja opastaa heistd vastuussa oleva hen-
kilo.

B Kayton aikana, jotta lapset eivat jaa vartio-
imatta 1aheisyydessa laitteen tai leikkia lait-
teella.

B Keho ja vaatetus on pidettava kaukana leik-
kuuterista.

B Varmista, ettd nurmikolla ei ole mitdan ok-
sia, kivia tai muita esineita (esim. puutarhaty-
Okaluja tai leluja), jotka yli ajettaessa voivat
vaurioitua tai vaurioittaa Robolinhon leikkuu-
teraa.

B Ald koskaan kaytad nurmikon kastelulaitteita
ja Robolinhoa samaan aikaan.

VAROITUS!

Naiden varoitusten tarkka noudattami-
nen voi estaa henkilo- ja/tai esinevahin-
koja.

Erikoisohjeita parempaan ymmartami-
seen ja kasittelyyn.

TURVA- JA SUOJALAITTEET

B Turvalaitteita ei saa ohittaa, muuttaa tai poi-
staa. Noudattamatta jattaminen vaarantaa
kayttajan oman ja muiden henkildiden turval-
lisuuden.

B Tarkasta sy6ttokaapeli tukiasemalle vahingo-
ista.

B Tahattoman tai asiattoman paallekytkennan
valttdmiseksi on Robolinho on suojattu PIN-
koodilla.

B Al3 vie kasia &laka jalkoja pydrivien osien I3-
helle. Odota, kunnes leikkuutera pysahtyy!
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Tuote

B Robolinho on varustettu turvatunnistimella.
Jos laitetta nostetaan ylés, moottori ja leik-
kuuterat pysahtyvat 2 sekunnin kuluessa.

B Esteeseen koskettamisen jalkeen Robolinho
peruuttaa, pysahtyy ja muuttaa ajosuunta-
ansa.

B | aitteen ja perusaseman mahdolliset vauriot
on saanndllisesti tarkastettava.

B Vaurioituneita laitteita tai perusasemaa ei
saa kayttaa.

TUOTE

Tuotteen yleiskuvasta (2) saa yleiskasityksen lait-
teesta.

2-1 Latauskoskettimet

2-2 Puskuri

2-3 Kotelo

2-4 Kayttépaneeli (suojalépan alla)
2-5 STOP-painike

2-6 Etupyodrat (ohjautuvia)

2-7 Terélautanen

2-8 Kayttdpyorat

2-9 Leikkuutera

2-10 Poistotera

2-11 Kiinnitysruuvi

TOIMINTAKUVAUS

B Robolinho on tdysautomaattinen, akkukayt-
téinen ruohonleikkuri, joka liikkkuu vapaasti
jonkin merkityn leikkuualueen rajoissa.

B | eikkuualue merkitddn rajoituskaapelilla,
joka on yhdistetty perusasemaan.

B Akun latausta varten Robolinho ajaa rajoitus-
kaapelia pitkin perusasemaan.

B |eikkuukayttoa varten on tehtaalla asennettu
leikkuuohjelmia, jotka sisaltdvat myos ala-
ja reunaleikkuutoiminnon. Naita leikkuuohjel-
mia voi muuttaa.

B Terien erityisen kohdistuksen ansiosta leik-
attua ruohoa ei kerata talteen, vaan se jaa
nurmikolle ruohonkorsien sekaan ja tuottaa
nain samalla maan kattamis- ja lannoitusvai-
kutusta.

TUNNISTIMET

Robolinho on varustettu erilaisilla turvatunnisti-
milla (9).

Nostotunnistin

B Jos Robolinhoa nostetaan kotelosta kayton
aikana, tunnistimen ansiosta tera pysahtyy 2
sekunnin kuluessa ja ajokaytto kytkeytyy pois
paalta.

Tormdaystunnistimet ja esteentunnistus

B Robolinho on varustettu tunnistimilla, jotka
esteisiin kosketettaessa huolehtivat siita, etta
ajosuuntaa muutetaan. Esteeseen tormatta-
essa kotelon ylaosa (9-1) siirtyy hieman pai-
koiltaan. Nain tunnistin laukaisee ajosuunnan
muutoksen.

Kallistustunnistin ajosuunta

B Jos ylamaki tai alamaki on yli 35 %,
Robolinho kytkeytyy kallistustunnistimen an-
siosta pois paalta.

Kallistustunnistin sivuttain

B Jos sivuttainen kallistuma on yli 35 %,
Robolinho kytkeytyy kallistustunnistimen an-
siosta pois paalta.

Sadetunnistin

B Robolinho on varustettu sadetunnistimella,
joka sateella keskeyttaad ruohonleikkuun ja
huolehtii siita, ettd Robolinho ajaa takaisin
perusasemaan.

Robolinho ei kdynnisty automaattisesti
uudelleen turvatunnistimen suorittaman
poiskytkennan jalkeen. Uudelleen kayt-
téonottoa varten taytyy virhe kuitata ja
poistaa painamalla monitoimipainiketta.

MUUNTAJA
Muuntaja tuottaa virran perusasemaa varten.

VAROITUS!
Roiskevesi aiheuttaa vaurioita!

Muuntaja on sijoitettava kuivaan, roiske-
vedelta suojattuun paikkaan.

ASENNUS

Tassa kuvattua jarjestystd on ehdotto-
masti noudatettava

62

Robolinho® 4000



Asennus

HUOMIO!
Loukkaantumisvaara!

Seiso tukevasti, kun tydskentelet!
Kayta tyo- ja suojavaatteita!

Perusasema

B Perusasema yhdistetdadn pienjannitekaape-
lilla virransy6tt66n (muuntaja) (6).

B Perusasema tuottaa ohjaussignaalin ja lahet-
taa sen rajoituskaapelia pitkin.

B Perusasemassa on kaksi latauskosketinta,
jotka yhdistyvat latauskoskettimiin (10-1)
Robolinhossa (10-2) heti, kun se on ajanut
perusasemaan.

B Perusasemassa on [HOME-painike] (1-9).
Tata painiketta painettaessa Robolinho 4000
lopettaa senhetkisen toimintansa ja ajaa au-
tomaattisesti takaisin perusasemaan.

Perusaseman sijoittaminen

1 Sijoita perusasema (4-2) varjoisaan, sateelta
suojattuun tasaiseen paikkaan (5) puutar-
hassa ja kiinnita ruohokiiloilla (4-1). Noudata
tassa ilmoitettuja mittoja (12).

Rajoituskaapeli

Rajoituskaapeli kiinnitetdan ruohokiiloilla. Jos mu-

kanatoimitettu rajoituskaapeli ei riitd nurmikon

pinta-alalle, niin voit omalta AL-KO-myyntiliikkee-
stasi, teknikolta tai huoltoliikkeestd hankkia va-
staavan pituisen jatkokaapelin.

B Kuori 10 mm rajoituskaapelin eristetta (6-2)
ja yhdista kaapeli toiselle puolelle (6-1) pe-
rusasemaa ja asenna kaapeli kuvassa esite-
tylla tavalla (8) eteenpain noudattaen ilmoi-
tettuja mittoja.

B Jotta vauriot ruohonleikkuun aikana vo-
idaan valttaa, kiinnita rajoituskaapelin asen-
nuksesssa huomiota siihen, etta se on joka
puolella suoraan maan pinnalla.

B Varmista sellaiset kohdat viela lisaksi ruoho-
kiiloilla, joissa rajoituskaapeli ei ole suoraan
maan pinnalla

VAROITUS!

Rajoituskaapeli voi vaurioitua!

Al kuohkeuta nurmikkoa asennetun ra-
joituskaapelin l&heisyydessa.

Kaapelivarat

Jotta leikkuualueen saadon jalkeen voidaan myos
perusasemaa siirtaa tai leikkuualuetta laajentaa,
tulee rajoituskaapeliin sdanndllisin valein asentaa

kaapelivarat (12-1). Taté varten viedaan rajoitus-

kaapeli jonkin ruohokiilan ympari, sitten takaisin

edelliseen ruohokiilaan, ja sen jalkeen kuvassa

esitetylld tavalla eteenpain ja varmistetaan toi-

sella ruohokiilalla.

0 Kaapelivarojen méérdn voi arvioida oman
harkinnan mukaan.

Asennusmahdollisuudet

Rajoituskaapelin voi asentaa seka ruoholle (8-1),

ettd myos enintdadn 10 cm ruohon pinnan (8-2)

alle. Ruohon pinnan alle asennus on annettava

erikoisliikkeen tehtavaksi.

O Tarvittaessa voidaan mybés molempia vaih-
toehtoja yhdistéé keskendéan.

Kaapelin asennus esteiden ympari
Asennettaessa esteiden ympari on kuvassa (12)
esitettyja mittoja noudatettava.

Etaisyyden ollessa 0 cm kaapelin valilla sen yli
voidaan ajaa. Useimmissa tapauksissa paras rat-
kaisu.

Alkaen vahintdan 30 cm etaisyydestd Robolinho
tunnistaa etaisyyden tieksi ja ajaa esteen ympari.
Rajoituskaapelia asennettaessa lapikulkualueille
(12-4) on Robolinho -laitteen moitteettoman to-
iminnan varmistamiseksi noudatettava kuvassa
(12) esitettyja vahimmaisetaisyyksia esteisiin
seka lapikulkuvaylan vahimmaisleveytta.

Rajoituskaapelin ristin asentaminen
johtaa hairidihin, koska siina sisapuoli ja

ulkopuoli vaihtavat paikkaa.

Rajoituskaapelin yhdistdminen perusase-

maan

1 Kuori eristysta rajoituskaapelin paasta (6-2)
ja yhdista jousisokilla.

Pienjannitekaapelin yhdistdminen muunta-
jaan
1 Avaa ruuvit ruuvitaltalla (6-3) ja yhdista pien-
jannitekaapeli muuntajaan (6-5).
0 Kaapelit voidaan yhdistda vapaavalintai-
sesti, tietty napaisuus ei ole vélttdméaton.
2 Yhdistd muuntajan verkkopistoke pistora-
siaan (6-4).
Perusaseman avaaminen
Kannen (7-3) voi avata LED-nayttojen tarkistami-
seen vianetsintaa varten (vikatapauksessa).
Liitdnnan tarkastus

Kaapelin yhdistamisen jalkeen taytyy LEDien(7-1)
ja (7-2) palaa. Jos néin ei ole, irrota verkkopistoke
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Asennus

pistorasiasta ja tarkasta, etta kaikki pistoliittimet ja

kaapelit on oikein kiinnitetty ja vaurioitumattomia.

Keltainen LED (7-1)

B Palaa, kun perusasema on yhdistetty muun-
tajaan ja virtalitdntd muuntajaan on suori-
tettu.

B Vilkkuu Robolinhoa ladattaessa.

Keltainen LED (7-2)

B Palaa, kun rajoituskaapeli on oikein asen-
nettu ja silmukka on kunnossa.

B Vilkkuu ja sammuu sen jalkeen, jos rajoitusk-
aapelin silmukka ei ole kunnossa.

Laitteen litium-ioniakkua on kaytettava
vaarallisten laitteiden kayttoon liitty-
vien vaatimusten mukaan. Yksityinen
kayttdja saa kuljettaa akkua tiella il-
man muita lisdosia. Akkua saa kuljettaa
vain, kun se on taysin ehja. Varmista
akku niin, ettd se ei paase kosketuk-
siin muiden esineiden kanssa, ja etta se
on oikosulkusuojattu ja kiinnitetty paikal-
leen. Jos sita kuljettaa kolmas osapuoli
(esim. kuljetusyritys tai lentoyhti®), se on
pakattava ja merkittdva erityisvaatimus-
ten mukaisesti.
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Kéayttopaneeli

KAYTTOPANEELI
Kayttopaneeli

3-1 [LCD-nayt0ssa] esitetdan senhetkinen tila tai valittuna oleva valikko.

32 Painettaessa [STOP-painiketta] Robolinho ja leikkuuterat pysahtyvat 2 sekunnin

kuluessa.

3-3 h )
jen muuttamiseen.

[Nuolipainikkeet yldspain ja alaspain] on tarkoitettu navigointiin valikossa ja arvo-

[START/PAUSE-painikkeella] kdynnistetdan Robolinho tai kayttd keskeytetaan.

Huomio - laite kdynnistyy n. 2 minuutin jalkeen automaattisesti!

[Oikea monitoimipainike]

Vahvistus (valikon haku naytté6n, arvojen muutoksen vahvistus)

Jatka

Muuta
Aktivointi/deaktivointi
Tallenna/vahvista

[Vasen monitoimipainike]

3.6 Keskeyta

Takaisin (valikon sulkeminen, arvoja syétettdessa palaaminen yhden arvon taak-

sepain)

3-7 [ON/OFF-painikkeella] Robolinho kytketdan paalle tai pois paalta.

[Menu-painikkeella] on nopea siirtyminen takaisin paavalikkoon kaikista alavaliko-

3-8 ista mahdollista.
[HOME-painikkeella] keskeytetdan senhetkinen ruohonleikkuu. Robolinho ajaa pe-
3-9 rusasemaan. Robolinho kaynnistyy seuraavana paivana seuraavassa leikkuuikku-
nassa.
PIN- JA PUK-KOODI Valmistelu

B Sailytd PIN-koodi ja PUK-koodi pois asiatto-
mien henkildiden ulottuvilta.
B Kayttaja voi muuttaa PIN-koodia.

B PUK-koodin voi varmistaa rekisteréitymalla
seuraavalla internetsivulla:
O http://robolinho.al-ko.com

B Jos PIN-koodi sy6tetédan kolme kertaa vaarin,
taytyy syottaa PUK-koodi.

B Jos PUK-koodi sy6tetdan useita kertoja vaa-
rin, on odotettava 24 tuntia ennen uutta sy6t-
toyritysta.

KAYTTOONOTTO

HUOMIO!

Ennen kuin kaytat Robolinho ensimma-
ista kertaa, ottaa laitteen latauslaitteen,
akun lataamiseen!

Ennen kuin aloitat kayttdonoton, aseta
Robolinho sen lahtéasentoon merkitylla ruohon-
leikkuualueella (12-3).

O Noudata esitettyja mittoja.

Paallekytkenta

AL-KO Robolinho
Modell R obolinho 4000
Softvér # xxxxxx

Sériové Cislo  xxxxxx

Tilanaytto
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Kayttéonotto
1 Robolinho kytketddn painamalla [ON/OFF- . N\
painiketta] (3-7) paalle. [ Syoétd paivamaara |
O LCD-néyttéén (3-1) tulevat silloin ku-
vassa nékyvét tiedot. PP.KK.VVVV
Kielen valinta 13.06.2013
I
[ Kielen valinta ] Jatka
English 1 Valitse vastaavilla [nuolipainikkeilla] (3-3) ha-
. lutut numerot ja vahvista [monitoimipainik-
Suomi keella] (3-5).
O Vahvistamisen jélkeen LCD-néytté6n
Vahvista (3-1) tulee [Kellonajan syéttéruutu].
J

Vain ensimmaisen kayttdonoton yhteydessa tay-
tyy tassa valita vastaava kieli.

1 Valitse vastaavilla [nuolipainikkeilla] (3-3) ha-
luamasi kieli.

2 Vahvista [monitoimipainikkeella] (3-5).
O Vahvistamisen jédlkeen LCD-néytté6én
(3-1) ilmestyy [Sisdénkirjaus syété PIN].
PIN-koodi

PIN-koodin tehdasasetuksen syo6tto

Vain ensimmaisen kayttddnoton yhteydessa tay-
tyy syottda PIN-koodin tehdasasetus. PIN-koodin
tehdasasetus on [0000].

[ Sisaankirjaus | h
Systa PIN
*k%k%
4

1 Valitse vastaavilla [nuolipainikkeilla] (3-3) ha-
lutut numerot ja vahvista [monitoimipainik-
keella] (3-6).

2 Syota seuraavat 3 numeroa samalla tavalla.
O Sen jdlkeen LCD-néyttéén (3-1)tulee

syéttéruutu [Muuta PIN].

PIN-koodin muuttaminen

1 Sydta uusi PIN ja toista se.

O Témén jélkeen LCD-néytté6n (3-1) tulee
[Péivdmé&érén sydttéruutu].
Péivdmadran asettaminen tai muuttaminen

Syo6ta oikea paivamaara ja kellonaika, koska muut
ohjelmoinnit riippuvat niista.

Vuosien sy6ton kohdalla (VVVV) taytyy

ﬂ syottda vain kaksi viimeistd numeroa,
molemmat ensimmaiset numerot 20XX
ovat jo valmiiksi esimaaritetyt.

Kellonajan asettaminen tai muuttaminen

[ Syota kellonaika ]

24h-muoto
7:00

Keskeyta Jatka

1 Valitse vastaavilla [nuolipainikkeilla] (3-3) ha-
lutut numerot ja vahvista [monitoimipainik-
keella] (3-5).

0O Sen jalkeen LCD-néyttéén (3-1) tulee
tilaruutu [ei kalibroitu].

Kalibrointi
Kalibrointia varten Robolinho taytyy asettaa va-
staavasti paikoilleen (12-3)
1 [START-painikkeen] (3-4) painamisen jal-
keen kaynnistyy automaattinen kalibrointi.
O LCD-néytéssé (3-1) vilkkuu varoitus
[k&yttémoottori kdynnistyy].

HUOMIO!

[START-painikkeen] painamisen jal-
keen kayttomoottori kdaynnistyy.

Al3 tartu késin pyoriviin osiin.

Kalibrointitapahtuma

Robolinho ajaa signaalivahvuuden maaritysta
varten ensin suoraan rajoituskaapelin yli ja sen
jalkeen perusasemaan. Robolinho -laitteen akku
ladataan.
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Kayttoonotto

essa jaada paikoilleen perusasemaan.
Jos Robolinho ei perusasemaan sisaa-
najettaessa osu koskettimiin, se ajaa
eteenpain rajoitinkaapelia pitkin, kunnes
se osuu koskettimiin tai toimenpide kes-
keytetaan.

ﬂ Robolinho -laitteen taytyy siséanajetta-

Naytto kalibrointiajon jalkeen

Kalibroinnin jalkeen nayttéon tulee tehtaalla esia-
setettu leikkuuikkuna.

0 Leikkuuohjelma on aktivoitu, akku ladataan.

Suoritetun kayttéonoton jéalkeen voidaan Ro-
bolinho -laitteella leikata ruohoa tehtaalla esiase-
tetuilla leikkuuajoilla ilman muuta ohjelmointia.

Seuraavat leikkuuajat on tehtaalla esiasetettu:
ma-pe: klo 7:00 - 10:00 ja ma-pe: klo 17:00 -
19:00.

B Noudata kayttdaikoja koskevia maarayksia.

PAAVALIKON YLEISKUVA
Seuraavat valikkokohdat voidaan valita:

Ohjelmat

Asetukset

Paéava-
likko

Tietoja

miseksi.

Viikko-ohjelma
Aloituskohdat
Ohjelmatiedot
Kellonaika
Paivamaara
Kieli

Leikkuukorkeu-
den saatd

PIN-koodi
Painike&anet
Sadetunnistin
Reunojen leikkuu
Nayton kontrasti

Uudelleenkalibro-
inti

Tehdasasetukset
Terahuolto
Laitteisto
Ohjelmisto
Ohjelmatiedot

Hairiot

Paina Menu-painiketta [3-8] padvalikon avaa-

Valitse haluttu ohjelmakohta [nuolipainik-

keilla] (3-3) ja vahvista [oikealla monitoimipai-

nikkeella] (3-5).

keella [3-8].

katselu.

OHJELMOINTIVALIKKO
B Viikko-ohjelman asetusten suorittaminen.
B Ohjelmatietojen

kuten

Jokaisesta valikosta voi poistua Menu-painik-

leikkuuohjelman,
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Viikko-ohjelman asetukset

Ohjelmointivalikko

[ Viikko-ohjelma ]

*Joka paiva [X]
maanantai [X]

Takaisin

Viikko-ohjelmassa asetetaan ne viikonpaivat ja
kellonajat, jolloin Robolinho leikkaa ruohoa oma-

toimisesti.

Valikkokohta [joka paiva]
Valitse valikkokohta [Joka paiva] vastaavalla [nuolipainikkeella] (3-3) ja vahvista [oikealla monitoimi-

1.

2.
3.

painikkeella] (3-5).

B Valikkokohdassa 1 [Joka p&ivd] Robolinho
leikkaa ruohoa joka paiva asetettuina kello-
naikoina.

O Symboli [X] osoittaa senhetkisen ak-
tivoituna olevan viikonpé&ivén.

B Valikkokohdassa 2 [Viikonpaiva] Robolinho
leikkaa ruohoa asetettuna viikonpaivana ase-
tettuina kellonaikoina.

1. Valitse vastaavilla [nuolipainikkeilla] (3-3) ha-
lutut numerot ja vahvista [oikealla monitoimi-
painikkeella].

O Tarkkaile leikkuutulosta ja leikkaa ruo-
hoa tarvittavan kauan, jotta saat hoide-
tun nurmikon.

Paina [nuolipainiketta] alaspain (3-3), kunnes [Muuta] on aktivoituna.
Valitse haluttu valikkokohta vastaavalla [nuolipainikkeella] (3-3) ja vahvista [oikealla monitoimipai-

nikkeella] (3-5).

Merkkien selitykset

(1
()
(©)

(4)

()

(6)

Valikkokohta
Valikkokohta
[-]

[R]
Reunaleikkuu
M]

Aloitusaika

Lopetusaika

[0-9]
Kiintea aloituskohta

7]

Automaattinen aloituskohta

Aloituskohtien asetukset

[

* Ohjelmat
Asetukset
Takaisin Vahvista

Paavalikko 1

Joka paiva (Kaikki paivat ovat muuttuneet.)
Viikonpaiva
Leikkuuikkuna deaktivoitu

Robolinho leikkaa ruohoa oikealla rajoituskaapelia pit-
kin (1x). Reunojen leikkuun jalkeen Robolinho jatkaa
ruohonleikkuuta merkitylla alueella.

Normaali ruohonleikkuu

Robolinho lahtee esivalittuna aikana ruohonleikkuu-
seen ulos perusasemasta.

Robolinho ajaa esivalittuna aikana takaisin perusase-
maan.

Robolinho lahtee esivalittuna aikana ruohonleikkuu-
seen valitusta aloituskohdasta.

Aloituskohtia vaihdetaan automaattisesti (suositeltu
asetus).

1. Valitse [nuolipainikkeella yldspain] tai [nuolip-
ainikkeella alaspain] valikkokohta [Ohjelmat],
kunnes tahtisymboli ilmestyy valikkokohdan
eteen.

2. Vahvista [oikealla monitoimipainikkeella].
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Ohjelmointivalikko

Aloituskohtien haku nayttoon

[

* Aloituskohdat
Takaisin Vahvista

Ohjelmat ]
Viikko-ohjelma

[ Aloituskohdat 1

» * Kohta X1 on [020m]
Kohta X2 on [075m]

Takaisin Vahvista

Valitse [nuolipainikkeella yl0spéin] tai [nuo-
lipainikkeella alaspain] valikkokohta [Aloitus-
kohdat], kunnes tahtisymboli ilmestyy valikko-
kohdan eteen.

Vahvista [oikealla monitoimipainikkeella].
Valitse [nuolipainikkeella yl6spain] tai [nuolip-
ainikkeella alaspain] valikkokohta [Kohta X*],
kunnes tahtisymboli ilmestyy valikkokohdan
eteen.

Aseta halutut etdisyydet ja saada tarvittaessa
lisa aloituskohtia.

Vahvista [oikealla monitoimipainikkeella].

Painamalla uudelleen [Menu-painiketta] pa-
laat takaisin paavalikkoon.

tapauksessa aina 1 m oikealle pe-

ﬂ B Ensimmainen aloituskohta on vakio-

rusaseman vieressa, eika sitd voi
muuttaa.

B  Muut 9 aloituskohtaa on jaettu
vakiotapauksessa rajoituskaapelin
koko pituudelle (ensimmaisen reu-
naleikkuun tai koko silmukka-ajon
mukaan).

B Naitd aloituskohtia voi muuttaa, ja
ne voi ohjelmoida leikkuualueen
koon ja ominaisuuksien mukaisesti.

Aloituskohtien opettaminen

1.

Kaynnistd toimenpide painamalla [START/

PAUSE-painiketta].

O Seuraa néytén ohjeita. [Aloituskohdan
opettaminen]

2. Aseta aloituskohta X.
3. Asema: aseta Y [oikealla monitoimipainik-

keella].

B Aloituskohtaa ei aseteta.
B Silmukan pituus mitataan ja aloitus-

kohdat jaetaan automaattisesti koko
pituudelle.

B Naitd aloituskohtia voi manuaali-
sesti mukauttaa.

ASETUSVALIKKO

Paivamaaran, kellonajan, kielen ja uudelleen ka-
libroinnin asetukset, katso Kayttdonotto.

Painikeaanien kytkeminen paalle tai paalta

pois

1. Valitse [painikedanet].

2. Vahvista [oikealla monitoimipainikkeella]
(3-5).

3. Kytke [oikealla monitoimipainikkeella] (3-5)
painikeaanet paalle tai paalta pois.

4. Vahvista valinta [Menu-painikkeella] (3-8).

Sadetunnistimen kytkeminen paalle tai pois

paalta

1. Valitse alakohdassa Asetukset [Sadetunnis-
tin].

2. Vahvista [oikealla monitoimipainikkeella].

3. Kytke [oikealla monitoimipainikkeella] sade-
tunnistin paalle tai paalta pois.

4. Vahvista valinta [Menu-painikkeella] ja palaa
takaisin paavalikkoon.

Sadetunnistimen viiveen asetukset

1. Valitse alakohdassa Asetukset [Sadetunnisti-
men viive].

2. Vahvista [oikealla monitoimipainikkeella].

3. Saada [Sadetunnistimen viive].

4. Vahvista valinta [Menu-painikkeella] ja palaa
takaisin paavalikkoon.

Toiminnon [Sadetunnistimen viive] tar-

ﬂ koituksena on se, ettd kun Robolinho®
3000 ajaa sateen takia sisaan perusase-
maan, niin se ajaa aikaviiveella takaisin
ulos.

ECO-tilassa

ECO-tilassa alennetaan teran kierroslu-
kua. Aadnenvoimakkuutta vahennetéan,
mika saastaa akkua ja pidentdd sen
kayttoikaa sekd myds Robolinhon ruo-
honleikkuuaikaa.

Nédyton kontrastin muuttaminen

1 Valitse [naytdn kontrasti].

2 Sé&ada [nayton kontrastia] kayttamalla [nuo-
lipainikkeita] (3-3) ja vahvista [oikealla moni-
toimipainikkeella] (3-5).

3 Vahvista vastaava valinta [Menu-painik-
keella] (3-8) ja palaa takaisin paavalikkoon.
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Asetusvalikko

Palautus tehdasasetuksiin
1 Valitse [tehdasasetukset].
2 Syoéta PIN-koodi uudelleen ja vahvista.

3 Vahvista vastaava valinta [Menu-painik-
keella] (3-8) ja palaa takaisin paavalikkoon.

TIETOVALIKKO

Tietovalikon tarkoituksena on ohjelmistoversion,
laitteistoversion, senhetkisten asetusten (ohjel-
mainfo) ja hairididen haku nayttéon. Tassa vali-
kossa ei voi suorittaa mitdan asetuksia.

Terahuolto

Teramoottorin kayttda seurataan ajal-

ﬂ lisesti ja siten myds terien kulumista.
Kun tehtaalla saadetty arvo on saa-
vutettu, nayttéon tulee ilmoitus "Tera-
huolto". Ruohonleikkuutuloksesta riiip-
puen annetaan terien vaihto AL-KO-am-
mattiliikkeen, teknikon tai huoltopisteen
suoritettavaksi. Laskuri nollataan taas
tassa samalla.

Hairiot
Paivamaaran, kellonajan ja vikakoodin seka

hairidilmoituksen nayttd. Kaikki hairidilmoitukset
kayttoonotosta lahtien luetteloidaan.

OHJEITA RUOHON LEIKKAAMISEEN

B Pida leikkuukorkeus aina samana 3 - 6 cm, ja
leikkauta korkeintaan puolet ruohon korkeu-
desta.

B Maarita leikkuuajat vastaavasti.

B Jos moottorin kierrosluku laskee huomatta-
vasti raskaalla nurmikolla, suurenna leikku-
ukorkeutta ja leikkauta useita kertoja.

Jotta Robolinho -laitteen suorituskykya
voi taysin kayttaa hyvaksi on suositelta-
vaa, etta leikkuurobotin annetaan leikata
ruoho paivan ja yon viileina aikoina.

VAARA!

Leikkuuterien aiheuttama loukkaan-

tumisvaara!

B Kytke ennen kaikkia huolto- ja
hoitotdita aina leikkuurobotti pois
paaltd painamalla [ON/OFF-paini-
ketta].

B [rrota perusaseman muuntaja verk-
kovirrasta.

B Kayta aina tyokasineita pyorivien ja/
tai leikkaavien tyokalujen huolto- ja
hoitot6issa!

LEIKKUUKORKEUDEN SAATO

1. Valitse [leikkuukorkeuden saato].

2. Saada [leikkuukorkeus] nuolipainikkeilla (3-3)
5 mm portaissa ja vahvista [oikealla monitoi-
mipainikkeella] (3-5).

3. Vahvista vastaava valinta [Menu-painik-
keella] (3-8) ja palaa takaisin paavalikkoon.

O Vasta sen jélkeen, kun Robolinho alkaa
leikata ruohoa, terélautanen séétyy séé-
detylle leikkuukorkeudelle.

ruohon korkeudesta. Se voidaan jakaa

ﬂ Leikkuukorkeus liikkuu alueella 3 - 6 cm
viiteen tasoon, joista kukin on 5 mm.

AKKU

B |ntegroitu akku on toimitustilassa osittain la-
dattu. Normaalikayt6ssa Robolinhon akku la-
tautuu sadanndllisesti.

B Jos akun lataus on 0 %, Robolinho ajaa au-
tomaattisesti perusasemaan ja lataa akun.

0O Latauksen keskeyttdminen ei vaurioita
akkua.

B Perusasema on varustettu valvontaelektro-
niikalla. Se lopettaa automaattisesti latauk-
sen, kun lataustila 100 % on saavutettu.

B Akun tila esitetdan naytossa.

B On pidettava huolta riittavasta perusaseman
latauskoskettimien (10-1) kontaktista koske-
tuspintoihin (10-2) laittessa Robolinho.

B | ampdtila-alueen tulee latauskaytossa olla
valilla 0 ja 40 °C.

B YIi45 °C lampdtiloissa sisaanrakennettu suo-
jakytkenta estaa akun lataamisen. Nain val-
tetdan akun rikkoutuminen.
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Akku

B Jos akun kayttbaika lyhenee merkitta-
vasti tayslatauksesta huolimatta, akku tay-
tyy antaa AL-KO-ammattiliikkeen, teknikon
tai huoltoliikkeen vaihdettavaksi uuteen alku-
peraisakkuun.

B Jos vanhenemisen tai liian pitkan varastoin-
tiajan johdosta akku on tyhjentynyt valmista-
jan maarittdman kynnyksen alapuolelle, ak-
kua ei enda sen jalkeen voi ladata. Akku
ja valvontaelektroniikka on annettava AL-
KO-ammattiliikkeen, teknikon tai huoltoliik-
keen tarkastettavaksi ja tarvittaessa vaihdet-
tavaksi.

B Akun tila esitetddn naytossa. Tarkasta akun
tila n. 3 kuukauden jalkeen. Kytke tata var-
ten Robolinho paélle ja lue akun tila. Aseta
laite tarvittaessa perusasemaan lataamista
varten.

B Tapauksessa elektrolyytin vuoto on huuhdel-
tava vedelld / neutralizer. Roiskeet silmist3,
joten on otettava yhteys laakariin.

Akku on testattu YK-sdanndsten mu-

ﬂ kaan. Sen takia se ei ole yksittai-
sena osana eika laitteeseen asennet-
tuna maakohtaisten ja kansainvalisten
vaarallisten aineiden maaraysten alai-
nen.

HUOLTO JA HOITO

HUOMIO!
Ennen huoltoa STOP-painiketta!

VAARA!
Leikkuuterien aiheuttama loukkaan-
tumisvaara!
Kuljetuksen aikana taytyy leikkuutera-
lautasen osoittaa aina kayttajasta poi-
spain.
B Tarkasta saanndllisesti Robolinho-laitteen ja
perusaseman mahdolliset vauriot
B Vaurioituneet osat ja akut on annettava AL-
KO-erikoisliikkeen, teknikon tai huoltoliikkeen
vaihdettaviksi/kunnostettaviksi

Kuljetus

B Robolinhoa saa kantaa vain kotelosta.

B Robolinho pysaytetdan [STOP-painikkeella]
(3-2).

B Robolinho kytketdan pois paaltd [ON/OFF-
painikkeella] (3-7).

VAARA!

Leikkuuterien aiheuttama loukkaan-
tumisvaara!

Kuljetuksen aikana taytyy leikkuutera-
lautasen osoittaa aina kayttajasta poi-
spain.

Puhdistus

VAARA!

Leikkuuterien aiheuttama loukkaan-
tumisvaara!

Kuljetuksen aikana taytyy leikkuutera-
lautasen osoittaa aina kayttajasta poi-
spain.

1 Kerran viikossa leikkuurobotti puhdistetaan
kasiharjalla tai liinalla perusteellisesti.

0 Joslikaa ei poisteta, se saattaa héirita to-
imintoja.
2 Kerran viikossa leikkuuterat (2-9) tarkaste-
taan vaurioiden varalta.

Epédasianmukainen
heuttaa vaurioita
eissalelektroniikassa!
Leikkuurobottia ei saa puhdistaa suur-
painepesureilla eikd juoksevan veden
alla. Sisaan paassyt vesi voi rikkoa kyt-
kimet, akun, moottorit ja piirilevyt.

puhdistus ai-
sahkolaitt-

Koskettimien tarkastus

1 Puhdista likaantuneet kosketinpinnat (12-2)
leikkuurobotissa rievulla.

huonoon latauskontaktiin.

0 Taivuta jouset perusasemassa ulo-
spéin (10-1).

ﬂ Palojéljet kosketinpinnoissa viittaavat

Rungon puhdistus
1 Puhdista ruohosailié (13-5) ja ohjain (13-7)
perusteellisesti kasiharjalla tai rievulla.

Pyorien vapaan pyoérimisen tarkastus
1 Puhdista kerran viikossa alueet pydrien ym-
parilla (13-1) perusteellisesti kasiharjalla tai
rievulla.
2 Tarkasta pyorien (13-1) vapaa pyoriminen ja
ohjautuvuus.
O Jos pydrét (13-1) eivét pyéri vapaasti, ne
taytyy vapauttaa juuttumisen syista tai
vaihtaa.
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Huolto ja hoito

Perusaseman tarkastus
1 Irrota muuntajan verkkopistoke.

2 Tarkasta, onko koskettimissa (10-1) peru-
sasemassa likaa, ja puhdista tarvittaessa li-
inalla.

3 Paina koskettimia perusaseman suuntaan ja
paasta irti.

O Koskettimien téytyy joustaa takaisin l&h-
téasentoon.

Jos koskettimet eivat jousta takaisin lah-
ﬂ téasentoon, ne taytyy antaa AL-KO-eri-

koisliikkeen, teknikon tai huoltoliikkeen

tarkastettaviksi ja kunnostettaviksi.

Perusaseman tarkastus

Ennen varastointia (talvella) ja Mahroboters seu-
raavat seikat on otettava huomioon:

B |ataa akku tayteen.

Pois ruohonleikkuri.

Clean ruohonleikkuri.
Vaihda Vaurioitunut laikka.

Ruohonleikkurin Sailyta kuivassa, pakkaselta
huone.

OHJEITA HAIRIOIHIN

Yleista
Hairiéilmoitus Mahdollinen syy

Alhainen akun
jannite

Rajoituskaapeli viallinen,
robotti ei I16yda perusasemaa.

Akku kulunut loppuun.

Latauselektroniikka viallinen.

Robotti ei osu latauskoskettimiin.

Vaara PIN-koodi PIN-koodi on vaarin syotetty.

KORJAUS

Korjaustoita saavat suorittaa vain patevat ammat-
tilikkeet tai valmistajan omat AL-KO-huoltopis-
teet.

Korjausty6t on sallittu vain kayttamalla alkuperai-
sia varaosia.

Leikkuuterien vaihto

1 Kytke leikkuurobotti pois paalta (3-7).

2 Kaanna leikkuurobotti asentoon leikkuuterat
yléspain.

Avaa ruuvit (2-11) ruuvitaltalla AV 5,5.

Veda leikkuuterat (14-5) pois teraistukasta.
Puhdista teraistukka pehmealla harjalla.

Aseta uudet terat paikoilleen ja kiinnita
ruuveilla.

O Siirtoterié ei yleensé tarvitse vaihtaa.
Jos siind on paljon sellaista likaa, jota harjalla
ei voi poistaa, taytyy teralautanen (13-3) vaihtaa,
koska epatasapainon seurauksena voi olla lisdan-
tynytta kulumista ja toimintahairi6ita.

[220; IEF A OV)

Vaurioita epaasianmukaisen korjauk-
sen seurauksena!

Vaantyneita leikkuuterida ei vaurioissa
saa suoristaa.

Ratkaisu

Tarkasta, onko rajoituskaapelissa kat-
koksia, anna tarvittaessa mittaus AL-
KO-huoltoliikkeen tehtavaksi.

Akun kayttoika ylittynyt. Anna AL-KO-
huoltoliikkeen vaihtaa akku.

Anna AL-KO-huoltoliikkeen tarkastaa
latauselektroniikka.

B Aseta robotti perusasemaan ja tar-
kasta, osuuko se latauskosketti-
miin.

B Anna AL-KO-huoltoliikkeen tarka-
staa ja vaihtaa latauskoskettimet.

Syota oikea PIN-koodi. Kolme yritysta
sallitaan, sen jalkeen taytyy syottaa
PUK-koodi.
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Ohjeita hairiéihin

Hairiéilmoitus

Leikkuutulos on
epatasainen

Robotti leikkaa
ruohoa vaaraan
aikaan

Robotti tarisee

Vikakoodit

Hairiéilmoitus

CNOO1: Tilt sensor

CNO0O2: Lift sensor

CNO005: Bumper deflected

CNOO07: No loop signal

Mahdollinen syy
Robotin tydskentelyaika on liian lyhyt.
Leikkuualue liian suuri.

Leikkuukorkeuden suhde korkeaan
ruohoon ei tasmaa.

Leikkuuterat ovat tylsat.

Ruoho estaa tai vaikeuttaa leikkuutera-
lautasen tai moottoriakselin pydrimista.

Robotissa oleva kellonaika tai ruohon-
leikkuun aloitus- ja lopetusajat taytyy
saataa.

Leikkuutera tai leikkuuteran kaytto-
moottori on epatasapainossa.

Mahdollinen syy

B maks. kallistus ylittynyt
B robottia on kannettu
B rinne liian jyrkka

Kotelo on nostamisen tai vieraan

Ratkaisu
Ohjelmoi pitemmat tydskentelyajat.
Pienenna leikkuualuetta.

Aseta leikkuukorkeus ylemmas, laske
sen jalkeen halutulle korkeudelle por-
taittain alas.

Vaihda leikkuuterat tai anna AL-KO-
huoltoliikkeen teroittaa ne; asenna
uusilla ruuveilla.

Poista ruoho ja varmista, etta leikkuu-
teralautanen voi vapaasti pyoria.

Saada kellonaika.

Tarkasta ja puhdista leikkuuterat ja
leikkuuteralautanen, vaihda tarvitta-
essa.

Ratkaisu

Aseta robotti tasaiselle pinnalle ja
kuittaa virhe.

Poista vieraat esineet.

esineen takia kdantynyt yldspain.

paase vapautumaan siita (tor-
mays perusaseman lahelld).

Ei silmukkasignaalia.

CNO017: Cal: signal weak

CNOO08: Loop signal weak

CNO010: Bad position

CNO11: Escaped robot

Silmukkasignaali heikko.

Robotti silmukan ulkopuolella.

Robotti on poistunut alueelta.

Robotti on ajanut esteeseen eikd

B tarkasta perusaseman virran-
syottod

B tarkasta silmukka

B jrrota ja yhdistd muuntaja

B tarkasta perusaseman virran-
syo6tto

B tarkasta silmukka, mahd. liian
syvalle kaivautunut

B jrrota ja yhdistd muuntaja

B aseta robotti leikkuualueelle
B silmukka ristissa

tarkasta silmukan asennus (mut-
kat, esteet jne.)
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Ohijeita hairiéihin

Hairidilmoitus

CNO012: Cal: no loop
CNO015: Cal: outside

CNO018: Cal: Collision

CNO038: Battery

CNO099: Recov escape

CN104: Battery over heating

CN110: Blade motor over
heating

Mahdollinen syy

Virhe kalibroinnin aikana, robotti
ei voinut 16ytaa silmukkaa.

Virhe kalibroinnin aikana, tor-
mays.

Akku tyhja.

Rajoituskaapeli viallinen, robotti ei
I6yda perusasemaa.

Akku kulunut loppuun.

Latauselektroniikka viallinen.

Robotti ei osu latauskoskettimiin.

Automaattinen virheen poistami-
nen ei mahdollista.

Robotti silimukan ulkopuolella.

Akku ylikuumentunut - akun l1am-
pétila yli 60 °C, purkaus ei mah-
dollista.

Ylikuumentunut leikkuumoottori,
lampétila > 80 °C.

Ratkaisu

B aseta robotti kohtisuoraan sil-
mukkaa pain, robotin taytyy
pystya ajamaan silmukan yli

B tarkasta perusaseman virran-
syottod

B tarkasta silmukka

B irrota ja yhdistd muuntaja

B silmukkakaapeli ristissa

Poista este.

B tarkasta, onko perusase-
massa esteita

B tarkasta perusaseman lataus-
koskettimet

B Jiian pitkd silmukka, liikaa
saarekkeita

B robotti on juuttunut

Tarkasta, onko rajoituskaapelissa
katkoksia, anna tarvittaessa mit-
taus AL-KO-huoltoliikkeen tehta-
vaksi.

Akun kayttoika ylittynyt. Anna AL-
KO-huoltoliikkeen vaihtaa akku.

Anna AL-KO-huoltoliikkeen tarka-
staa latauselektroniikka.

B Aseta robotti perusasemaan
ja tarkasta, osuuko se lataus-
koskettimiin.

B Anna AL-KO-huoltoliikkeen
tarkastaa ja vaihtaa latausko-
skettimet.

Poista virhe manuaalisesti.

Aseta robotti perusasemaan.

Hatapoiskytkenta tapahtuu val-
vontaelektroniikan toimesta. Al3
aseta robottia perusasemaan.
Kytke robotti pois paalta ja anna
akun jaahtya.

Kytke robotti pois paalta ja anna

jaahtya. Jos tdma ilmenee uudel-
leen, anna AL-KO-huoltoliikkeen

tarkastaa robotti.
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Ohjeita hairiéihin

Hairiéilmoitus

CN119: R-Bumper deflected
CN120: L-Bumper deflected

CN128: Recov Impossible

CN129: Blocked WL
CN130: Blocked WR

Mahdollinen syy

Robotti on ajanut esteeseen eikd
paase vapautumaan siita turval-

lisuussyista, esim. tormayksissa

lahella perusasemaa.

Esteeseen ajo tai silmukasta
poistuminen -> peruutus ei mah-
dollista, robotti ei pysty vapautu-
maan.

Vasen pyoramoottori juuttunut.

Oikea py6ramoottori juuttunut.

Ratkaisu

Poista este ja kuittaa hairidilmoi-
tus.

Poista este, tarkasta kotelon siir-
tyma.

Poista juuttumisen syy.

Poista juuttumisen syy.

Jos hairi6 ei korjaannu téssa taulukossa olevien ohjeiden avulla, kdanny asiakaspalvelumme
puoleen.

TAKUU

Korvaamme kaikki laitteen materiaali- tai valmistusvirheet lainmukaisen kanneajan puitteissa joko kor-

jaamalla laitteen tai toimittamalla varaosia, valintamme mukaan. Kanneaika maaraytyy sen maan lain-

sdadanndn mukaan, jossa laite on ostettu.

Takuu on voimassa, mikali seuraavat ehdot on tdy- Takuu raukeaa seuraavissa tapauksissa:

tetty: B |aitetta on yritetty korjata

B Laitteen asianmukainen kasittely B Laitteeseen on tehty teknisid muutoksia

B Kayttdohjeen noudattaminen B |aitetta ei ole kaytetty maaraysten mukaisesti

B Alkuperaisten varaosien kayttaminen (esim. ammattimainen tai kunnallinen kaytto)

Takuu ei kata seuraavia tapauksia:

B Maalivauriot, jotka johtuvat normaalista kulumisesta

B Kuluvat osat, jotka on merkitty varaosaluettelossa merkinnalla [xxx xxx (x)]

B Polttomoottorit — niitd koskevat vastavien moottorin valmistajien erilliset takuuehdot

Takuuaika alkaa paivasta, jolloin laitteen ensimmaisen ostaja on hankkinut laitteen. Alkuperaisen os-
tokuitin paivamaara maarittda takuun alkamispaivan. Kaanny takuutapauksessa laitteen jalleenmyyjan
tai laheisimman valtuutetun edustajan puoleen. Ota tdma takuutodistus ja kaupan yhteydessa saamasi
kuitti mukaan. Edelld mainitut takuuehdot eivéat rajoita asiakkaan lainmukaisia oikeuksia, jotka on mainittu
asianmukaisissa kansallisissa laeissa.
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n EY-vaatimustenmukaisuusvakuutus

EY-VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS

Taten vakuutamme, etté tdma tuote meidan markkinoille tuomassamme mallissa vastaa yhdenmukai-
stettujen EU-direktiivien vaatimuksia, EU:n turvallisuusstandardeja seké tuotekohtaisia standardeja.

Tuote Valmistaja Valtuutettu

Ruohonleikkuurobotti AL-KO Kober GmbH Andreas Hedrich

Tyyppi Hauptstrasse 51 Ichenhauser Str. 14

Robolinho 4000 A-8742 Obdach D-89359 Kotz

Sarjanumero EU-direktiivit Yhdenmukaistetut standardit

G1501502 2006/42/EY, 2004/108/EY EN 55014-1, EN 55014-2

2011/65/EU EN 61000-6-1, EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

Obdach, 19.05.2015 EN 60335-1, prEN 60335-2-107

L.\

Ins. Klaus Rainer, Managing Director
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Preklad originalneho navodu na obsluhu

PREKLAD ORIGINALNEHO NAVODU NA
OBSLUHU

Obsah

Preklad originalneho navodu na obsluhu......... 77
Technické Udaje........ccceveviieeeiieeciee e 77
VYBALENIE PRISTROJA.......c..cooevevrrrrrernnn. 78
Rozsah dodavky.........cccccvveeviiieiiiie e 78
O tomto NAVOdE.........oevuieiieiiieieeeeeee 78

Popis vyrobku

Pouzitie v stlade s ur€enim..........c.cceoeereenne. 79
Mozné chybné pouzitie...........cccccecvveeiveeennnnnn. 79
Bezpec€nostné upozornenia.............ccceeeevveennes 79
Bezpecnostné a ochranné zariadenia.............. 79
Prehlad produktu...........ccceeeviiieniiieiiiie e 80
Opis funkcie...

SNIMACE.......ei i
Transformator

TECHNICKE UDAJE

Daten Robolinho®

Dizka/$irka/vyska v mm
Hmotnost v kg

Systém kosenia
Motor rezacich nozov
Vy8ky kosenia v mm

Prestavenie vySky kosenia 5-stupriové

Bl £ E

MONEAZ.....eeiiie e
Ovladaci panel........cccoceeeciiiiciiciieecee
Kédy PIN @ PUK.....coooiiiieiiiieeeceeeee
Uvedenie do prevadzky..........ccccceeceeneennnne
Prehlad hlavného menu............cccccovciiiine
Programové menu..........cccocceeevenicniiencicenen.
Menu nastavenia...........cccocevveeiciienicnicieee
Informacné menu............cccooiiiiiiiiiiiee,
Tipy na kosenie..........cccevviriiiiiiniiniieeene
Nastavenie vySky kosenia..........c.cccceveenen.
AKUMUIALOT. ...

600 /490 / 245

cca. 11,5

elektricky s 2 rezacimi
nozmi

3400/ ECO 3000
30-60

5 mm pro Stufe

Sirka kosenia v mm 320
Max. plocha na kosenie v m? ca. 2.000
4 Max. uhol sklonu travnatej plochy v % 35
E Vzdialenost obmedzovacieho kabla od linie hranice (stena/zivy ca. 15

plot) vem
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VYBALENIE PRISTROJA

Udaje zakladna stanica/transformator

Napajacie napétie zakladnej stanice
Sekundarne napatie/prud/vykon

Emisie hluku

9

Akumulator

Napatie V

Kapacita Ah

Energia Wh

VYBALENIE PRISTROJA

B Pristroj a jeho komponenty opatrne vybalte a
vSetko skontrolujte vzhladom na Skody vznik-
nuté pri preprave. Pri zisteni poSkodeni vz-
niknutych pri preprave podla zaru¢nych pod-
mienok informujte okamzite svojho predajcu,
technika alebo servisného partnera.

B Pre pripad, Ze sa bude pristroj dalej zasielat,
si uchovaijte originalne balenie a sprievodné
papiere.

B Originalne balenie a sprievodna dokumen-
tacia sa vyzaduje aj pri spatnej zasielke.

ROZSAH DODAVKY
Obsah dodavky (1)

Intenzita hluku namerana v dB(A)/intenzita garantovana v dB(A)

230V 16 A50 HZ

27VAC/22A/60VA

Lwa =63 /65 (K = 1,9)

252
44
116,5

O TOMTO NAVODE

B Pred uvedenim do prevadzky precitajte tuto
dokumentaciu. Toto je predpokladom pre
bezpeénu pracu a manipulaciu bez poruch.

B Dodrziavajte bezpe¢nostné a vystrazné po-
kyny uvedené v tejto dokumentacii a na
pristroji.

B Tato dokumentacia je trvalou suc¢astou opis-
aného vyrobku a pri predaji sa ma odovzdat
kupujucemu spolu s vyrobkom.

Vysvetlenie znaciek

POZOR!

Presnym dodrziavanim tychto
vystraznych pokynov moézete zabranit

B (1/1) Robolinho kosagka gg:ifeniu na zdravi a/ alebo vecnym Sko-

B (1/2) Zakladna stanica ’

B (1/3) Rozsirujuca doska Specialne pokyny pre lepSiu zrozumitel-

B (1/4) Obmedzovaci kabel (200 m) nost' a manipulaciu.

B (1/5) Struény navod

B (1/6) Navod na pouzitie Likvidacia

B (1/7) Klince do travnika (200 Stk.) Opotrebované pristroje, batérie alebo

B (1/8) Transformator K akumulatory nelikvidujte s komun-
alnym odpadom!

EEm Obal, zariadenie a prisluSenstvo su vyro-
bené z recyklovatelnych materialov a je
nutné ich vhodne zlikvidovat.

Likvidacia podl'a miestnych predpisov.
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Popis vyrobku

Na likvidaciu existuju nasledujuce moznosti:
B Prostrednictvom $pecializovanej predajne.

B Prostrednictvom zbernej stanice oznacenej
znakom CCR.

B Akumulator likvidujte len vo vybitom stave.

B Pouzivatel je povinny vratit akumulator.
MbzZete ho odovzdat bez poplatku u Specia-
lizovaného predajcu AL-KO, alebo u servis-
ného partnera.

POPIS VYROBKU

Tato dokumentacia popisuje plnoautomaticku ko-
sacku na travu pohananu akumulatorom.

Symboly na pristroji

Tretie osoby nepustajte do nebezpec-
nej oblasti!

manipulacii.

Ruky a nohy drzte mimo dosahu reza-
cieho nastroja!

Dodrziavajte odstup od nebezpecnej
oblasti.

c Pozor! Budte mimoriadne opatrni pri
Y )
E"
L]
[ X

Pred uvedenim do prevadzky si preci-
||!!|| tajte navod na pouzitie!

Pred zaciatkom kosenia zadajte PIN
kod!

Nevozte sa na kosacke!

POUZITIE V SULADE S URCENIM

Tento pristroj je uréeny na kosenie v privatnej ob-
lasti. Iné alebo rozsiahlejSie pouzivanie sa pok-
lada za odporujuce uréenému ucelu.

MOZNE CHYBNE POUZITIE

Tento pristroj nie je vhodny na pouZitie na
verejnych priestranstvach, parkoch, Sportovis-
kach, ako ani v polnohospodarstve a lesnictve.

BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA

B Dodrziavajte bezpe€nostné a vystrazné po-
kyny uvedené v tejto dokumentacii a na
pristroji.

B Poskodené casti, transformator a batériu AL-
KO dealera technikov alebo servisni partneri,
alebo musi byt opravené.

B Pouzivatel pristroja je zodpovedny za
nehody s ostatnymi osobami alebo ich vlast-
nictvom.

B Dbajte na to, aby sa tretie osoby nachadzali
mimo nebezpecénej oblasti!

B Pristroj pouzivajte iba v technicky bezchyb-
nom stave!

B Deti a osoby, ktoré nepoznaju tento navod na
pouzitie , nesmu pristroj pouzivat

B  Osoby s obmedzenymi fyzickymi, zmyslo-
vymi alebo duSevnymi schopnostami alebo
osoby s nedostato€nou znalosti alebo sku-
senosti nesmie pouzivat tento produkt, po-
kial' nie st zodpovedné osoby za ne nedoh-
liada alebo.

B Pocas prevadzky, zabezpecit, aby deti neboli
ponechané bez dozoru v blizkosti zariadeni,
alebo sa so spotrebi¢om hrat.

B Telo, koné&atiny a odev drzte mimo dosahu re-
zacieho mechanizmu.

B Uistite sa, Ze nie su ziadne vetvy, kamene
alebo iné predmety (napr zahradné naradie
alebo hracky) su na travniku, ze ¢epel moze
byt beschagigt nimi poSkodeny pri presuvani
Robolinho alebo.

B Robolinho a sprinklery nezapajajte sti¢asne.

VAROVANIE!

Nedodrziavanie tychto bezpeénostnych
pokynov, méze viest k zraneniam a/
alebo vecnym Skodam!

Specialne pokyny pre lepsiu zrozumitel-
nost a manipulaciu.

BEZPECNOSTNE A OCHRANNE

ZARIADENIA

B Bezpecnostné zariadenie nesmie byt obiSiel
byt manipulované alebo odstranené. Non-
compliance mbze ohrozit’ svoje zdravie a dru-
hych.

B Skontrolujte, ¢ napajaci kabel k zakladnej
stanici za Skodu.
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Prehlad produktu

B Ak chcete zabranit nahodnému alebo neo-
pravnenému prepinanie Robolinho je chra-
neny kédom PIN.

B Ruky a nohy drzte mimo dosahu rezacieho
mechanizmu! Zastavenie rezného noza ¢a-
kanie!

B Robolinho je vybaveny snimacom bezpe¢-
nosti. Pri zdvihani stroja, motor a rezné Ce-
pele su zastavené do 2 sekund.

B Po kontakte s vaésim bariéru Robolinho po-
hybuje dozadu, stop, a zmenit jeho smer
jazdy.

B Skontrolujte, ¢i zariadenie a zakladfiovu sta-
nicu pravidelne $kody.

B Nepouzivajte poSkodené zariadenie a zakla-
driovu stanicu.

PREHLAD PRODUKTU

Die Produktiibersicht (2) gibt einen Uberblick (iber
das Gerét.

2-1 Nabijacie kontakty

2-2 Naraznik

2-3 Teleso

2-4 Ovladaci panel (pod krytom chlopriou)
2-5 Tlacidlo STOP

2-6 Predné kolieska (vodiace)

2-7 Rezaci tanier

2-8 Hnacie kolieska

2-9 Rezacinéz

2-10 Cistiace noze

2-11 Upevnovacia skrutka

OPIS FUNKCIE

B Robolinho je plnoautomaticka kosacka
pohanana akumulatorom, ktora sa volne po-
hybuje po vymedzenej oblasti kosenia.

B Oblast kosenia sa vymedzuje obmedzova-
cim kablom, ktory je spojeny so zakladnou
stanicou.

B Na nabijanie akumulatora sa Robolinho
presuva pozdlz obmedzovacieho kabla do
zakladnej stanice.

B Na prevadzku kosenia su z vyroby nainstal-
ované programy kosenia, ktoré obsahuju aj
funkcie plosného kosenia a kosenia okrajov.
Tieto programy kosenia sa daju zmenit.

B Specialnym umiestnenim noZov sa nakosena
trava nezbiera, ale zostava na travniku medzi
steblami travy a tak vytvara mul€ovaci efekt,
prip. efekt hnojenia.

SNIMACE

Robolinho je vybaveny réznymi bezpe&nostnymi

senzormi (9).

Sensor Lift

BV pripade, Ze Robolinho zvysil po¢as pre-
vadzky na puzdre, ndz sa zastavi poc€as 2 se-
kund a prec z trakéného pohonu snimacom.

StoBsensoren und Hinderniserkennung

B  Der Robolinho TIimi¢e senzory a detekciu
prekazok.

Tilt smer senzor driving

B  Na svahu alebo so sklonom viac ako 35%
Robolinho sa vypne ¢idlom naklonu.

Snimac boéného naklonu

B Pri bo¢nom pohybe viac ako 35% Robolinho
sa vypne ¢idlom naklonu.

dazd'ovy senzor

B Robolinho je vybaveny ¢idlom zrazok, ktory
vypne kosenie, ked prsi, a zaistuje, ze
Robolinho vracia do zékladriovej stanice.

Robolinho sa po vypnuti bezpecnost-
nym snimacom opat automaticky ne-
zapne. Na opatovné uvedenie do pre-
vadzky potvrdte chybu stlaéenim multi-
funkéného tlacidla a opravte ju.

TRANSFORMATOR
Transformator vyraba prud pre zakladnu stanicu.

VAROVANIE!

Salt sprej mbze viest k poskodeniu
transformatora!

Transformer nastavit’ suchy, striekajuce;j
vode miesto!

Odporu¢ame pripojenie cez prudovy
chrani¢ s menovitym poruchovy prad
<30 mA!
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Montaz

MONTAZ

Tu popisany postup sa musi bezpodmie-
necne dodrzat

POZOR!
Nebezpecenstvo zranenia!

Davajte vzdy pozor na bezpec¢né posta-
venie.

Pracovné a ochranné odevy pouzitia!

Zakladna stanica

B Zakladna stanica sa pripaja k napajaciemu
zdroju (transformator) pomocou nizkona-
patového kabla (6).

B Zakladna stanica vyrobi riadiaci signal a vy-
siela ho v obmedzovacom kabli.

BV zakladnej stanici priliehaju dva nabijacie
kontakty (10-1) ku kosacke Robolinho (10-2),
hned ako sa dostavi do zakladnej stanice.

BV zakladnej stanici sa nachadza [tlacidlo
HOME] (1-9). Pri stlaceni tohoto tlacidla
ukon€i Robolinho 4000 svoju momentalnu
¢innost pre tento den a automaticky sa vrati
k zakladnej stanici.

Vystavba zakladnej stanice

1 Zakladnu stanicu (4-2) umiestnite na ti-
enistom, pred dazdom chranenom rovnom
mieste (5) v zahrade a zafixujte ju pomocou
klincov do travy (4-1). Dodrzte pritom uve-
dené rozmery (12).

Obmedzovaci kabel

Obmedzovaci kabel sa fixuje klincami do travy.

Ak dodany obmedzovaci kabel nepostacuje pre

vasu travnatu plochu, mézete si prediZzovaci ka-

bel kupit' u svojho AL-KO predajcu, technika alebo
servisného partnera.

B Obmedzovaci kabel (6-2) 10 mm odizolujte
a pripojte ho na boku zakladnej stanice (6-1)
a dalej ho polozte ako je to zobrazené (8),
pritom dbajte na uvedené vzdialenosti.

B Aby ste sa vyhli poskodeniam pri koseni,
davajte pri pokladke obmedzovacieho kabla
pozor nato, aby vSade priliehal k zemi.

B Miesta, kde obmedzovaci kabel neprilieha
priamo k zemi, dodato¢ne zafixujte pomocou
klinca do travy.

VAROVANIE!

Kabel ohrani¢enia nesmie byt posko-
deny!

V oblasti okolo kabla ohrani¢enia nie je
podla trhat travu.

Rezervy kabla

Aby sa aj po zriadeni oblasti kosenia dala zak-
ladna stanica presunut alebo aby sa dala oblast
kosenia zvacsit, mali by sa v pravidelnych vzdia-
lenostiach zabodovat do obmedzovacieho kabla
kablové rezervy (12-1). Na tento Gcel vedte ob-
medzovaci kabel okolo klinca, spat’ k predoslému
klincu a potom ho vedte tak ako je to zobrazené
dalej a zaistite pomocou dalSieho klinca.

O Velkost kéblovej rezervy sa da vykonat podla

vlastného vymerania.

Moznosti pokladky

Obmedzovaci kabel sa mdze ukladat tak na trav-

niku (8-1), ako aj az 10 cm pod travnatym po-

vrchom (8-2). PoloZenie pod travnatym povrchom

nechaijte vykonat prostrednictvom predajcu.

O Ak by to bolo nevyhnutné, je mozné skombi-
novat aj obidva varianty.

Polozenie kablov okolo prekazok

Pri ukladani okolo prekazok sa musia dodrzat vz-
dialenosti, ako je to zobrazené na obrazku (12).
Pri vzdialenosti 0 cm medzi kablami sa méze ka-
bel prejst. Vo vacsine pripadov, najlepSie rieSe-
nie.

Od vzdialenosti minimalne 30 cm identifikujte
Robolinho vzdialenost ako cestu a prekazku
obide.

Pri polozené obmedzovacieho kabla v precho-
doch (12-4) sa na bezchybnu funkciu kosacky
Robolinho musia dodrzat’ minimalne vzdialenosti
od prekazok a minimalna Sirka prejazdu, uvedené
na obrazku (12).

Krizovanie obmedzovacieho kabla ve-
die k porucham, lebo sa pritom zamenia
vnutorna a vonkajsia strana.

Pripojenie obmedzovacieho kabla k zaklad-

nej stanici

1 Na konci pokladky obmedzovaci kabel (6-2)
odizolujte a spojte pruznymi zavlackami.
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Montaz

Pripojenie nizkonapét'ového kabla k transfor-
matoru

1 Skrutky uvolnite skrutkovacom (6-3) a niz-
konapatovy kabel pripojte k transformatoru
(6-5).

O Kable sa daju pripojit lubovolne, nie je
potrebna urcita polarita.

2 Zastréku transformatora zasurite do sietovej
zasuvky (6-4).

Otvorenie zakladnej stanice

Kryt (7-3) sa m6ze otvorit za ucelom kontroly in-
dikatorov LED na vyhladavanie portch (v pripade
poruchy).

Kontrola spojenia

Po pripojeni kablov musia LED diédy (7-1) a (7-2)

svietit. Ak to tak nie je, zastrcku vytiahnite a skon-

trolujte spravne osadenie alebo po$kodenia vSet-

kych zastrékovych spojeni a kablov.

ZIta LED (7-1)

B svieti, ked je zakladna stanica spojena s
transformatorom a ak je vytvorené prudové
spojenie k transformatoru.

B blika pri nabijani kosa¢ky Robolinho.
Zelena LED (7-2)

B svieti, ked je obmedzovaci kabel dobre po-
loZzeny a ak je slu¢ka v poriadku.

B blika a potom zhasne, ak obluk obmedzova-
cieho kabla nie je v poriadku.

Obsiahnuty Li-lon akumulator podlieha

ﬂ poziadavkam prava o nebezpec¢nom to-
vare. Akumulator méze prepravovat po
ceste sukromny pouzivatel bez potreby
dalSich ustanoveni. Akumulator prepra-
vujte iba vtedy, ked nie je poSkodeny.
Pritom musi byt akumulator zabez-
peceny proti kontaktu inych predmetov,
skratu a neumyselnému posmyknutiu.
Pri zaslani tretou osobou (napr. Spe-
diciou alebo leteckou prepravou) treba
zohladnit’ Specialne poziadavky na obal
a oznacenie.
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Ovladaci panel

OVLADACI PANEL
OVLADACI PANEL

3-1 Na [LCD-displeji] sa zobrazi aktualny stav alebo zvolené menu.

32 SFIaéenl’m [tla¢idla STOP] sa Robolinho a rezacie noze zastavia v priebehu 2 se-
kund.

3-3 [Tlagidla so Sipkou hore a dole] sluzia na navigaciu v menu a na zmenu hodnét.

3.4 Pomocou [tlagidla START/PAUSE] sa Robolinho spusti alebo sa prerusi pre-

vadzka. Pozor - pristroj sa po cca 2 min spustiautomaticky!

[ Multifunkénych tlacidiel vpravo ]

Potvrdit (Zadajte ponuky, potvrdenie zmeny hodnét)

Dalsi

Zmena

Aktivovat / Deaktivovat
Trezor / Potvrdit

3-5

[ Multifunk&nych alebo vlavo]
3-6 Demolacie

Spat (Zavriet vyber pri zadavani hodnét vratit uroveri)

3-7 Pomocou [tladidla ON/OFF] sa Robolinho zapina, prip .vypina.

3-8 Pomocou [tlacidla Menu] sa otvori vyberové menu.

3-9

Pomocou [tlacidla HOME] sa prerusi aktualny program kosenia. Robolinho prejde

do zakladnej stanice. za¢ne na dal$i defl s dal$im usekom kosenia.

KODY PIN A PUK

B PIN kéd a PUK koéd uschovavajte mimo do-
sahu nepovolanych oséb.

B PIN kod si méze majitel zmenit'.

B PUK kod sa da pomocou registracie na nas-
ledujucej internetovej stranke zalohovat’
O http://robolinho.al-ko.com

B Potroch nespravnych zadaniach PIN kédu sa
musi zadat PUK kod.

B  Po viacnasobne nespravnom zadani PUK
kodu sa musi pockat 24 hodin, kym sa bude
méct vykonat nové zadanie.

UVEDENIE DO PREVADZKY

POZOR!

Pred uvedenim do prevadzky dajte ko-
sacku do zakladnej stanice, aby sa na-
bila batéria!

Priprava

Zapnutie

AL-KO Robolinho
Modell R obolinho 4000
Softvér # xxxxxx

Sériové ¢islo  xxXxxxx

Stavovy indikator
1 Robolinho zapnite stla¢enim [tlacidla ON/
OFF] (3-7).
O Na LCD displeji (3-1) sa potom objavia
zobrazené informacie.

456382_b

83



Uvedenie do prevadzky

Vyber jazyka

Vyber jazyka
Anglic¢tina
Nemcina

Potvrdit

Prislusny jazyk sa musi zvolit' len pri prvom uve-

deni do prevadzky.

1 Pomocou prislusného [tladidla so Sipkou]
(3-3) zvolte zelany jazyk.

2 Pomocou [multifunkéného tlacidla] (3-5)
vyber potvrdte.
O Po potvrdeni sa na LCD displeji (3-1) zo-

brazi [Prihlasenie zadajte PIN].

PIN koéd

Zadanie vyrobného PIN kédu

Vyrobny PIN kéd sa musi zadat len pri prvom uve-
deni do prevadzky. PIN kéd je z vyroby nastaveny
na [ 0000 ].

[ Prihlasenie ] h
Zadat PIN
* % %%
4

1 Prislusnymi [tla¢idlami so S$ipkami] (3-3)
zvolte zelané C&isla a vzdy potvrdte pomocou
[multifunkéného tlacidla] (3-6).

2 Dalsie 3 Zelané &isla zadajte takisto.

O Potom sa na LCD displeji (3-1) zobrazi
vstupné okno [Zmenit PIN].

Zmena PIN koédu

1 Zadajte novy PIN a zadanie zopakujte.

O Potom sa na LCD displeji (3-1) objavi
[Vstupné okno Datum].
Nastavenie a zmena datumu

Datum a ¢as zadajte spravne, lebo od toho su
zavislé dalSie programovania.

N
[Zadajte datum]
DD.MM.RRRR
13.06.2013
Dalej

1 Prislusnymi [tla¢idlami so Sipkami] (3-3)
zvolte zelané Cisla a vzdy potvrdte pomocou
[multifunkéného tlacidla] (3-5).

O Po potvrdeni sa na LCD displeji (3-1) zo-
brazi [Vstupné okno Cas].

Pri zadani roku (RRRR) sa musia zadat'
len posledné Ccisla, lebo prvé miesta
20XX su z vopred zadané.

Nastavenie a zmena ¢asu

[Zadaite Gas] )
24 hod. format
7:00
Zrusit Dalej

1 Prislusnymi [tlaCidlami so Sipkami] (3-3)
zvolte Zelané Cisla a vZdy potvrdte pomocou
[multifunkéného tlacidla] (3-5).

O Potom sa na LCD displeji (3-1) zobrazi
stavové okno [Nekalibrované].

Kalibracia
Na kalibraciu kosacku Robolinho nalezite nains-
talujte (12-3)
1 Po stlageni [tlagidla START] (3-4) sa spusti
automaticky proces kalibracie.
O Na LCD displeji (3-1) blika varovanie
[Pohon sa spusta]j.
POZOR!
Po stlaéeni [tlag¢idla START] sa pohon
spusti.
Nesiahajte do rotujucich ¢asti.

Proces kalibracie

Robolinho prejde na zistenie intenzity signalu na-
jprv rovno cez obmedzovaci kabel, nasledne do
zakladnej stanice. Akumulator kosacky Robolinho
sa bude nabijat.
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Uvedenie do prevadzky

nej stanice zostat stat. Ak kosacka
Robolinho pri vjazde do zakladnej sta-
nice netrafi kontakty, prejde popri ob-
medzovacom kabli dalej, kym kontakty
netrafi alebo sa proces neprerusi.

ﬂ Robolinho musi po vjazde do zaklad-

Zobrazenie po kalibracnej jazde

Po kalibracii sa zobrazi okno kosenia vopred nas-

tavené vo vyrobe.

O Program kosenia je aktivny, akumulator sa
nabija.

Po ukonéeni uvedenia do prevadzky sa méze s

kosackou Robolinho bez dalSieho programova-

nia kosit' s ¢asmi kosenia vopred nastavenymi vo

vyrobe.

Vo vyrobe boli nastavené nasledujluce Casy kose-

nia: Po - Pi: 07:00 - 10:00 hod a Po - Pi: 17:00 do

19:00 hod.

B ReSpektujte ustanovenia pre prevadzkové
Gasy konkrétnych krajin.

PREHLAD HLAVNEHO MENU
Daju sa zvolit nasledujuce body menu:

TyZzdenny pro-
gram
Programy Nastupné body

Programové in-
formacie

Cas
Datum
Jazyk

Nastavenie vysky
kosenia

PIN kéd

Tény tlacidiel
i Nastavenia
Hlavné

menu

Dazdovy snimac
ECO-rezim
Kosenie okrajov
Kontrast displeja
Nova kalibracia

Vyrobné nasta-
venia

Servis nozov
Hardvér

L Softvér
Informacie

Programové in-
formacie

Poruchy

B Stlacte tlacidlo menu [3-8], aby sa otvorilo
hlavné menu.

B Pomocou [tlacidiel so Sipkami] (3-3) zvolte
Zelany bod programu a potvrdte ho [multifun-
kénym tlagidlom vpravo] (3-5).

B  Kazdé menu je mozné opustit cez tlacidlo
menu [3-8].

PROGRAMOVE MENU

B Vykonajte nastavenia v tyzdennom pro-
grame.

B Pozrite si programové informacie, napr. pro-
gram kosenia.
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Programové menu

Nastavenie tyzdenného programu

[Tyzdenné programy)
*VSetky dni [X]
Pondelok [X]

Spat’ Zmenit’

N

V tyzdennom programe sa nastavuju dni v tyzdni
a Cas, pocas ktorych ma kosacka Robolinho sa-

mostatne kosit'.

Bod menu [VSetky dni]

V bode menu 1 [VSetky dni] bude Robolinho
kosit kazdy den v nastavenych €asoch.
O Symbol [X] zobrazuje momentalny ak-
tivny deri v tyzdni.
V bode menu 2 [Der v tyzdni] bude Robolinho
kosit v nastavenom dni v tyzdni v nasta-
venych ¢asoch.
PrisluSnymi [tlaCidlami so Sipkami] (3-3)
zvolte Zelany bod menu a vzdy potvrdte po-
mocou [multifunkéného tlacidla].
O Sledujte vysledok kosenia a koste dov-
tedy, kym je to potrebné, aby vznikol
upraveny travnik.

1. Pomocou zodpovedajuceho [tladidla so Sipkou] (3-3) zvolte Zelany bod menu [VSetky dni] a potvrdte

ho [multifunkénym tlacidlom vpravo] (3-5).

2. Stlacte [tlacidlo so Sipkou] (3-3) dolu, kym sa neaktivuje [Zmenit].
3. Pomocou zodpovedajuceho [tladidla so Sipkou] (3-3) zvolte Zelany bod menu a potvrdte ho [multi-

funkénym tlacidlom vpravo] (3-5).
Vysvetlenie znaciek

(1) Bod menu

(2) Bod menu

@) [
[R]
Kosenie okrajov
M]

(4) Cas Startu

(5) Cas ukongenia

(6) [0-9]
Okno Nastupny bod
[?]
Automaticky nastupny bod

Nastavenie nastupnych bodov

[ Hlavné menu ]

* Programy
Nastavenia

Spat’ Potvrdit

VSetky dni (VSetky dni si zmenené.)

Den v tyzdni

Deaktivovat okno kosenia

Robolinho bude kosit vpravo pozdiz obmedzovacieho
kabla (1x). Po koseni okrajov bude Robolinho kosit
dalej vyty€enu plochu.

Normalne kosenie

Robolinho vyrazi zo zakladnej stanice kosit vo zvo-
lenom Case.

Robolinho sa vo zvolenom Case vrati spat’ do zaklad-
nej stanice.

Robolinho vyrazi zo zakladnej stanice kosit' vo zvo-
lenom Case zo zvoleného nastupného bodu.

Nastupné body sa automaticky menia (odporu¢ané
nastavenie).

1.

2.

Pomocou [tlac¢idla so Sipkou hore] alebo
[tlacidla so Sipkou dole] zvolte bod menu [Pro-
gramy], kym sa pred bodom menu nezobrazi
symbol hviezdicky.

Potvrdte [multifunkénym tlacidlom].
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Programové menu

Vyvolanie nastupnych bodov

[ Programy ]

[ Nastupné body 1

Tyzdenny program *Bod X1 pri [020m]
* Nastupné body » .
Spat Potvrdit Bod X2 pri [075m]

Spat’ Potvrdit’

1. Pomocou [tladidla so Sipkou hore] alebo
[tladidla so Sipkou dole] zvolte bod menu
[Nastupné body], kym sa pred bodom menu
nezobrazi symbol hviezdicky.

2. Potvrdte [multifunk&énym tlacidlom].

3. Pomocou [tlacdidla so Sipkou hore] alebo
[tlaCidla so Sipkou dole] zvolte bod menu [Bod
X*], kym sa pred bodom menu nezobrazi
symbol hviezdicky.

4. Nastavte Zelané vzdialenosti, prip. nastavte
dalSie nastupné body.

5. Potvrdte [multifunkénym tlacidlom].

6. Opatovnym stlaCenim [tlaCidla Menu] sa
vratte do hlavného menu.

B Prvy nastupny bod sa Standardne
nachadza vzdy 1 m vpravo vedla

zakladnej stanice a neda sa zmenit.

B Dalich 9 nastupnych bodov je Stan-
dardne rozdelenych po celej dizke
obmedzovacieho kabla (po 1. ko-
seni okrajov alebo kompletnej jazde
po slucke).

B Tieto nastupné body sa daju menit
a mdzu sa naprogramovat' v zavis-
losti od velkosti a vlastnosti oblasti
kosenia.

Ucenie sa nastupnych bodov

1. Stladenim [tlagidla START/PAUZA] spustte
proces.
0 Postupujte podla pokynov na displeji.
[Ucenie sa nastupného bodu]
2. Stanovte nastupny bod X.
3. Poloha: Stanovte Y pomocou [multifunkéného

tla¢idla vpravo].
u
H-

to¢né body sa automaticky rozdelia

rovnomerne po celej dizke.

B Nastupné body sa daju manualne
upravit'.

Nestanovi sa ziadny nastupny bod.
Dizka slu¢ky sa zameria a podia-

MENU NASTAVENIA

Nastavte datum, Cas, jazyk a novu kalibraciu,
pozri uvedenie do prevadzky.

Zapnite aktivaciu alebo deaktivaciu tonov

tlacidiel

1. Zvolte [tény tlacidiel].

2. Pomocou [multifunkéného tlacidla vpravo]
(3-5) vyber potvrdte.

3. Tény tlacidiel aktivujte alebo deaktivujte po-
mocou [multifunkéného tlagidla vpravo] (3-5).

4. Prislusny vyber potvrdte pomocou [tlaCidla
menu] (3-8).

Zapnite aktivaciu alebo deaktivaciu dazd'o-

vého snimaca

1. V podbode Nastavenia zvolte [dazdovy sni-
mac].

2. Potvrdte [multifunkénym tlagidlom vpravo].

3. Dazdovy snimac aktivujte alebo deaktivujte
pomocou [multifunkéného tlacidla vpravo].

4. Prislusny vyber potvrdte [tlaidlom menu] a
vratte sa do hlavného menu.

Nastavenie oneskorenia dazdového snimaca

1. V podbode Nastavenia zvolte [oneskorenie
dazdového snimacal].

2. Potvrdte [multifunkénym tla¢idlom vpravo].

Nastavte [oneskorenie dazdového snimacal.

4. Prislusny vyber potvrdte [tlaidlom menu] a
vratte sa do hlavného menu.

@

Funkcia [oneskorenie dazdového sni-
maca] sluzi nato, aby Robolinho 3000
po vjazde do zakladnej stanice vysiel pri
dazdi oneskorene.

Rezime ECO

V rezime ECO sa pocet otacok motora

ﬂ znizi. Znizi sa intenzita hluku, ¢o Setri
akumulator a predlZzuje jeho Zivotnost,
ako aj dobu kosenia robotickej kosacky
Robolinho.

Zmena kontrastu displeja

1 Zvolte [kontrast displeja].

2 Pomocou [tlacidiel so Sipkami] (3-3) nastavte
[kontrast displeja] a potvrdte ho [multifun-
kénym tlagidlom vpravo] (3-5).

3 Prislusny vyber potvrdte [tlaidlom menu]
(3-8) a vratte sa do hlavného menu.
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Menu nastavenia

Vynulovanie na vyrobné nastavenie
1 Zvolte [vyrobné nastavenie].
2 Znovu zadajte PIN kod a potvrdte.

3 Prislusny vyber potvrdte [tla¢idlom menu]
(3-8) a vratte sa do hlavného menu.

INFORMACNE MENU

Informacéné menu sluzi na vyvolanie stavu soft-
véru, stavu hardvéru, aktualne nastavenia (pro-
gramové informacie) a poruchy. V tomto menu sa
daju vykonat nastavenia.

Servis nozov

Prevadzka motora nozov sa sleduje ¢a-

ﬂ sovo a tym sa sleduje aj opotrebovanie
nozov. Po dosiahnuti hodnoty nastave-
nej vo vyrobe sa na displeji zobrazi hla-
senie ,Servis nozov"“. V zavislosti od vys-
ledku kosenia vymeni noze autorizovany
predajca, technik alebo servisny partner
spolo¢nosti AL-KO. Pocitadlo sa pritom
vynuluje.

Poruchy

Zobrazenie datumu, ¢asu a chybového kédu s po-
ruchovym hlasenim. Zobrazi sa zoznam vSetkych
poruchovych hlaseni od uvedenia do prevadzky.

TIPY NA KOSENIE

B VySka kosenia stale rovnaka 3 - 6 cm, nen-
echajte skosit' viac ako polovicu vys$ky travy.

B Zosuladte podla toho ¢asy kosenia.

B Ak sa zretelne zniZi pocet otacok motora v
dosledku tazkej travy, zvacsite vysku kosenia
a nechajte kosit’ viackrat.

Aby sa dala vykonnost kosacky

ﬂ Robolinho plne vyuzit, odporuca sa
nechat’ kosacku kosit v chladnych den-
nych a nocnych hodinach.

NEBEZPECENSTVO!
Nebezpecenstvo zranenia rezacimi
nozmi!

B Pred vSetkymi udrzbovymi a oSetro-
vacimi pracami roboticki kosacku
vzdy vypnite [tlaéidlom ON/OFF].

B Transformator zakladnej stanice od-
pojte od siete.

B Pri udrzbovych a oSetrovacich pra-
cach na rotujucich a/alebo reznych
nastrojoch noste vzdy pracovné ru-
kavice!

NASTAVENIE VYSKY KOSENIA

1. [Nastavenie vysky kosenia] vybrat.

2. [Vyska rezu] nastavit pomocou [Kurzor] (3-3)
v 5 mm krokoch a potvrdte [joysticku vpravo]
(3-5).

3. Potvrdenie vyberov sa [MENU] (3-8) a navrat
do hlavného menu.

O AzZked Robolinho zacne sekat, Zacie ko-
tuc prispésobi nastavenie vySky kosenia.
Vyska kosenia sa pohybuje v rozsahu od
3 - 6 cm vysky travnika. Je nastavitelna
patnasobne vzdy po 5 mm.

AKUMULATOR

B Vnatorna batéria je CiastoCne nabita. Pri nor-
malnej prevadzke batérie Robolinho pravi-
delne nabita.

B Pri nabijani 0% z Robolinho batérie sa spusti
automaticky v zakladnovej stanici a nabijanie

batérie.
O Prerusenie obchodu nebude poskodenie
batérie.

B Zakladriova stanica je vybavena elektro-
nickym monitorovacim systémom. Tym sa
automaticky ukonc¢i, ked 100% stave nabitia
nabijanie.

B Zobrazi sa stav batérie.

B Dostato¢ny kontakt nabijacie kontakty (10-1)
zakladnovej stanice s kontaktnymi plochami
(10-2) v 6smom Robolinho.

B Teplotny rozsah pre prevadzku nabijania
musi byt medzi0a40°C

B Bei Temperaturen Uber 45 °C verhindert die
eingebaute Schutzschaltung ein Laden des
Akkus. Dadurch wird eine Zerstérung des Ak-
kus vermieden.
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Akumulator

B Prevadzkova doba sa vyrazne zniZuje aj na-
priek plného nabitia, batérie pre AL-KO pre-
dajcov technikov alebo servisnych partnerov
S novou originalnu batériu sa musi vymenit.

B Mal som bol prepusteny pod hranicou stano-
venej vyrobcom v dbsledku starnutia alebo
dlh§om skladovani, batériu, mohlo by to uz
nacitat. Skontrolujte, ¢i batérie a monitorova-
nie elektroniku od AL-KO predajcov techni-
kov alebo servisni partneri, a moéze nahradit
v pripade potreby.

B Nadispleji sa zobrazi indikator batérie. Skon-
trolujte stav batérie po 3 mesiacoch. Najprv
zapnite Robolinho a precitajte si stav batérie.
Ak je to potrebné, poziadat o viozenie do zak-
ladriovej stanice.

BV pripade uniku elektrolytu by mala byt
oplachnuté vodou / neutraliza¢né. V pripade
kontaktu s o¢ami, atd, je potrebné poradit’ sa
s lekarom.

Akumulator je testovany podla prirucky
UN. Preto nepodlieha ani ako sa-
mostatny diel, ani zabudovany v pristroji,
narodnym a medzinarodnym predpisom
0 nebezpecnom naklade.

UDRZBA A OSETROVANIE

POZOR!

Pred vykonavanim akejkolvek udrzby
Stlacte tlacidlo STOP!

NEBEZPECENSTVO!
Nebezpecenstvo
nozom!

Pri servise kotu¢ rezny kotu¢ musi
smerovat vzdy smerom od tela.

urazu rezanie

B Pravidelne kontrolujte poskodenia kosacky
Robolinho a zakladnej stanice

B  Poskodené diely a akumulatory vy-
merfite/nechajte opravit’ prostrednictvom AL-
KO predajcov, technikov alebo servisnych
partnerov

Preprava

B Robolinho noste len za teleso.

B Robolinho zastavte [tla¢idlom STOP] (3-2).
B Robolinho vypnite [tlacidlom ON/OFF] (3-7).

NEBEZPECENSTVO!
Nebezpecenstvo zranenia rezacimi
nozmi!

Pri preprave musi tanier s rezacimi
nozmi smerovat vzdy od tela.

Cistenie
NEBEZPECENSTVO!
Nebezpecenstvo
nozom!

Pri servise kotu¢ rezny kotu¢ musi
smerovat vzdy smerom od tela.

urazu rezanie

1 Raz tyzdenne vycistite roboticki kosacku
dokladne ruénou metlickou alebo handrou.
O Neodstranené znecistenia mézu nega-
tivne ovplyvnit funkénost.
2 Raz tyzdenne skontrolujte poskodenia reza-
cich nozov (2-9).

Poskodenie elektriky/elektroniky v
dosledku neodborného cistenia!
Roboticku kosacku necistite vysokotla-
kovym ¢istiCom ani pod tectucou vo-
dou. Vniknuta voda méze znicit spinac,
akumulator, motory a zakladné dosky.

Kontrola kontaktov
1 Kontaktné pl6sky na robotickej kosacke
(12-2) vycistite pri znecisteni handrou.
Stopy po spaleni na kontaktnych plos-
kach poukazuju na zly nabijaci kontakt.

0O Pruziny v zakladnej stanici ohnite
smerom von (10-1).

Cistenie podvozku

1 Zachytava¢ travy (13-5) a vedenie (13-7)
dokladne vycistite ruénou metlickou alebo
handrou.

Kontrola volného otac¢ania koliesok

1 Raz tyzdenne vycistite oblasti okolo koliesok
(13-1) dokladne ruénou metlickou alebo han-
drou.

2 Skontrolujte volny pohyb a vodivost koliesok
(13-1).
0 Ak sa kolieska (13-1) nepohybuju volne,

musia sa spojazdnit alebo vymenit.

456382_b

89



Udrzba a o$etrovanie

Kontrola zakladnej stanice
1 Sietovu zastrcku transformatora vytiahnite.

2 Skontrolujte znecistenie kontaktov (10-1) na
zéakladnej stanici a prip. ich ocistite handrou.

3 Kontakty stlacte smerom k zakladnej stanicia

uvolnite.
O Kontakty sa musia vratit spat do vycho-
diskovej polohy.

Ak sa kontakty nevratia spat' do vycho-
diskovej polohy, musi ich skontrolovat
alebo opravit AL-KO predajca, technik
alebo servisny partner.

Skladovanie

Pred skladovanie (v zime) Mahroboters sa vkla-
daju nové body potrebné uviest:

B Uplné nabitie batérie.

Off Kosacky na travu.

Clean kosacky.

Vymerite poSkodené lopatky.

Kosacka na travu Skladujte v suchu, ne-
zamfzajucej miestnosti.

OPRAVY

Opravy smie vykonavat len prislusné odborné
spolo¢nosti alebo naSe servisné strediska, AL-
KO.

POMOC PRI PORUCHACH

VsSeobecne

Poruchové hla-
senie

Mozna pri¢ina

Nizke napatie
akumulatora

Akumulator je vyCerpany.

Elektronika nabijania je pokazena.

Robot nevie trafit na nabijacie kon-

takty.

Obmedzovaci kabel je chybny,
robot nevie najst zakladnu stanicu.

Opravy mozu pouzivat originalne nahradné diely.

Vymena rezacich nozov
1 Roboticku kosacku vypnite (3-7).

2 Roboticki kosacku polozte rezacimi nozmi
nahor.

3 Skrutky uvolnite maticovym kfu¢om s vel-
kostou 5,5. (2-11)

4 Rezacie noze (14-5) vytiahnite z ulozenia
nozov.

5 Ulozenie nozov vycistite makkou kefou.
6 VloZte nové noze a skrutky pevne dotiahnite.

0 Cistiace noze sa spravidla menit nemu-
sia.
Pri silnom znecisteni, ktoré sa neda odstranit ke-
fou, sa musi rezaci tanier (13-3) vymenit, lebo ne-
vyvazenost méze viest k zvySenému opotrebova-
niu a funkénym porucham.

opravy!
Ohnuté rezacie noze sa pri poSkodeni
nesmu vyrovnavat.

ﬂ Poskodenia v doésledku neodbornej

Riesenie

Skontrolujte prerusenia obmedzova-

cieho kabla, prip. ho nechajte preme-
rat’ prostrednictvom servisného part-

nera AL-KO.

Zivotnost akumulatora sa prekrogila.
Akumulator nechajte vymenit’ servis-
nému partnerovi AL-KO.

Elektroniku nabijania nechajte vymenit
servisnému partnerovi AL-KO.

B Robota postavte do zakladnej sta-
nice a skontrolujte, ¢i nabijacie kon-
takty priliehaju.

B Nabijacie kontakty nechajte skon-
trolovat’ a vymenit prostrednictvom
servisného partnera AL-KO.
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Pomoc pri poruchach

Poruchové hla-
senie

Nespravny PIN
kod

Vysledok kosenia
nie je rovnhomerny

Robot kosi v nes-
pravnych ¢asoch

Robot vibruje

Chybovy kéd

Poruchové hla-
senie

CNOO1: Tilt sen-
sor

CNO0O02: Lift sen-
sor

CNOO05: Bumper
deflected

CNO0O7: No loop
signal

CNO017: Cal: si-
gnal weak

CNO0O8: Loop si-
gnal weak

CNO010: Bad posi-
tion

Mozna pri¢ina

PIN koéd bol zadany nespravne.

Pracovna doba robota je prili$ kratka.
Oblast kosenia je prili§ velka.

Pomer vySky kosenia k vyske travy sa
nezhoduje.

Rezacie noze su tupé.

Trava blokuje alebo stazuje obeh ta-
niera s rezacimi noZmi alebo hriadela
motora.

Musi sa nastavit ¢as na robote alebo

sa Casy pre zaciatok a koniec kosenia.

Nevyvazenost na rezacom nozi alebo
na pohone rezacieho noza.

Mozna pric¢ina

B prekro¢eny max. sklon
B robot bol neseny
B svah prili§ strmy

vrdte.

Obal sa vychylil smerom
hore v désledku nadvihnutia
alebo cudzieho telesa.

Robot nabehol na prekazku
a nevie sa uvolnit, (kolizia v
blizkosti zakladnej stanice).

nie je signal slucky. u

Chyba pocas kalibrovania, ™
signal slucky je prili§ slaby.

Slaby signal slucky. u

Riesenie

RiesSenie

Zadaijte spravny PIN kod. Mate tri po-
kusy, potom sa musi zadat PUK kod.
Naprogramujte dlh8ie pracovné doby.
ZmensSite kosené plochy.

VySku kosenia nastavte vySSie, potom
postupne znizujte na zelanu vySku.

Rezacie noze vymerite alebo ich
nechaijte nabrusit’ prostrednictvom ser-
visného partnera AL-KO; primontujte
novymi skrutkami.

Odstrante travu a ubezpecte sa, &i
sa da tanier s rezacimi nozmi volne
otacat.

Nastavte ¢as.

Skontrolujte a vycistite rezacie noze a
tanier s rezacimi nozmi, prip. vymerite.

Robota postavte na rovnu plochu a chybu pot-

Odstrante cudzie teleso.

Skontrolujte napajanie zakladnej stanice
Skontrolujte slu¢ku
B Trafo odpojte a zapojte

Skontrolujte napajanie zakladnej stanice

B Skontrolujte slu¢ku, prip. je prili§ hlboko
zahrabana

B Trafo odpojte a zapojte

Robot je mimo slucky. u

Robota postavte na plochu kosenia

B Slucku prekrizte
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Pomoc pri poruchach

Poruchové hla-
senie

CNO11: Escaped
robot

CNO012: Cal: no
loop

CNO015: Cal: outs-
ide

CNO018: Cal: Colli-
sion

CNO038: Battery

CNO099: Recov es-
cape

CN104: Battery
over heating

CN110: Blade mo-
tor over heating

CN119: R-Bumper
deflected
CN120: L-Bumper
deflected

Mozna pri¢ina

Robot opustil Gzemie.

Chyba pocas kalibrovania,
robot nevedel najst slucku.

Chyba pocas kalibracie,
kolizia

Akumulator je prazdny.

Obmedzovaci kabel je
chybny, robot nevie najst
zakladnu stanicu.

Akumulator je vyCerpany.

Elektronika nabijania je po-
kazena.

Robot nevie trafit na nabija-
cie kontakty.

automatické odstranenie po-
ruchy nie je mozné.

Batéria je prehriata - teplota
akumulatora vySe 60 °C, vy-
bitie nie je mozné

Prehriatie motora kosenia,
teplota > 80 °C

Robot narazil na prekazku
a z bezpec¢nostnych dévo-
dov sa nevie uvolnit, napr.
kolizia v blizkosti zakladnej
stanice.

Riesenie

Skontrolujte polozenie slucky, (zakruty, prekazky,
atd’.)

B Robota postavte kolmo na slu¢ku, robot musi
vediet slucku prejst

Skontrolujte napajanie zakladnej stanice
Skontrolujte slu¢ku

Trafo odpojte a zapojte

Skrizte kabel slucky

Odstrarnite prekazku

B Skontrolujte prekazky v zakladnej stanici

B Skontrolujte nabijacie kontakty v zakladnej
stanici

B Prili§ dlha slucka, prili§ vela ostrovéekov
B Robot uviazol

Skontrolujte preruSenia obmedzovacieho kabla,
prip. ho nechajte premerat prostrednictvom ser-
visného partnera AL-KO.

Zivotnost akumulatora sa prekrogila. Akumulator
nechajte vymenit servisnému partnerovi AL-KO.

Elektroniku nabijania nechajte vymenit' servis-
nému partnerovi AL-KO.

B Robota postavte do zakladnej stanice a skon-
trolujte, i nabijacie kontakty priliehaju

B Nabijacie kontakty nechajte skontrolovat a
vymenit prostrednictvom servisného partnera
AL-KO

Poruchu odstrarite manuaine.

Nudzové vypnutie sa uskutocni prostrednict-
vom kontrolnej elektroniky. Robota nedavajte do
z&kladnej stanice. Robota vypnite a akumulator
nechaijte vychladnut.

Robota vypnite a nechajte vychladnut. Pri
opatovnom vyskyte nechajte robota skontrolovat
prostrednictvom servisného partnera AL-KO.

Odstrante prekazku a potvrdte poruchové hlase-
nie.
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Pomoc pri poruchach

Poruchové hla- Mozna pri¢ina Riesenie
senie

CN128: Recov Im- Najazd na prekazku alebo Odstrarnite prekazku, skontrolujte vychylenie

possible opustenie slu¢ky -> jazda obalu.
spat nie je mozna, robot sa
nevie uvolnit.

CN129: Blocked LLavy motor kolesa je bloko-  Odstrarite blokovanie.
WL vany.

CN130: Blocked Pravy motor kolesa je bloko- Odstrarite blokovanie.
WR vany.

Pri poruchach, ktoré nie su uvedené v tejto tabulke alebo ktoré si neviete odstranit sami, sa
prosim obratte na nas prisluSny zakaznicky servis.

ZARUKA

Pripadné chyby materialu alebo vyrobné chyby na pristroji odstranime po€as zakonnej premli€acej lehoty
pre naroky na odstranenie chyby podla nasej volby opravou alebo nahradnym dodanim. Premi¢acia
lehota sa uréuje vZdy podla legislativy krajiny, v ktorej bol pristroj kiipeny.

Zaruku poskytujeme len pri: Zaruka zanika pri:

B odbornej manipulacii s pristrojom, B pokusoch o opravu pristroja,

B dodrziavani navodu na obsluhu, B technickych zmenach na pristroji,

B pouzivani originalnych nahradnych dielov B pouzivani pristroja v rozpore s jeho uréenim

(napr. na priemyselné alebo komunalne ucely).

Zaruka sa nevztahuje na:

B poskodenia laku, ktoré sa vzdy povazuju za bezné opotrebovanie,

B diely podliehajuce rychlemu opotrebovaniu, ktoré su v zozname nahradnych dielov oznacené ramce-
kom [xxx xxx (x)]

B spalovacie motory — pre ne platia samostatné zarué¢né podmienky prislusného vyrobcu motorov

Zaruéna doba zacina plynut driom kupy prostrednictvom prvého odberatela. Rozhodujlci je datum na
originalom doklade o kupe. V pripade uplathovania naroku na poskytnutie zaruky sa obratte s tymto
servis. Tymito zaruénymi podmienkami zostavaju zakonné naroky kupujuceho na odstranenie chyb vodi
predavajucemu nedotknuté.
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n Vyhlasenie o zhode ES

VYHLASENIE O ZHODE ES

Tymto vyhlasujeme, Ze tento vyrobok vo vyhotoveni, v akom bol nami uvedeny do obehu, zodpoveda
poZiadavkam harmonizovanych smernic EU, bezpe&nostnych Standardov EU a Standardov Speci-
fickych pre vyrobok.

Produkt Vyrobca Zodpovedny zastupca

Roboticka kosacka AL-KO Kober GmbH Andreas Hedrich

Typ Hauptstralle 51 Ichenhauser Str. 14

Robolinho 4000 A-8742 Obdach D-89359 Kotz

Sériové Cislo Smernice EU Harmonizované normy

G1501502 2006/42/EG, 2004/108/EG EN 55014-1, EN 55014-2

2011/65/EU EN 61000-6-1, EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

Obdach, 19.05.2015 EN 60335-1, prEN 60335-2-107

L. |

Ing. Klaus Rainer, Managing Director
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Country
A

AUS
B/L
BG

CH

(4

D

DK
EST/LT/LV
E

GB

H

HR

RUS
RUS

SK
SLO
SRB
TR
UA

Company

AL-KO KOBER Ges.m.b.H.
AL-KO INTERNATIONAL Pty. Ltd.
Eurogarden NV

Valerii S&M Group SJ

AL-KO KOBER AG

AL-KO KOBER Spol. S.R.0.
AL-KO GERATE GmbH

AL-KO GINGE A/S

SIA AL-KO KOBER

AL-KO S.AS.

Rochford Garden Machinery Ltd.
AL-KO KFT

Brun.ko.-prom d.o.0.

AL-KO KOBER GmbH / SRL
AGRO-COMMERCIAL

Avro Gulistan Com

Cyril Johnston & Co. Ltd.
ASHOFAN FOR AGRICULT. ACC.
BADRA Sarl

Techno Geneks

AL-KO GINGE A/S

0.DE LEEUW GROENTECHNIEK
AL-KO KOBER Sp. z.0.0.

SC PECEF TEHNICA SRL

000 AL-KO KOBER

ZA0 AL-KO St. Petersburg GmbH
GINGE Svenska AB

AL-KO KOBER Slovakia Spol. S.R.0.

Darko Opara s.p.
Agromarket d.o.o.
ZIMAS A.S.

TOV AL-KO KOBER

Telephone
+43)3578/2515-100
+61)3/9767-3700
+32)16/805427
+359)2 942 34 02
+41)56/418-31 53
+420)382/210381
(+49)8221/203-0
(+45) 98821000
(+871)67/627-326
(+33)3/8576-3500
(+44)1963/828050
(+36)29/5370-50
(+385)1 3096 567
(+39)039/9329-311
(+91)3322874206
(
(
(

+946)750 450 80 64
+44)2890813121
+218)512660209

(+212)022447128

(+389)2 2551801

(+47)64/86-2550

(+31)38/444 6160

(+48)61/816-1925

(+40)344 40 30 30

(+7)499/16708-42

(+7)812/446-1084

(

(

(

(

- —

+46)31/57-3580
+421)2/4564-8267
+386)1 722 58 50
+381)34 308 000
(+90)232 4580586
(+380)44/392-07-08

solo

by ALKO
Fax
(+43)3578/2515-31
(+61)3/9767-3799
(+32)16/805425
(+359)2 942 34 10
(+41)56/4183160
(+420)382/212782
(+49)8221/97-8199
(+45) 988254 54
((+371)67/807-018
(+33)3/8576-3581
(+44)1963/828052
(+36)29/5370-51
(+385)1 3096 567
(+39)039/9329-390
(+91)3322874139

(+44)2890914220
(+218)512660209
(+212)022447130
(+389)2 2520175
(+47)64/86-2554
(+31)38/444 6358
(+48)61/816-1980
(+40)244 51 44 86
(+7)499/96600-00
(+7)812/446-1084
(+46)31/57-5620
(+421)2/4564-8117
(+386)1 722 58 51
(+381)34 308 16
(+90)232 4572697
(+380)44/392-07-09
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