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Transformator
TECHNISCHE DATEN

Daten Robolinho®

Lange / Breite / Héhe in mm
Gewicht in kg

Mahsystem

Motor Schneidmesser U/min
Schnitthéhen in mm

Schnitthdhenverstellung 5-stufig

Schnittbreite in mm

Max. zu mahende Flache in m?2

Max. Neigungswinkel der Rasenflache in %

| Abstand Begrenzungskabel zu Grenzlinie (Wand/Hecke) in cm

Ubersicht Hauptmenti

Ruckseite solo by AL-KO

600 /490 /245

ca. 11,5

elektrisch mit 2 Schneid-
messern

3400/ ECO 3000
30-60

5 mm pro Stufe

320

ca. 2.000

35

ca. 15
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Gerat auspacken

Daten Basisstation/Transformator
Anschlussspannung Basisstation
Sekundarspannung/Strom/Leistung

Gerausch-Emissionen

Akku

Spannung V

Kapazitat Ah

Energie Wh

GERAT AUSPACKEN

Packen Sie das Gerat und seine Komponen-
ten vorsichtig aus und uberprifen Sie alles
auf Transportschaden. Informieren Sie bei
Transportschaden gemal den Garantiebe-
stimmungen sofort Ihren AL-KO Fachhand-
ler, Techniker oder Servicepartner.

Firden Fall, dass das Gerat weiter verschickt
wird, Originalverpackung und Begleitpapiere
aufbewahren.

Auch flir den Riickversand werden die Origi-
nalverpackung und die Begleitpapiere bend-
tigt.

LIEFERUMFANG
Lieferumfang (1)

Lautstarke gemessen in dB(A) / Lautstarke garantiert in dB(A)

230V 16 A50 HZ

27VAC/22A/60VA

Lwa =63 /65 (K = 1,9)

252
44
116,5

ZU DIESEM HANDBUCH

B [esen Sie diese Dokumentation vor der Inbe-
triebnahme durch. Dies ist Voraussetzung fur
sicheres Arbeiten und stérungsfreie Handha-
bung.

B Beachten Sie die Sicherheits- und Warnhin-
weise in dieser Dokumentation und auf dem
Produkt.

B Diese Dokumentation ist permanenter Be-
standteil des beschriebenen Produkts und
soll bei VerauRerung dem Kaufer mit iberge-
ben werden.

Zeichenerklarung

ACHTUNG!

Genaues Befolgen dieser Warnhinweise
kann Personen- und / oder Sachschaden

®  (1/1) Robolinho Maher ermeiden
\% iden.

B (1/2) Basisstation

B (1/3) Erweiterungsplatte Spezielle Hinweise zur besseren Ver-

B (1/4) Begrenzungskabel (200 m) standlichkeit und Handhabung.

B (1/5) Kurzanleitung

B (1/6) Betriebsanleitung Entsorgung

B (1/7) Rasennagel (200 Stk.) Ausgediente Gerite, Batterien oder

B (1/8) Transformator ﬁ Akkus nicht iiber den Hausmiill ent-
sorgen!

EEEE \erpackung, Gerat und Zubehdr sind aus
recyclingfahigen Materialien hergestellt
und entsprechend zu entsorgen.

Entsorgung gemaf ortlicher Vorschriften.
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Produktbeschreibung

Zur Entsorgung bestehen folgende Moglichkei-
ten:

B Durch den Fachhandel.

B Uber eine mit dem CCR-Zeichen gekenn-
zeichnete Riicknahmestation.

B Akku nur im entladenen Zustand entsorgen.

B Der Benutzer ist zur Rickgabe des Akkus
verpflichtet. Dieser kann bei einem AL-KO
Fachhandler, oder Servicepartner unentgelt-
lich abgegeben werden.

PRODUKTBESCHREIBUNG

Diese Dokumentation beschreibt einen vollauto-
matischen, akkubetriebenen Rasenmaher.

Symbole am Gerat

Dritte aus dem Gefahrenbereich fern-
halten!

Achtung! Besondere Vorsicht bei der
Handhabung.

Hande und FilRe vom Schneidwerk
fernhalten!

* Abstand zum Gefahrenbereich halten.

Vor Inbetriebnahme Gebrauchsanlei-
tung lesen!

Vor Mahbeginn Pin-Code eingeben!

Nicht auf Rasenmaher mitfahren!

BESTIMMUNGSGEMARE
VERWENDUNG

Dieses Gerat ist zum Mahen eines Rasens im pri-
vaten Bereich bestimmt. Eine andere oder dar-
Uber hinausgehende Verwendung, gilt als nicht
bestimmungsgemaR.

MOGLICHER FEHLGEBRAUCH

Dieses Gerat ist nicht zur Verwendung in 6ffent-
lichen Anlagen, Parks, Sportstatten sowie in der
Land- und Forstwirtschaft geeignet.

SICHERHEITSHINWEISE

Beachten Sie die Sicherheits- und Warnhin-
weise in dieser Dokumentation und auf dem
Produkt.

Beschadigte Teile, Trafo und Akkus durch
AL-KO Fachhandler, Techniker oder Service-
partner ersetzen oder instand setzen lassen.
Der Benutzer ist flir Unfalle mit anderen Per-
sonen und deren Eigentum verantwortlich.

Dritte aus dem Gefahrenbereich fernhalten.

Gerat nur in technisch einwandfreiem Zu-
stand benutzen.

Kinder oder andere Personen, die die Be-
triebsanleitung nicht kennen, diirfen das Ge-
rat nicht benutzen und nicht damit spielen.

Personen mit verminderten physischen, sen-
sorischen oder geistigen Fahigkeiten oder
Personen mit unzureichendem Wissen oder
Erfahrung dirfen das Gerat nicht benutzen,
auler sie werden von einer flr sie verant-
wortlichen Person beaufsichtigt oder angelei-
tet.

Wahrend des Betriebs sicherstellen, dass
sich Kinder nicht unbeaufsichtigt in der Nahe
des Gerates aufhalten oder mit dem Gerat
spielen.

Kérper und Kleidung vom Schneidewerk
fernhalten.

Stellen Sie sicher, dass sich keine Aste, St-
eine oder andere Gegenstande (z.B. Gar-
ten-Utensilien oder Spielzeuge) auf dem Ra-
sen befinden, die beim Uberfahren mit dem
Robolinho dessen Schneidemesser bescha-
digt oder durch diese beschéagigt werden kon-
nen.

Robolinho und Rasensprenger nie gleichzei-
tig betreiben.

WARNUNG!

Das Nichtbefolgen dieser Sicherheits-
hinweise, kann zu Personen- und/oder
Sachschéaden flihren!

ﬂ Spezielle Hinweise zur besseren Ver-

standlichkeit und Handhabung.
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Sicherheits- und Schutzeinrichtungen

SICHERHEITS- UND

SCHUTZEINRICHTUNGEN

B Sicherheitseinrichtungen durfen nicht um-
gangen, manipuliert oder entfernt werden.
Nichtbeachtung kann die eigene Gesundheit
und die anderer Personen gefahrden.

B Zuleitungskabel der Basisstation auf Bescha-
digungen Uberprifen.

B Zur Vermeidung eines unbeabsichtigten
bzw. unbefugten Einschaltens ist der
Robolinho durch einen PINCode geschiitzt.

B Hande und Fufke nichtin die Nahe rotierender
Teile bringen. Stillstand des Schneidmessers
abwarten!

B Der Robolinho ist mit einem Sicherheitssen-
sor ausgerustet. Beim Anheben des Geréts
werden Motor und Schneidmesser innerhalb
von 2 Sekunden gestoppt.

B Nach Kontakt mit einem gréReren Hindernis
fahrt der Robolinho zurlck, stoppt und &ndert
seine Fahrtrichtung.

B Gerat und Basisstation regelmaRig auf Be-
schadigungen Uberpriifen.

B Beschadigte Gerate und Basisstation nicht
benutzen.

PRODUKTUBERSICHT

Die Produktiibersicht (2) gibt einen Uberblick (iber
das Gerat.

2-1 Ladekontakte

2-2 Bumper

2-3 Gehause

2-4 Bedienpaneel (unter Abdeckklappe)
2-5 STOP-Taste

2-6 Vordere Rollen (Lenkbar)

2-7 Messerteller

2-8 Antriebsrader

2-9 Schneidmesser

2-10 Raummesser

2-11 Befestigungsschraube

FUNKTIONSBESCHREIBUNG

B Der Robolinho ist ein vollautomatischer, ak-
kubetriebener Rasenméher, der sich frei in
einem abgesteckten Mahbereich bewegt.

B Der Mahbereich wird durch ein Begrenzungs-
kabel abgesteckt, das mit der Basisstation
verbunden ist.

B Zum Aufladen des Akkus fahrt der Robolinho
am Begrenzungskabel entlang in die Basis-
station.

B Firden Mahbetrieb sind werksseitig Mahpro-
gramme installiert, die auch die Flachen- und
Randmahfunktion beinhalten. Diese Mahpro-
gramme konnen verandert werden.

B Durch die besondere Anordnung der Mes-
ser wird das geschnittene Gras nicht gesam-
melt, sondern bleibt auf dem Rasen zwischen
den Grashalmen liegen und erzeugt so einen
Mulch- bzw. Diingeeffekt.

SENSOREN

Der Robolinho ist mit verschiedenen Sicherheits-
sensoren (9) ausgestattet.

Hebesensor

B Wird der Robolinho wahrend des Betriebs am
Gehause angehoben, wird durch einen Sen-
sor das Messer innerhalb von 2 Sekunden
gestoppt und der Fahrantrieb ausgeschaltet.

StoBsensoren und Hinderniserkennung

B Der Robolinho ist mit Sensoren ausgestat-
tet, die bei Kontakt mit Hindernissen da-
fur sorgen, dass die Fahrtrichtung geéndert
wird. Beim Anstoflen an ein gréfReres Hin-
dernis wird das Gehauseoberteil (9-1) leicht
verschoben. Dadurch 16st ein Sensor einen
Fahrtrichtungswechsel aus.

Neigungssensor Fahrtrichtung

B Bei einer Steigung oder einem Gefalle von
mehr als 35 % wird der Robolinho durch den
Neigungssensor abgeschaltet.

Neigungssensor seitlich

B Bei seitlichen Neigungen von mehr als 35 %
wird der Robolinho durch den Neigungssen-
sor abgeschaltet.

Regensensor

B Der Robolinho ist mit einem Regensensor
ausgestattet, der bei Regen den Mahvor-
gang unterbricht und daflr sorgt, dass der
Robolinho in die Basistation zurlck fahrt.
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Sensoren

Der Robolinho lauft nach dem Abschal-
ten durch einen Sicherheitssensor nicht
automatisch wieder an. Zur Wiederinbe-
triebnahme den Fehler durch Driicken
der Multifunktionstaste quittieren und be-
heben.

TRANSFORMATOR

Der Transformator erzeugt den Strom fiir die Bas-
sistation.

WARNUNG!

Spritzwasser kann zu Schaden am
Transformator fiihren!

Transformator einem trockenen, spritz-
wassergeschutzten Ort aufstellen!

Wir empfehlen den Anschluss Uber ei-
nen Fl-Schutzschalter mit einem Nenn-
fehlerstrom von <30mA!

MONTAGE

Die hier beschriebene Reihenfolge ist
zwingend einzuhalten

ACHTUNG!
Verletzungsgefahr!

Beim Arbeiten auf sicheren Stand ach-
ten!

Arbeits- und Schutzbekleidung verwen-
den!

Basisstation

B Die Basisstation wird mit dem Niederspan-
nungskabel an die Stromversorgung (Trans-
formator) angeschlossen (6).

B Die Basisstation erzeugt ein Steuerungssi-
gnal und sendet es im Begrenzungskabel
aus.

B An der Basisstation sind zwei Ladekontakte,
die sich an die Ladekontakte (10-1) am
Robolinho® (10-2) anlegen, sobald dieser auf
die Basisstation gefahren ist.

B Auf der Basisstation befindet sich die
[HOME-Taste] (1-9). Beim Betatigen dieser
Taste beendet der Robolinho® 4000 seine
momentane Tatigkeit fir diesen Tag und fahrt
selbststandig zur Basisstation zurtck.

Basisstation aufbauen

1 Basisstation (4-2) an schattiger, vor Re-
gen geschutzter ebener Stelle (5) im Garten
platzieren und mit Rasennageln (4-1) fixie-
ren. Dabei die angegebenen Male einhalten
(12-3).

Begrenzungskabel

Das Begrenzungskabel wird mit Rasennageln fi-
xiert. Reicht das mitgelieferte Begrenzungskabel
fur lhre Rasenflache nicht aus, kann bei lhrem
AL-KO Fachhandler, Techniker oder Servicepart-
ner das entsprechende Verlangerungskabel be-
zogen werden.

B Begrenzungskabel (6-2) 10 mm abisolieren
und an einer Seite der Basisstation (6-1) an-
schlieRen und wie abgebildet (12) weiter ver-
legen, dabei auf die angegebenen Abstande
achten,

B Um Beschadigungen beim Mahen zu vermei-
den, achten Sie beim Verlegen des Begren-
zungskabels darauf, dass es uberall direkt
am Boden aufliegt.

B Stellen, an denen das Begrenzungskabel
nicht direkt am Boden aufliegt, mit einem zu-
satzlichen Rasennagel sichern

WARNUNG!

Das Begrenzungkabel darf nicht bescha-
digt werden!

Im Bereich um das verlegte Begren-
zungskabel den Rasen nicht vertikutie-
ren.

Kabelreserven

Um auch nach dem Einrichten des Mahbereichs
die Basisstation verschieben zu kénnen oder den
Mahbereich zu erweitern, sollten in regelmafigen
Absténden Kabelreserven (12-1) in das Begren-
zungskabel eingebaut werden. Hierzu das Be-
grenzungskabel um einen Rasennagel herumfiih-
ren, zurick zum vorherigen Rasennagel fihren
und dann wie abgebildet weiterflihren und mit ei-
nem weiteren Rasennagel sichern.

O Die Anzahl der Kabelreserve kann nach eige-
nem Ermessen ausgefiihrt werden.

Verlegemoglichkeiten

Das Begenzungskabel kann sowohl auf dem Ra-

sen (8-1) als auch bis 10 cm unter der Grasnarbe

(8-2) verlegt werden. Verlegung unter der Gras-

narbe vom Fachhandler durchfiihren lassen.

0 Sollte es notwendig sein, kbnnen auch beide
Varianten miteinander kombiniert werden.

456381 _b
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Montage

Kabel um Hindernisse verlegen

Bei Verlegung um Hindernisse herum sind die Ab-
stande, wie in der Grafik (12) dargestellt, einzu-
halten.

Bei einem Abstand von 0 cm zwischen den Ka-
beln kann das Kabel tUberfahren werden. In den
meisten Fallen, die beste Lésung.

Ab einem Abstand von mindestens 30 cm erkennt
der Robolinho den Abstand als Weg und fahrt um
das Hindernis herum.

Bei Verlegung des Begrenzungskabels in Durch-
gangen (12-4) sind zur einwandfreien Funktion
des Robolinho die in der Grafik (12) angegebenen
Mindestabstande zu Hindernissen und die Min-
destdurchfahrtsbreite einzuhalten.

Kreuzen des Begrenzungskabels fiihrt
zu Stdérungen, da hier die Seiten innen
und auRen vertauscht werden.

Begrenzungskabel an Basisstation anschlie-

Ren

1 Am Ende der Verlegung Begrenzungskabel
(6-2) abisolieren und mit den Federsteckern
verbinden.

Niederspannungskabel an Transformator an-

schlieBen

1 Schrauben mit Schraubendreher (6-3) lI6sen
und Niederspannungskabel am Transforma-
tor (6-5) anschlieRen.

O Die Kabel kénnen beliebig angeschlos-
sen werden, eine bestimmte Polaritét ist
nicht notwendig.

2 Netzstecker des Transformators in Netz-
steckdose (6-4) einstecken.

Basistation 6ffnen

Der Deckel (7-3) kann zur Uberpriifung der LED-
Anzeigen fir die Fehlersuche (Fehlerfall) getffnet
werden.

Verbindung priifen

Nach dem AnschlieRen der Kabel missen die

LEDs (7-1) und (7-2) leuchten. Ist das nicht der

Fall, Netzstecker ziehen und alle Steckverbindun-

gen und Kabel auf korrekten Sitz oder Beschadi-

gungen Uberprifen.

Gelbe LED (7-1)

B Jeuchtet, wenn die Basisstation mit dem
Transformator verbunden und die Stromver-
bindung zum Transformator hergestellt ist.

B blinkt beim Laden des Robolinho.

Griine LED (7-2)

B leuchtet wenn das Begrenzungskabel korrekt

verlegt und die Schleife in Ordnung ist.

B blinkt und geht danach aus, wenn die Schleife

des Begrenzungskabels nicht in Ordnung ist.

Der enthaltene Li-lon Akku unterliegt
ﬂ den Anforderungen des Gefahrgut-
rechts. Der Akku kann durch den priva-
ten Benutzer ohne weitere Auflagen auf
der Stral3e transportiert werden. Trans-
portieren Sie den Akku nur, wenn er
unbeschadigt ist. Dabei muss der Akku
gegen Berlihrung durch andere Gegen-
stande, Kurzschluss und unbeabsichtig-
tes Verrutschen gesichert sein. Beim
Versand durch Dritte (z.B. durch Spe-
dition oder Lufttransport) sind beson-
dere Anforderungen an Verpackung und
Kennzeichnung zu beachten.

12
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Bedienpanel

BEDIENPANEL

Bed
3-1

3-2

3-3

3-6

3-7

3-9

PIN
[

ienpaneel

Im [ LCD-Display ] wird der aktuelle Zustand oder das gewahlte Menu angezeigt.

Mit dem Betatigen der [ STOP-Taste ] stoppen der Robolinho und die Schneid-
messer innerhalb von 2 Sekunden.

Die [ Pfeiltaste aufwarts und abwarts ] dienen zur Navigation im Meni und zum
Andern von Werten.

Mit der [ START/PAUSE-Taste ] wird der Robolinho gestartet oder der Betrieb un-
terbrochen. Vorsicht - Gerét startet nach ca. 2 min selbststandig!

[ Multifunktionstasten rechts ]

Bestéitigen (Aufrufen eines Meniis, Bestétigen einer Anderung von Werten)
Weiter

Andern

Aktivieren /Deaktivieren

Speichern / Confirm

[ Multifunktionstaste links ]
Abbruch
Zuriick (Menu schlieRen, Bei der Eingabe von Werten einen Wert zuriickgehen)

Mit der [ ON/OFF-Taste ] wird der Robolinho ein- bzw. ausgeschaltet.

Mit der [ MenU-Taste ] ist ein schnelles Zuriickspringen zum Hauptmeni von je-
dem Untermenl aus mdglich.

Mit der [ HOME-Taste ] wird der aktuelle Mahvorgang abgebrochen. Der
Robolinho fahrt in die Basisstation. Der Robolinho startet am nachsten Tag mit
dem nachsten Mahfenster.

- UND PUK-CODE INBETRIEBNAHME

PIN_—_Coc_le und PUK-Code fiir Unbefugte un- ACHTUNG!
zuganglich aufbewahren.

Vor Inbetriebnahme den Maher zum Auf-

™ Der PIN-Code kann durch den Besitzer ge- laden der Batterie in die Basisstation
andert werden. stellen!
B Der PUK-Code kann durch Registrierung auf
folgender Internetseite gesichert werden: Vorbereitung
0O http://robolinho.al-ko.com Bevor Sie die Inbetriebnahme starten, setzen Sie
B Bei dreimaliger Falscheingabe des PIN- den Robolinho an seine Ausgangsposition in dem
Codes muss ein PUK-Code eingegeben wer- ~ abgesteckten Mahbereich (12-3).
den. O Beachten Sie die angegebenen Mal3e.
B Nach mehrmalig falscher Eingabe des PUK-
Code muss 24 Stunden gewartet werden bis
zur erneuten Eingabe.
456381_b 13



Inbetriebnahme

Einschalten

AL-KO Robolinho
Modell Robolinho 4000
Software # XXXXXX

Seriennummer XXXXXX

Statusanzeige

1 Robolinho durch Dricken der [ ON/OFF-
Taste ] (3-7) einschalten.

O Im LCD-Display (3-1) erscheinen dann
die abgebildeten Informationen.

Sprachauswahl

Sprache auswahlen

Englisch
Deutsch

Bestatigery
Nur bei der Erstinbetriebnahme muss hier die ent-
sprechende Sprache ausgewahlt werden.
1 Mit entsprechenden [Pfeiltasten] (3-3) ge-
wiinschte Sprache anwahlen.
2 Mit [Multifunktionstaste] (3-5) bestatigen.
O Nach dem Bestétigen wird im LCD-Dis-
play (3-1) [Anmeldung PIN eingeben] an-
gezeigt.

PIN Code

Werkseitigen PIN Code eingeben

Nur bei der Erstinbetriebnahme muss der werks-
seitige PIN-Code eingegeben werden. Der PIN-
Code ist werksseitig auf [ 0000 ] eingestellt.

[ Anmeldung ] h
PIN eingeben
*k*k%k
4

1 Mit entsprechenden [Pfeiltasten] (3-3) ge-
winschte Ziffern anwahlen und jeweils mit
[Multifunktionstaste] (3-6) bestatigen.

2 Die nachsten 3 gewtiinschten Ziffern genauso
eingeben.

0 Danach wird im LCD-Display (3-1) das
Eingabefenster [PIN &ndern] angezeigt.
PIN Code édndern
1 Neuen PIN vergeben und wiederholen.
O Danach erscheint im LCD-Display (3-1)
das [Eingabefenster Datum].
Datum einstellen oder @ndern

Datum und Uhrzeit korrekt eingeben, da weitere
Programmierungen davon abhangig sind.

[ Datum eingeben ]

TT.MM.JJJ3J
13.06.2013

Weiter
4

1 Mit entsprechenden [Pfeiltasten] (3-3) ge-
winschte Ziffern anwahlen und jeweils mit
[Multifunktionstaste] (3-5) bestatigen.

O Nach dem Bestétigen wird im LCD-Dis-
play (3-1) das [Eingabefenster Uhrzeit]
angezeigt.

Bei der Jahreseingabe (JJJJ) mussen

ﬂ nur die letzten Ziffern eingegeben wer-
den, die ersten beiden Stellen 20XX sind
schon vorgegeben.

Uhrzeit einstellen oder andern

[ Uhrzeit eingeben ]

24h-Format
7:00

Abbruch Weiter

1 Mit entsprechenden [Pfeiltasten] (3-3) ge-
wiinschte Ziffern anwahlen und jeweils mit
[Multifunktionstaste] (3-5) bestatigen.

O Danach wird im LCD-Display (3-1) das
Statusfenster [Unkalibriert] angezeigt.

14
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Inbetriebnahme

Kalibrierung
Zur Kalibrierung Robolinho entsprechend aufstel-
len (12-3)
1 Nach Dricken der [START-Taste] (3-4) star-
tet der automatische Kalibriervorgang.
O ImLCD- Display (3-1) blinkt die Warnung
[Antrieb startet].

ACHTUNG!

Nach Driicken der [START-Taste]
startet der Antrieb.

Nicht in rotierende Teile fassen.

Kalibriervorgang

Der Robolinho fahrt zur Ermittlung der Signal-
starke zuerst gerade uber das Begrenzungska-
bel hinaus, anschlielend in die Basisstation. Der
Akku des Robolinho wird geladen.

Der Robolinho muss beim Einfahren in

ﬂ der Basisstation stehen bleiben. Trifft der
Robolinho beim Einfahren in die Basis-
station die Kontakte nicht, fahrt er am
Begrenzungskabel weiter, bis die Kon-
takte getroffen werden oder der Vorgang
abgebrochen wird.

Anzeige nach der Kalibrierfahrt

Nach der Kalibrierung wird das werkseitig vorein-

gestellte Mahfenster angezeigt.

O Das Méhprogramm ist aktiv, der Akku wird
geladen.

Nach abgeschlossener Inbetriebnahme kann mit

dem Robolinho mit den werksseitig voreingestell-

ten Mahzeiten ohne weitere Programmierung ge-

maht werden.

Folgende Mahzeiten sind werkseitig eingestellt:

Mo - Fr: 07:00 - 10:00 Uhr und Mo - Fr: 17:00 bis

19:00 Uhr.

B [andesspezifische Bestimmungen fiir die Be-
triebszeiten beachten

UBERSICHT HAUPTMENU

Folgenden Menlipunkte kénnen ausgewahlt wer-
den:

Wochenpro-
gramm

Programme Einstiegspunkte
Programminfo
Uhrzeit

Datum

Sprache

Schnitthéhe ein-
stellen

PIN-Code

Tastentone
Einstellungen
Haupt-
menu

Regensensor
ECO-Mode
Randmahen
Displaykontrast
Neu Kalibrieren

Werkseinstellun-
gen

Messerservice
Hardware

Informationen  Software

Programminfo

Stérungen

B Meniitaste [3-8] betatigen, um das Haupt-
menu zu 6ffnen.

B Gewilnschten Programmpunkt mit den [Pfeil-
tasten] (3-3) wahlen und mit der [Multifunkti-
onstaste rechts] (3-5) bestatigen.

B Jedes Menl kann Uber die Menutaste [3-8]
verlassen werden.

PROGRAMMMENU

B Einstellungen im Wochenprogramm vorneh-
men.

B Programminfo, z. B. Mahprogramm, einse-
hen.

456381 _b
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Programmmenti

Wochenprogramm einstellen

[ Wochenprogramme )
*Alle Tage [X]
Montag [X]

Zuriick Andern

Im Wochenprogramm werden die Wochentage
und Zeiten eingestellt, zu denen der Robolinho

selbststandig mahen soll.

Meniipunkt [Alle Tage]

H Im Menlpunkt 1 [Alle Tage] maht der
Robolinho jeden Tag zu den eingestellten
Zeiten.

O Das Symbol [X] zeigt den momentan ak-
tiven Wochentag an.

B |Im Menupunkt 2 [Wochentag] maht der
Robolinho am eingestellten Wochentag zu
den eingestellten Zeiten.

1. Mit der entsprechenden [Pfeiltaste] (3-3) ge-
wilnschten Menupunkt anwahlen und jeweils
mit [Multifunktionstaste rechts] bestatigen.

O Mahergebnis beobachten und so lange
mé&hen, wie erforderlich, um einen ge-
pflegten Rasen zu erhalten.

1. Menlpunkt [Alle Tage] mit der entsprechenden [Pfeiltaste] (3-3) wahlen und mit der [Multifunktions-

taste rechts] (3-5) bestatigen.

2. [Pfeiltaste] (3-3) abwarts driicken, bis [Andern] aktiv ist.
3. Gewunschten Menupunkt mit der entsprechenden [Pfeiltaste] (3-3) wahlen und mit der [Multifunkti-

onstaste rechts] (3-5) bestatigen.
Zeichenerkldrung

(1) Menipunkt
(2) Menipunkt
@) [
[R]
Randméahen
M]
(4) Startzeit

(5) Endzeit

(6) [0-9]
Fester Einstiegspunkt

7]

Automatischer Einstiegspunkt

Einstiegspunkte einstellen

[ Hauptmeni ]

* Programme
Einstellungen

Zuruck  Bestatigen

Alle Tage (Alle Tage werden verandert.)
Wochentag
Mahfenster deaktiviert

Der Robolinho maht rechts am Begrenzungskabel
entlang (1x). Nach dem Mahen der Réander maht der
Robolinho die abgesteckte Flache weiter.

Normales Mahen

Der Robolinho fahrt zur vorgewahlten Zeit zum Mahen
von der Basisstation los.

Der Robolinho fahrt zur vorgewahlten Zeit zur Basis-
station zurdck.

Der Robolinho fahrt zur vorgewahlten Zeit zum Mahen
vom gewahlten Einstiegspunkt los.

Die Einstiegspunkte werden automatisch gewechselt
(empfohlene Einstellung).

1. Mit der [Pfeiltaste aufwarts] oder der [Pfeil-
taste abwarts] Menlpunkt [Programme] wah-
len, bis das Sternsymbol vor dem Menupunkt
erscheint.

2. Mit [Multifunktionstaste rechts] bestatigen.

16
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Programmmenti

Einstiegspunkte aufrufen

[ Programme 1 [ Einstiegspunkte ]

Wochenprogramm * Punkt X1 bei [020m]

* Einstiegspunkte .

Zuriick  Bestatigen » Pl'_'.nkt X2 bei "[.075m]
Zurick Bestatigen

Mit der [Pfeiltaste aufwarts] oder der [Pfeil-
taste abwarts] Menulpunkt [Einstiegspunkte]
wahlen, bis das Sternsymbol vor dem Menu-
punkt erscheint.

Mit [Multifunktionstaste rechts] bestatigen.
Mit der [Pfeiltaste aufwarts] oder der [Pfeil-
taste abwarts] Menipunkt [Punkt X*] wahlen,
bis das Sternsymbol vor dem Menlpunkt er-
scheint.

Gewinschte Entfernungen einstellen, ggf.
weitere Einstiegspunkte einstellen.

Mit [Multifunktionstaste rechts] bestatigen.

Durch nochmaliges Driicken der [Menu-
Taste] zuriickkehren zum Hauptmen.

B Der erste Einstiegspunkt befindet
sich standardmaRig immer 1 m
rechts neben der Basisstation und
kann nicht verandert werden.

B Weitere 9 Einstiegspunkte sind
standardmaRig auf die Gesamt-
lange des Begrenzungskabels auf-
geteilt (nach dem 1. Randmahen
oder kompletten Schleifenfahrt).

B Diese Einstiegspunkte sind veran-
derbar und kénnen je nach GroRe
und Beschaffenheit des Mahbe-
reichs programmiert werden.

Einstiegspunkte lernen

1.

2.
3.

Durch Dricken der [START/PAUSE-Taste]
den Vorgang starten.

0 Anweisung auf dem Display befolgen.
[Einstiegspunkt lernen]

Einstiegspunkt X setzen.

Position: Y mit der [Multifunktionstaste rechts]
setzen.

Kein Einstiegspunkt wird gesetzt.
Schleifenlange wird vermessen und
die Startpunkte automatisch Uber
die Lange gleichmaRig verteilt.

B Die Einstiegspunkte kénnen manu-
ell angepast werden.

EINSTELLMENU

Datum, Uhrzeit, Sprache und Neu kalibrieren ein-
stellen, siehe Inbetriebnahme.

Tastentone aktiv oder inaktiv schalten

1.
2.

[Tastentdne] auswahlen.

Mit der [Multifunktionstaste rechts] (3-5) be-
statigen.

Tastentone mit der [Multifunktionstaste
rechts] (3-5) aktivieren oder deaktivieren.

Entsprechende Auswahl mit der [Menu-
Taste] (3-8) bestatigen.

Regensensor aktiv oder inaktiv schalten

1.

2.

Im Unterpunkt Einstellungen [Regensensor]
auswahlen.

Mit der [Multifunktionstaste rechts] bestati-
gen.

Regensensor mit der [Multifunktionstaste
rechts] aktivieren oder deaktivieren.
Entsprechende Auswahl mit der [Menutaste]
bestatigen und Ruckkehr ins Hauptmen.

Verzégerung Regensensor einstellen

1.

2.

Im Unterpunkt Einstellungen [Verzdgerung
Regensensor] auswahlen.

Mit der [Multifunktionstaste rechts] bestati-
gen.
[Verzdégerung Regensensor] einstellen.

Entsprechende Auswahl mit der [Men(taste]
bestatigen und Ruckkehr ins Hauptmend.

Die Funktion [Verzégerung Regensen-

ﬂ sor] dient dem Zweck, dass der Ro-

bolinho®4000 nach Einfahren in die Ba-
sisstation bei Regen zeitverzdgert wie-
der herausfahrt.

ECO-Mode

Im ECO-Modus wird die Messerdrehzahl
herabgesetzt. Das schont den Akku und
verlangert seine Laufzeit und damit auch
die Mahzeit des Robolinhos.

Displaykontrast andern

1
2

[Displaykontrast] auswahlen.
[Displaykontrast] mit [Pfeiltasten] (3-3) ein-
stellen und mit der [Multifunktionstaste
rechts] (3-5) bestatigen.

Entsprechende Auswahl mit der [MenUtaste]
(3-8) bestatigen und Ruckkehr ins Haupt-
menu.

456381 _b
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Einstellmeni

Auf Werkseinstellung zuriicksetzen

1 [Werkseinstellung] auswahlen.

2 PIN-Code erneut eingeben und bestatigen.
3 Entsprechende Auswahl mit der [Menditaste]

(3-8) bestatigen und Riickkehr ins Haupt-
menu.

INFORMATIONSMENU

Das Informationsmeni dient zum Abrufen von
Softwarestand, Hardwarestand, aktueller Einstel-
lungen (Programinfo) und Stérungen. In diesem
Menu kénnen keine Einstellungen vorgenommen
werden.

Messerservice

Der Betrieb des Messermotors wird zeit-

ﬂ lich und dadurch auch der Messer-
verschleil3 nachverfolgt. Nachdem dem
Erreichen des werkseitig eingestellten
Wert, erscheint im Display die Meldung
"Messerservice". Abhangig vom Maher-
gebnis die Messer von einem AL-KO
Fachhandler, Techniker oder Service-
partner austauschen. Der Zahler wird
dabei wieder auf Null gestellt.

Stérungen

Anzeige von Datum, Uhrzeit und Fehlercode mit
Stoérungsmeldung. Alle Stérungsmeldungen seit
Inbetriebnahme werden aufgelistet.

TIPPS ZUM MAHEN

B Schnitthéhe gleichbleibend 3 - 6 cm, nicht
mehr als die Halfte der Rasenhéhe abmahen
lassen.

B Mahzeiten entsprechend abstimmen.

B Sinkt die Motordrehzahl durch schweres
Gras merklich, Schnitthdhe vergréern und
mehrfach mahen lassen.

Damit die Leistungsfahigkeit des

ﬂ Robolinho voll ausgenutzt werden kann,
wird empfohlen, den Mahroboter zu kiih-
len Tageszeiten mahen zu lassen.

GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch Schneid-

messer!

B Vor allen Wartungs- und Pflegear-
beiten immer den Mahroboter an der
[ON/OFF-Taste] ausschalten.

B Transformator der Basisstation vom
Netz trennen.

B Bei Wartungs- und Pflegearbeiten
an rotierenden und/oder schneiden-
den Werkzeugen immer Arbeits-
handschuhe tragen!

SCHNITTHOHE EINSTELLEN

1. [Schnitthéhe einstellen] auswahlen.

2. [Schnitthdhe] mit [Pfeiltasten] (3-3) in 5 mm
Schritten einstellen und mit der [Multifunkti-
onstaste rechts] (3-5) bestatigen.

3. Entsprechende Auswahl mit der [Menutaste]
(3-8) bestatigen und Ruckkehr ins Haupt-
meni.

O Erst wenn der Robolinho zu mé&hen be-
ginnt, stellt sich der Messerteller auf die
eingestellte Schnitthéhe ein.

Die Schnitthohe bewegt sich im Bereich
von 3 - 6 cm Rasenhohe. Sie ist fiinffach
in Stufen zu je 5 mm verstellbar.

AKKU

B Der integrierte Akku ist bei Auslieferung teil-
geladen. Im Normalbetrieb wird der Akku des
Robolinho regelmafig geladen.

B  Bei Akkuladung 0 % fahrt der Robolinho
selbststandig in die Basisstation und 1adt den
Akku.

O Eine Unterbrechung des Ladens be-
schédigt den Akku nicht.

B Die Basisstation ist mit einer Uberwachungs-
elektronik ausgestattet. Diese beendet bei
Erreichen von 100 % Ladestatus automatisch
den Ladevorgang.

B Der Akkustatus wird im Display angezeigt.

B Aufausreichenden Kontakt der Ladekontakte
(10-1) der Basisstation mit den Kontaktfla-
chen (10-2) am Robolinho achten.

B Der Temperaturbereich fiir den Ladebetrieb
sollte zwischen 0 und 40 °C liegen.
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Wartung

B Bei Temperaturen Uber 45 °C verhindert die
eingebaute Schutzschaltung ein Laden des
Akkus. Dadurch wird eine Zerstérung des Ak-
kus vermieden.

B Verkirzt sich die Betriebszeit des Akkus
wesentlich trotz Vollaufladung, ist der Akku
Uber einen AL-KO Fachhandler, Techniker
oder Servicepartner durch einen neuen Ori-
ginal-Akku auszutauschen.

B Sollte durch Alterung oder zu lange Lage-
rung der Akku unter die vom Hersteller fest-
gelegte Schwelle entladen worden sein, so
lasst sich dieser nicht mehr laden. Akku und
Uberwachungselektronik vom AL-KO Fach-
handler, Techniker oder Servicepartner pri-
fen und ggf. tauschen lassen.

B Der Akkustatus wird im Display angezeigt.
Akkustatus nach ca. 3 Monaten priifen.Dazu
den Robolinho einschalten und den Akkusta-
tus ablesen. Gegebenenfalls zum Laden in
die Basisstation stellen.

B |Im Falle des Austritts von Elektrolyt ist mit
Wasser/Neutralisator zu spllen. Im Falle des
Kontakts mit den Augen usw. ist ein Arzt zu
konsultieren.

WARTUNG

ACHTUNG!

Vor allen Wartungsarbeiten STOP-Taste
dricken!

GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch Schneid-
messer!

Bei der Wartung muss der Schneidmes-
serteller immer vom Koérper weg zeigen.

B Robolinho, Basisstation und Zuleitung regel-
maRig auf Beschadigungen prifen

B Beschadigte Teile und Akkus durch AL-KO
Fachhandler, Techniken oder Servicepartner
ersetzen / instandsetzen lassen

Transport
B Robolinho nur am Gehause tragen.
B Robolinho durch die [ STOP-Taste ] (3-2) an-

GEFAHR!
Verletzungsgefahr durch Schneid-
messer!

Beim Transport muss der Schneidmes-
serteller immer vom Korper weg zeigen.

Reinigen

GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch Schneid-
messer!

Bei der Reinigung muss der Schneid-
messerteller immer vom Kérper weg zei-
gen.

1 Einmal pro Woche den Mahroboter griindlich
mit einem Handbesen oder Lappen reinigen.
O Nicht entfernte Verschmutzungen kén-
nen die Funktion beeintrachtigen.
2 Einmal pro Woche Schneidmesser (2-9) auf
Beschadigungen prifen.

Schéaden an Elektrik/Elektronik durch
unsachgemaRe Reinigung!

Den Mahroboter nicht mit Hochdruck-
reiniger oder unter flieBendem Was-
ser reinigen. Eindringendes Wasser
kann Schalter, Akku, Motoren und Plati-
nen zerstoren.

Kontakte priifen

1 Kontaktflachen (12-2) am Mahroboter bei
Verschmutzung mit einem Lappen reinigen.

Brandspuren an den Kontaktflachen
deuten auf schlechten Lade-Kontakt hin.

[0 Federn an der Basisstation nach au-
Ben biegen (10-1).

Chassis reinigen

1 Grasfang (13-5) und Fihrung (13-7) griind-
lich mit einem Handbesen oder Lappen reini-
gen.

Freilauf der Rollen priifen

1 Einmal pro Woche Bereiche um die Rollen
(13-1) griindlich mit einem Handbesen oder
Lappen reinigen.

halten.. 2 Freien Laufund Lenkbarkeit der Rollen (13-1)
B Robolinho an der [ ON/OFF-Taste ] (3-7) aus- priifen.
schalten. O Bewegen sich die Rollen (13-1) nicht frei,
miuissen diese gangbar gemacht oder
ausgetauscht werden.
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Wartung

Basisstation priifen

1 Netzstecker des Transformators ziehen.

2 Kontakte (10-1) an der Basisstation auf Ver-
schmutzung prifen und ggf. mit einem Lap-
pen reinigen.

3 Kontakte Richtung Basisstation drticken und
loslassen.

O Die Kontakte miissen wieder in die Aus-
gangsstellung zuriickfedern.

Federn die Kontakte nicht in die Aus-
gangsstellung zuriick, miissen sie von
einem AL-KO Fachhandler, Techniker
oder Servicepartner gepriift oder instand
gesetzt werden.

Lagerung

Vor der Lagerung (Uberwinterung) des Méhrobo-
ters sind folgende Punkte zu beachten:

B Akku vollstandig aufladen.

Reparaturarbeiten sind nur unter Verwendung
von Original-Ersatzteile gestattet.

Schneidmesser wechseln

1 Mahroboter ausschalten (3-7).

2 Mahroboter mit den Schneidmessern nach
oben ablegen.

3 Schrauben (2-11) mit Schraubenschlussel
SW 5,5 I6sen.

4 Schneidmesser (14-5) aus dem Messersitz
ziehen.

5 Messersitz mit einer weichen Biirste reinigen.
6 Neue Messer einsetzen und mit den Schrau-
ben festschrauben.
0 Die Rdummesser miissen in der Regel
nicht ausgewechselt werden.
Bei starken, mit einer Birste nicht entfernbaren
Verschmutzungen, muss der Messerteller (13-3)
gewechselt werden, da eine Unwucht zu erhoh-
tem Verschleill und Funktionsstérungen fihren

B Méhroboter ausschalten. kann.
B Mahroboter reinigen. . .
B Beschadigte Schneidemesser wechseln. ﬂ rSaill\;'den durch unsachgemé@ie Repa-
- R L . !
I\R/Iahroboter in einem trockenen, frostfreien Verbogene Schneidmesser dirfen bei
aum lagern. A . .
Beschadigung nicht ausgerichtet wer-
den.
REPARATUR
Reparaturarbeiten diirfen nur kompetente Fach-
betriebe oder unsere AL-KO Servicestellen
durchfiihren.
HILFE BEI STORUNGEN
Allgemein
Storungsmel- Mogliche Ursache Losung
dung
Niedrige Ak- Begrenzungskabel defekt, Begrenzungskabel auf Unterbrechun-
kuspannung Roboter findet die Basisstation nicht. gen prufen, ggf. von einem AL-KO Ser-
vicepartner durchmessen lassen.

Akku verbraucht. Akkulebensdauer tberschritten. Akku
vom AL-KO Servicepartner erneuern
lassen.

Ladeelektronik defekt. Ladeelektronik vom AL-KO Service-
partner priifen lassen.
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Hilfe bei Stérungen

Storungsmel-
dung

Falscher PIN-
Code

Das Mahergebnis
ist ungleichmaRig

Der Roboter maht
zur falschen Zeit

Der Roboter vi-

briert
Fehlercode

Storungsmel-

dung

CNOO1: Tilt sen-
sor

CNO0O02: Lift sen-
sor

CNOO05: Bumper
deflected

Mogliche Ursache

Roboter trifft nicht auf die Ladekon-
takte.

PIN-Code wurde falsch eingegeben.

Arbeitszeit des Roboters ist zu kurz.
Mahbereich zu groR.

Das Verhaltnis Schnitthohe zum hohen
Gras stimmt nicht.

Die Schneidemesser sind stumpf.

Gras blockiert oder erschwert den Um-
lauf vom Schneidmesserteller oder
Motorwelle.

Die Uhrzeit am Roboter oder die An-
fangs sowie Endzeit des M@hens mus-
sen eingestellt werden.

Unwucht im Schneidemesser oder
Schneidemesserantrieb.

Mogliche Ursache Losung

B max. Neigung Uber-

schritten
B Roboter wurde getragen
B Hang zu steil

Hulle wurde durch Anhe-
ben oder Fremdkérper nach
oben ausgelenkt.

Roboter ist auf ein Hindernis
gefahren und kann sich nicht
befreien, (Kollision nahe Ba-
sisstation).

Losung

B Roboter in die Basisstation stellen
und prifen, ob die Ladekontakte
anliegen.

B | adekontakte von einem AL-KO
Servicepartner priifen und erneu-
ern lassen.

Richtigen PIN-Code eingeben. Drei
Versuche sind moglich, danach muss
ein PUK-Code eingegeben werden.

Langere Arbeitszeiten programmieren.
Mahbereich verkleinern.

Schnitthdhe héher einstellen, danach
zur gewunschten Hohe stufenweise
absenken.

Schneidemesser austauschen oder
von einem AL-KO Servicepartner
schleifen lassen; mit neuen Schrauben
anbauen.

Gras entfernen und sicherstellen, dass
sich der Schneidemesserteller frei dre-
hen kann.

Uhrzeit einstellen.

Schneidemesser und Schneidemes-
serteller prifen und reinigen, ggf. er-
neuern.

Roboter auf eine ebene Flache stellen und Feh-
ler quittieren.

Fremdkdorper entfernen.
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Hilfe bei Stérungen

Storungsmel-
dung

CNO0O7: No loop
signal

CNO017: Cal: si-
gnal weak

CNOO08: Loop si-
gnal weak

CNO010: Bad posi-
tion

CNO11: Escaped
robot

CNO012: Cal: no
loop

CNO015: Cal: outs-
ide

CNO018: Cal: Colli-
sion

CNO38: Battery

CNO099: Recov es-
cape

CN104: Battery
over heating

Mogliche Ursache

kein Schleifensignal.
Fehler wahrend Kalibrie-
rung, Schleifensignal zu
schwach.

Schleifensignal schwach.

Roboter aufRerhalb der
Schileife.

Roboter hat Feld verlassen.

Fehler wahrend Kalibrie-
rung, Roboter konnte
Schleife nicht finden.

Fehler wahrend Kalibrie-
rung, Kollision

Akku leer.

Begrenzungskabel defekt,
Roboter findet die Basissta-
tion nicht.

Akku verbraucht.

Ladeelektronik defekt.

Roboter trifft nicht auf die
Ladekontakte.

automatische Fehlerbehe-
bung nicht méglich.

Batterie Uiberhitzt - Akku-
temperatur iber 60°C, keine
Entladung méglich

Losung

B Versorgung Basisstation kontrollieren

B Schleife kontrollieren

B Trafo aus und einstecken

B Versorgung Basisstation kontrollieren

B Schleife kontrollieren, evtl. zu tief eingegraben
B Trafo aus und einstecken

B Roboter auf Mahflache stellen

B Schleife gekreuzt

Schleifenverlegung kontrollieren, (Kurven, Hin-
dernisse, etc.)

B Roboter senkrecht zur Schleife aufstellen, Ro-
boter muss Schleife Gberfahren kénnen

Versorgung Basisstation kontrollieren
Schleife kontrollieren

Trafo aus und einstecken
Schleifenkabel gekreuzt

Hindernis entfernen

Basisstation auf Hindernisse prifen
Basisstation Ladekontakte tUberprifen
Zu lange Schleife, zu viele Inseln
Roboter hat sich festgefahren

Begrenzungskabel auf Unterbrechungen priifen,
ggf. von einem AL-KO Servicepartner durchmes-
sen lassen.

Akkulebensdauer lberschritten. Akku vom AL-
KO Servicepartner erneuern lassen.

Ladeelektronik vom AL-KO Servicepartner prifen
lassen.

B Roboter in die Basisstation stellen und prifen,
ob die Ladekontakte anliegen

B | adekontakte von einem AL-KO Servicepart-
ner prifen und erneuern lassen

Fehler manuell beheben.

Notabschaltung erfolgt durch Uberwachungselek-
tronik. Roboter nicht auf die Basisstation setzen.
Roboter ausschalten und Akku abkihlen lassen.
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Hilfe bei Stérungen

Storungsmel-
dung

CN110: Blade mo-
tor over heating

Mogliche Ursache

Uberhitzter Mahmotor, Tem-
peratur > 80°C

CN119: R-Bumper Roboter ist auf Hindernis

deflected aufgefahren und kann sich
CN120: L-Bumper aus Sicherheitsgriinden
deflected nicht befreien, z. B. Kollisio-

nen in der Nahe der Basis-
station.

CN128: Recov Im-
possible

Auf Hindernis auffahren oder
Schleife verlassen -> keine
Rickwartsfahrt moéglich, Ro-
boter kann sich nicht be-
freien.

CN129: Blocked
WL

Linker Radmotor blockiert.

CN130: Blocked
WR

GARANTIE

Rechter Radmotor blockiert.

Losung

Roboter ausschalten und abkihlen lassen. Bei
erneutem Auftreten Roboter von einem AL-KO
Servicepartner Uberprifen lassen.

Hindernis beseitigen und Stérungsmeldung quit-
tieren.

Hindernis entfernen, Hullenauslenkung kontrollie-
ren.

Blockierung entfernen.

Blockierung entfernen.

Bei Stérungen, die nicht in dieser Tabelle aufgefihrt sind oder die Sie nicht selbst beheben
kénnen, wenden Sie sich bitte an unseren zustandigen Kundendienst.

Etwaige Material- oder Herstellungsfehler am Gerat beseitigen wir wahrend der gesetzlichen Verjah-
rungsfrist fir Mangelanspriche entsprechend unserer Wahl durch Reparatur oder Ersatzlieferung. Die
Verjahrungsfrist bestimmt sich jeweils nach dem Recht des Landes, in dem das Gerat gekauft wurde.

Unsere Garantiezusage gilt nur bei: Die Garantie erlischt bei:
B beachten dieser Bedienungsanleitung B eigenmachtigen Reparaturversuchen
B sachgemaRer Behandlung B eigenmachtigen technischen Veranderungen

B verwenden von Original-Ersatzteilen B nicht bestimmungsgemafier Verwendung

Von der Garantie ausgeschlossen sind:

B |ackschaden, die auf normale Abnutzung zurlickzufihren sind

B VerschleiRteile, die auf der Ersatzteilkarte mit Rahmen [xxx xxx (x)] gekennzeichnet sind

B Verbrennungsmotoren (hier gelten die Garantiebestimmungen der jeweiligen Motorenhersteller)
Die Garantiezeit beginnt mit dem Kauf durch den ersten Endabnehmer. Mallgebend ist das Datum auf
dem Kaufbeleg. Wenden Sie sich bitte mit dieser Erklarung und dem Original-Kaufbeleg an lhren Hand-

ler oder die nachste autorisierte Kundendienststelle. Die gesetzlichen Mangelanspriiche des Kaufers
gegenuber dem Verkaufer bleiben durch diese Erklarung unberihrt.
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“ EG-Konformitatserklarung

EG-KONFORMITATSERKLARUNG

Hiermit erklaren wir, dass dieses Produkt in der von uns in Verkehr gebrachten Ausfiihrung, den An-
forderungen der harmonisierten EU-Richtlinien, EU-Sicherheitsstandards und den produktspezifischen
Standards entspricht.

Produkt Hersteller Bevollméchtigter

Rasenméah-Roboter AL-KO Kober GmbH Andreas Hedrich

Typ Hauptstralle 51 Ichenhauser Str. 14

Robolinho 4000 A-8742 Obdach D-89359 Kotz

Seriennummer EU-Richtlinien Harmonisierte Normen

G1501502 2006/42/EG, 2004/108/EG EN 55014-1, EN 55014-2

2011/65/EU EN 61000-6-1, EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

Obdach, 19.05.2015 EN 60335-1, prEN 60335-2-107

L. |

Ing. Klaus Rainer, Managing Director
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Traduzione delle istruzioni per I'uso originali

TRADUZIONE DELLE ISTRUZIONI PER Trasformatore............cocovevveeeeeeeeeeeeeeennn 29
L'USO ORIGINALI MoONtaggio. .....cccureieeriieiieeeee e 29
Indice Pannello di comando.........c.ccc.cooveveveveueuenennee. 31
Traduzione delle istruzioni per I'uso Codice PIN € PUK.......cccoiiiiiiiieeee s 31
OFGINAlI...ceeeieie e 25
. . Messa in funzione...........cccooeiiiieeenieeeieeees 31
Dati tecnici
. . Panoramica menu principale.............ccccccccee..... 33
Disimballo dell'apparecchio.............ccccceveeeennn. 26 .
. . . Menu Programmi..........cccceeeeeeriiieeiieeeneee s 34
Dotazione di Serie..........ccoevveeiiiiiiiiiiieiieeeies 26
L Menu ImpoStazioni..........ccovveeeiiieeeiiieeeiiieeees 35
Informazioni su questo prodotto....................... 26
» Menu Informazioni..........cccccceeeieieniieeniee e, 36
Descrizione del prodotto............ccccceciiiinnins 27 o
- . Consigli per la tosatura...........ccocceeeiieeienene 36
Utilizzo conforme alla destinazione.................. 27 . . .
. Impostazione dell'altezza di taglio.................... 36
Possibile uso errato
o Batteria........ooviieeieee e 37
Indicazioni di sicurezza.............ccccoeceveeiiieinnnns 27
. o . . AVVEIMENZA. ..o 37
Dispositivi di sicurezza e di protezione............ 28 . .
) Riparazione.........ccccocievieniniieccc e 38
Panoramica prodotto.............cccocoeviiiiiiiiennnn. 28 o . .
- ) Aiuto in caso di anomalie..........cccoccieeiieennn. 39
Descrizione del funzionamento.............cc.cc.c.... 28
. GaArANZIA...ccceeee et 42
SENSOM. .ttt 28
Dichiarazione di conformita CE........................ 42
DATI TECNICI
Dati Robolinho®
Lunghezza / larghezza / altezza in mm 600/490/ 245
Peso in kg ca. 11,5
Sistema di tosatura erba g:ieottrlco con 2 lame di ta-
Motore lame di taglio, giri/min 3400/ ECO 3000
Altezze di taglio in mm 30-60
Regolazione dell'altezza di taglio in 5 livelli 5 mm per livello
Larghezza di taglio in mm 320
Superficie max tosabile in m? ca. 2.000
‘4 Max angolo di pendenza della superficie erbosa in % 35
= Distanza del cavo perimetrale dalla linea di confine (par- ca. 15
= ete/siepe) in cm ’
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Disimballo dell'apparecchio

Dati stazione base/trasformatore

Tensione di allacciamento stazione base

Tensione secondaria/corrente/potenza

Emissioni acustiche

9

Batteria

Tensione V

Capacita Ah

Energia Wh

DISIMBALLO DELL'APPARECCHIO

B Estrarre I'apparecchio ed i suoi componenti
dall'imballo e verificare se sono presenti
danni dovuti al trasporto. Ove fossero pre-
senti danni dovuti al trasporto, informare im-
mediatamente il proprio rivenditore, il tecnico
ovvero il responsabile del servizio assistenza
AL-KO.

B Nel caso in cui lapparecchio debba
essere nuovamente spedito, conservare
I'imballaggio originale e il documento di ac-
compagnamento.

B Anche per il ritorno della confezione originale
e dei documenti di accompagnamento sono
obbligatori.

DOTAZIONE DI SERIE
Dotazione di serie (1)

(1/1) Tosaerba Robolinho
(1/2) Stazione base

(1/3) Piastra di espansione
(1/4) Cavo perimetrale (200 m)
(1/5) Istruzioni brevi

(1/6) Libretto d'istruzione

(1/7) Picchetti (200 pz.)

(1/8) Trasformatore

Volume misurato in dB(A) / volume garantito in dB(A)

230V 16 A50 HZ

27V CA/22A /60 VA
Lwa =63 /65 (K = 1,9)

252
44
116,5

INFORMAZIONI SU QUESTO
PRODOTTO

B |eggere la presente documentazione prima
della messa in funzione. Cio € indispensabile
per garantire il funzionamento sicuro e l'uso
corretto.

B Attenersi alle indicazioni di sicurezza e alle
avvertenze contenute in questa documenta-
zione e presenti sul prodotto.

B |a presente documentazione & parte inte-
grante del prodotto descritto e in caso di ces-
sione deve essere consegnata all'acquirente.

Spiegazione dei simboli

ATTENZIONE!

Seguire attentamente queste avver-
tenze per evitare danni a persone e / 0
materiali.

Indicazioni speciali per maggiore chia-
rezza e facilita d'uso.

Smaltimento

Non smaltire gli apparecchi, le batte-
K rie e gli accumulatori esausti tra i rifi-

uti domestici!

EEE |mballaggio, macchina e accessori sono
prodotti con materiali riciclabili e devono
essere smaltiti di conseguenza.

Per lo smaltimento attenersi alle prescrizioni lo-
cali.
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Descrizione del prodotto

Lo smaltimento puo essere effettuato secondo le
modalitaseguenti:

B Tramite il rivenditore specializzato.

B Mediante un centro di ritiro contrassegnato
con il marchio CCR.

B Smaltire la batteria solo se completamente
scarica.

B | 'utilizzatore € tenuto a restituire la batteria,
che deve essere consegnata gratuitamente
ad un rivenditore, tecnico, o responsabile del
servizio di assistenza AL-KO.

DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

La presente documentazione descrive un tosa-
erba totalmente automatico, alimentato a batteria.

Simboli sull'apparecchio

Tenere terzi lontani dalla zona di peri-
colo!

Attenzione! Maneggiare con estrema
cautela.

> B

Non avvicinare mani e piedi
all'apparato di taglio!

4

)

Mantenersi a distanza dalla zona di
pericolo.

Prima della messa in funzione leggere
il libretto di istruzioni per 'uso!

Prima di iniziare la tosatura, immettere
il codice pin!

Non salire sul tosaerba per farsi
trasportare!

» 3 Bl 5 &

UTILIZZO CONFORME ALLA
DESTINAZIONE

Questo apparecchio & previsto per la rasatura
di una superficie erbosa in ambiente privato. Un
utilizzo diverso o ulteriore non viene considerato
conforme alla destinazione d'uso.

POSSIBILE USO ERRATO

Questo apparecchio non & indicato per l'uso
all'interno di impianti pubblici, parchi, strutture
sportive e per lavori paesaggistici e forestali.

INDICAZIONI DI SICUREZZA

Attenersi alle indicazioni di sicurezza e av-
vertimento riportate all'interno di questa do-
cumentazione e sul prodotto.

Far sostituire o riparare componenti, il tras-
formatore e batterie danneggiati a rivenditori
specializzati, tecnici o partner di assistenza
AL-KO.

L'utilizzatore & responsabile di incidenti che
coinvolgano altre persone e oggetti di loro
proprieta.

Tenere terzi lontani dalla zona di pericolo.

Utilizzare I'apparecchio solo se in stato tec-
nico ineccepibile.

E vietato I'uso dell'apparecchio ai bambini o
ad altre persone che non conoscono il ma-
nuale d'uso.

Le persone con ridotte facolta fisiche, sen-
soriali o psichiche e le persone che non
possiedono un sufficiente livello di conos-
cenza ed esperienza non devono utilizzare
I'apparecchio, a meno che non vengano sor-
vegliate o istruite dal proprio responsabile.
Durante il funzionamento, assicurarsi che i
bambini non sono lasciati incustoditi nelle
vicinanze del dispositivo o giochino con
I'apparecchio.

Tenere corpo e abiti lontani dall'apparato di
taglio.

Assicurarsi che sul prato non siano presenti
rami, pietre o altri oggetti (es. attrezzi da gi-
ardino o giocattoli), che potrebbero subire o
causare danni alle lame del Robolinho.

Non mettere mai in funzione contemporanea-
mente il Robolinho e I'impianto di irrigazione
a spruzzo.

AVVISO!

La precisa osservanza delle presenti av-
vertenze pud impedire danni a persone
elo cose.

ﬂ Indicazioni speciali volte a migliorare la

comprensione e |'uso.

456381 _b
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Dispositivi di sicurezza e di protezione

DISPOSITIVI DI SICUREZZA E DI

PROTEZIONE

B E vietato eludere, manipolare o rimuovere i
dispositivi di sicurezza. Il mancato rispetto
pud mettere a rischio l'incolumita propria e di
altre persone.

B Controllare il cavo di alimentazione alla sta-
zione di base per i danni.

B Per evitare I'accensione involontaria o non
autorizzata, Robolinho & protetto da un co-
dice PIN.

B Non avvicinare mani e piedi ai componenti ro-
tanti. Attendere che la lama si arresti!

B Robolinho € equipaggiato con un sensore di
sicurezza. Sollevando I'apparecchio, il mo-
tore e le lame di taglio si arrestano nel giro di
2 secondi.

B Dopo il contatto con un ostacolo Robolinho
arretra, si ferma e modifica la propria dire-
zione di marcia.

B Controllare regolarmente che I'apparecchio e
la stazione base non presentino danneggia-
menti.

B Non utilizzare apparecchi e stazione base
danneggiati.

PANORAMICA PRODOTTO

La vista d'insieme prodotto (2) offre uno sguardo
panoramico sull'apparecchio.

2-1 Contatti di carica
2-2 Paraurti
2-3 Scocca

2-4 Pannello di comando (sotto sportello di
copertura)

2-5 Tasto STOP

2-6 Rotelle anteriori (sterzabili)
2-7 Disco portalame

2-8 Ruote motrici

2-9 Lama di taglio

2-10 Lama di sgombero

2-11 Vite di fissaggio

DESCRIZIONE DEL FUNZIONAMENTO

B Robolinho & un tosaerba totalmente automa-
tico alimentato a batteria, che si sposta libe-
ramente in un'area da tosare, delimitata da
picchetti.

B Quest'area viene circoscritta da un cavo pe-
rimetrale, fissato al suolo con picchetti e col-
legato alla stazione base.

B Per caricare la batteria, Robolinho procede
lungo il cavo perimetrale ed entra nella sta-
zione base.

B Per la tosatura sono installati in fabbrica dei
programmi che comprendono anche la fun-
zione di tosatura di superfici e di bordi. Questi
programmi di tosatura possono essere modi-
ficati.

B  Grazie alla particolare disposizione delle
lame, I'erba tagliata non viene raccolta, ma
rimane sul prato in mezzo ai fili d'erba pro-
ducendo un effetto di pacciamatura o fertiliz-
zante.

SENSORI

Robolinho € equipaggiato con diversi sensori di
sicurezza (9).

Sensore di sollevamento

B Sollevando Robolinho dalla scocca mentre &
in funzione, un sensore di sicurezza ferma la
lama nel giro di 2 secondi e disinserisce la
trazione.

Sensori antiurto e riconoscimento di ostacoli

B Robolinho & provvisto di sensori che, in caso
di contatto contro ostacoli, fanno variare la
direzione di marcia all'apparecchio. In caso
di urto contro un ostacolo, la parte superiore
della scocca (9-1) si sposta leggermente,
provocando l'intervento di un sensore che at-
tiva un cambio della direzione di marcia.

Sensore antiribaltamento nella direzione di

marcia

B |n presenza di una salita o pendenza supe-
riore al 35%, Robolinho viene disattivato dal
sensore antiribaltamento.

Sensore antiribaltamento laterale

B |n presenza di pendenze laterali superiori al
35%, Robolinho viene disattivato dal sensore
antiribaltamento.
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Sensori

Sensore pioggia

B Robolinho € provvisto di un sensore pioggia,
che interrompe la tosatura quando inizia a
piovere e provvede a far tornare Robolinho
nella stazione base.

Una volta disattivato da un sensore di
sicurezza, Robolinho non si riavvia in
automatico. Per rimetterlo il funzione,
€ necessario confermare ed eliminare
I'errore premendo il tasto multifunzione.

TRASFORMATORE
Il trasformatore genera la corrente necessaria alla
stazione base.

AVVISO!

Danni causati da spruzzi d'acqua!

Sistemare il trasformatore in un luogo
asciutto e protetto da spruzzi d'acqua.

Si raccomanda il collegamento attra-
verso un interruttore salvavita dotato di
corrente di guasto nominale < 30mA!

MONTAGGIO

E obbligatorio attenersi alla sequenza
operativa qui descritta

ATTENZIONE!

Attenzione - Pericolo di lesioni!
Durante il lavoro non perdere mai
I'equilibrio!

Indossare abiti da lavoro e indumenti
protettivi!

Stazione base

B Collegare la stazione base all'alimentazione
(trasformatore) mediante il cavo a bassa ten-
sione (6).

B |a stazione base genera un segnale di co-
mando e lo invia lungo il cavo perimetrale.

B Sulla stazione base si trovano due contatti di
carica, che si appoggiano ai rispettivi contatti
(10-1) presenti su Robolinho® (10-2) non ap-
pena questo vi & entrato.

B Sulla stazione base si trova il [tasto HOME]
(1-9). Azionando questo tasto, Robolinho®
4000 sospende l'attivita momentanea per la
giornata e torna autonomamente alla sta-
zione base.

Collocazione della stazione base

1 Posizionare la stazione base (4-2) in giardino
in un punto (5) pianeggiante, ombreggiato e
protetto dalla pioggia, e fissarla con picchetti
(4-1), rispettando le misure indicate (12-3).

Cavo perimetrale

Il cavo perimetrale viene fissato con picchetti. Se il
cavo perimetrale fornito non é sufficiente per deli-
mitare l'intera superficie erbosa, & possibile ac-
quistare una prolunga idonea dal proprio rivendi-
tore specializzato, tecnico o partner di assistenza
AL-KO.

B Spelare il cavo perimetrale (6-2) di 10 mm
e collegarlo ad un lato della stazione base
(6-1), quindi posarlo come illustrato nella fi-
gura (12), facendo attenzione alle distanze.

B Per evitare di danneggiare il cavo perimetrale
durante la tosatura, fare attenzione a posarlo
in modo che poggi direttamente sul terreno in
ogni punto.

B Fissare con un picchetto aggiuntivo i punti in
cui il cavo perimetrale non appoggia diretta-
mente sul terreno

AVVISO!
Danni al cavo perimetrale!

Non arieggiare il prato nell'area intorno a
cui & stato posato il cavo perimetrale.

Riserve di cavo

Per poter spostare la stazione base anche dopo
aver allestito I'area da tosare, oppure per ampli-
are quest'ultima, & necessario creare delle riserve
di cavo (12-1) a distanze regolari lungo il cavo pe-
rimetrale stesso. A tale scopo, far girare il cavo
perimetrale intorno ad un picchetto, passarlo in-
torno al picchetto precedente e quindi proseguire,
come illustrato nella figura, e fissarlo con un ulte-
riore picchetto.

O Il numero di giri di riserva del cavo e a propria
discrezione.

Opzioni di posa

Il cavo perimetrale puo essere posato sia sul prato

(8-1) che sotto la cotica erbosa (8-2) fino ad una

profondita di 10 cm. Far eseguire la posa sotto la

cotica erbosa dal rivenditore specializzato.

O Ove fosse necessario, si possono anche
combinare entrambe le varianti.

456381 _b
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Montaggio

Posa del cavo intorno a ostacoli

Quando si effettua la posa intorno ad ostacoli, os-
servare le distanze come rappresentate nella gra-
fica (12).

Se la distanza fra i cavi € di 0 cm, I'apparecchio
puo oltrepassarli. Nella maggior parte dei casi &
la soluzione migliore.

A partire da una distanza di almeno 30 cm,
Robolinho la riconosce come via da percorrere e
gira intorno all'ostacolo.

Posando il cavo perimetrale in vie di transito
(12-4), per garantire il funzionamento impeccabile
di Robolinho & necessario rispettare le distanze
minime dagli ostacoli e la larghezza minima di
transito, indicate nella grafica (12).

Incrociando il cavo perimetrale si provo-
cano anomalie di funzionamento perché
vengono confusi i lati interni ed esterni.

Allacciamento del cavo perimetrale alla sta-
zione base

1 Altermine della posa, spelare il cavo perime-
trale (6-2) e collegarlo ai connettori a molla.

Allacciamento dei cavi a bassa tensione al
trasformatore

1 Svitare le viti con il cacciavite (6-3) e colle-
gare i cavi a bassa tensione al trasformatore
(6-5).

O Le sedi di allacciamento dei cavi sono
intercambiabili, poiché non é necessario
rispettare una determinata polarita.

2 Infilare la spina del trasformatore nella presa
di rete (6-4).

Apertura della stazione base

Per la ricerca guasti (in caso di guasto) & pos-
sibile aprire il coperchio (7-3) e verificare le
segnalazioni dei LED.

Verifica del collegamento

Una volta allacciati i cavi, si devono accendere i

LED (7-1) e (7-2). Se non si accendono, sfilare la

spina e controllare se tutti gli innesti a spina e i

cavi sono correttamente in sede o se sono dan-

neggiati.

Il LED giallo (7-1)

B sj accende quando la stazione base € colle-
gata al trasformatore ed ¢ instaurato il colle-
gamento elettrico con il trasformatore.

B Jampeggia quando Robolinho ¢ in carica.

Il LED verde (7-2)

B i accende quando il cavo perimetrale & po-

sato correttamente e I'anello da esso formato
€ a posto.

B |ampeggia e poi si spegne quando I'anello

formato dal cavo perimetrale non ¢ in regola.

La batteria agli ioni di litio inclusa &

ﬂ soggetta ai requisiti della legge sui ma-
teriali pericolosi. La batteria pud es-
sere trasportata senza ulteriori oneri
dall'utente privato sulle pubbliche vie.
Trasportare la batteria solo se non & dan-
neggiata. In questo caso la batteria deve
essere protetta dal contatto con altri og-
getti, cortocircuito e scivolamento invo-
lontario. In caso di trasporto a cura di
terzi (ad. es. tramite spedizione oppure
trasporto aereo) € necessario attenersi a
speciali requisiti relativi all'imballaggio e
alla marcatura.

30

Robolinho 4000 ©



Pannello di comando

PANNELLO DI COMANDO

Pannello di comando
3-1 Sul [ display LCD ] viene visualizzato lo stato attuale o il menu selezionato.
32 Azionando il [ tasto STOP ], Robolinho e le lame di taglio si arrestano entro 2 se-
condi.
33 | [ tasti Freccia su e Freccia giu ] servono per navigare nel menu e per modificare
i valori.
Con il [ tasto START/PAUSE ] si avvia o si interrompe il funzionamento di
3-4 Robolinho. Attenzione - I'apparecchio si avvia autonomamente dopo ca. 2
min!
[ Tasto multifunzione destro ]
Conferma (richiama un menu, conferma una modifica di valori)
3.5 Avanti
Modifica
Attiva / disattiva
Memorizza / conferma
[ Tasto multifunzione sinistro ]
3-6 Annulla
Indietro (chiude menu, immettendo valori torna indietro di un valore)
3-7 Il [ tasto ON/OFF ] consente di accendere o spegnere Robolinho.
38 Il [ tasto Menu ] consente di tornare indietro velocemente al menu principale da
ogni sottomenu.
Il [ tasto HOME ] permette di interrompere la tosatura in corso. Robolinho rientra
3-9 nella stazione base e riparte il giorno seguente dalla finestra di tosatura succes-
siva.
CODICE PIN E PUK MESSA IN FUNZIONE
B Conservare codice PIN e codice PUK al si-

h ATTENZIONE!
curo da persone non autorizzate.

Prima di utilizzare il Robolinho per la

B || proprietario pué modificare il codice PIN. prima volta, mettere I'unita in dispositivo
B |l codice PUK si puo ottenere registrandosi di ricarica, per caricare la batteria!
sulla seguente pagina Internet:
0 http://robolinho.al-ko.com Operazioni preliminari
B Nel caso venga inserito tre volte il codice Prima di iniziare la messa in funzione, met-
PIN sbagliato, & necessario inserire un co- tere Robolinho nella sua posizione di partenza
dice PUK. all'interno dell'area da tosare, delimitata da pic-
B |nserendo piu volte il codice PUK errato & ne- chetti (,1 2-3). ) oo
cessario attendere 24 ore per poterlo inserire O Rispettare le misure indicate.
nuovamente.
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Messa in funzione

Accensione

AL-KO Robolinho
Modell R obolinho 4000
Softvér # xxxxxx

Sériové Cislo  xxxxxx

Indicazione di stato
1 Accendere Robolinho premendo il [ tasto ON/
OFF ] (3-7).
O Sul display LCD (3-1) compaiono quindi
le informazioni illustrate.

Selezione della lingua

[ Selezione della lingua ]

Italiano
Deutsch

Conferma

Qui occorre selezionare la rispettiva lingua solo

alla prima messa in funzione.

1 Selezionare la lingua desiderata con i relativi
[tasti freccia] (3-3).

2 Confermare con il [tasto multifunzione] (3-5).

O Dopo la conferma, sul display LCD (3-1)
verra visualizzato il messaggio [Accesso
Inserire PIN].

Codice PIN

Inserire il codice PIN di fabbrica

Il codice PIN di fabbrica deve essere inserito solo
alla prima messa in funzione. Il codice PIN di
fabbrica & impostato a [ 0000 ].

[ Cambia PIN ]
Inserire il nuovo PIN

Abortire

1 Selezionare le cifre desiderate con i relativi
[tasti freccia] (3-3), confermando ogni inseri-
mento con il [tasto multifunzione] (3-6).

2 Inserire in modo analogo le successive 3 cifre
desiderate.

O Successivamente, sul display LCD (3-1)
verra visualizzata la finestra di inseri-
mento [Modifica PIN].

Modifica del codice PIN
1 Inserire due volte il nuovo PIN.

O Successivamente, sul display LCD (3-1)
apparira la [finestra di inserimento Data].

Impostazione o modifica della data

Inserire correttamente data e ora, poiché le suc-
cessive programmazioni dipendono da questi
dati.

[ Inseriscidata ]
GG.MM.AAAA
13.06.2013
Avanti
J

1 Selezionare le cifre desiderate con i relativi
[tasti freccia] (3-3), confermando ogni inseri-
mento con il [tasto multifunzione] (3-5).

O Dopo la conferma, sul display LCD (3-1)
verra visualizzata la [finestra di inseri-
mento Oraj.

Quando si inserisce I'anno (AAAA), e
sufficiente inserire soltanto le ultime
cifre, poiché le prime due 20XX sono gia
inserite.

Impostazione o modifica dell'ora

[ Inserire I'ora ] )
Formato 24 ore
7:00
Abortire Conferr;
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Messa in funzione

1 Selezionare le cifre desiderate con i relativi
[tasti freccia] (3-3), confermando ogni inseri-
mento con il [tasto multifunzione] (3-5).

0O Successivamente, sul display LCD (3-1)
verra visualizzata la finestra di stato [Non
calibrato].

Calibratura

Per la calibratura, predisporre Robolinho nella po-
sizione adeguata (12-3)

13.06.2013 12:15 |
! Attenzione !
Unita inizia
Carica 80%
4

1 Dopo aver premuto il [tasto START] (3-4), si

avvia la procedura di calibratura automatica.

O Neldisplay LCD (3-1) lampeggia I'avviso
[Motore in partenzal.

ATTENZIONE!

Dopo aver premuto il [tasto START],
si avvia il motore.

Non toccare le parti rotanti.

Procedura di calibratura

Robolinho avanza per rilevare lintensita del
segnale procedendo prima a diritto oltre il cavo
perimetrale, dopodiché entra nella stazione base.
Viene caricata la batteria di Robolinho.

Entrando  nella  stazione  base,

ﬂ Robolinhodeve fermarsi. Se, entrando
nella stazione base, Robolinho non ag-
gancia i contatti, continua la marcia
lungo il cavo perimetrale finché non in-
contra i contatti o non viene interrotta la
procedura.

Indicazione dopo la corsa di calibratura

Dopo la calibratura viene mostrata la finestra di
tosatura, preimpostata in fabbrica.

O Il programma di tosatura e attivo, la batteria

viene caricata.

Una volta conclusa la messa in funzione,
Robolinho sara in grado di eseguire tosature agli
orari preimpostati in fabbrica senza ulteriore pro-
grammazione.

Gli orari di tosatura impostati in fabbrica sono i
seguenti: Lun. - Ven.: 07:00 - 10:00 e Lun. - Ven.:
17:00 - 19:00.

B Rispettare le norme locali sui tempi di funzio-
namento

PANORAMICA MENU PRINCIPALE
Si possono selezionare le seguenti voci menu:

Programma set-
timanale

Programmi pynti di inizio
Info programmi
Ora

Data

Lingua

Impostazione
dell'altezza di ta-
glio

Codice PIN

Impostazioni Toni tasti

Menu

principale Sensore pioggia

Taglio lungo i
bordi

Contrasto display
Ricalibratura

Impostazioni di
fabbrica

Service lame
Hardware

Informazioni Software

Info programmi

Anomalie

B Per aprire il menu principale, agire sul tasto
menu [3-8].

B Selezionare la voce di programma desiderata
con i [tasti freccia] (3-3) e confermare con il
[tasto multifunzione destro] (3-5).

B Per uscire da ogni menu basta premere il
tasto Menu [3-8].
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MENU PROGRAMMI

B Effettuare le impostazioni nel programma
settimanale.

B Guardare le info sul programma, ad es. pro-
gramma Tosatura.

Impostazione del programma settimanale

[ Programma settimanale ]
*Tutti i giorni [X]
Lunedi [X]

Indietro Modifica

Voce menu [Tutti i giorni]

Nel programma settimanale vengono impostati i
giorni della settimana e gli orari in cui Robolinho
deve tosare il prato autonomamente.

B Selezionando la voce menu 1 [Tutti i giorni],
Robolinho tosera il prato tutti i giorni all'orario
impostato.

O Il simbolo [X] indica il giorno della setti-
mana attualmente attivo.

B Selezionando la voce di menu 2 [Giorno
settimanale], Robolinho tosera il prato il
giorno della settimana impostato all'orario im-
postato.

1. Selezionare la voce menu desiderata con i re-
lativi [tasti freccia] (3-3), confermando ogni in-
serimento con il [tasto multifunzione destro].

O Osservare il risultato della tosatura e far
durare la tosatura quanto necessario per
mantenere un prato ben curato.

1. Selezionare la voce menu [Tutti i giorni] con il relativo [tasto freccia] (3-3) e confermare con il [tasto

multifunzione destro] (3-5).

2. Premere il tasto [Freccia giu] (3-3) fino ad evidenziare [Modifica].
3. Selezionare la voce menu desiderata con il relativo [tasto freccia] (3-3) e confermare con il [tasto

multifunzione destro] (3-5).
Legenda

(1) Voce menu

(2) Voce menu

Tutti i giorni (Tutti i giorni vengono cambiati.)

Giorno della settimana

(3) [1 Finestra tosatura disattivata

(4)

()
(6)

[R]
Taglio lungo i bordi

M]

Orario di inizio tosatura

Orario di fine tosatura

[0-9]
Punto di inizio fisso

[?]

Punto di inizio automatico

Robolinho taglia I'erba a destra lungo il cavo peri-
metrale (1x). Dopo aver tagliato I'erba lungo i bordi,
Robolinho continua la tosatura sulla superficie delimi-
tata dai picchetti.

Tosatura normale

All'ora prescelta, Robolinho esce dalla stazione base
per eseguire la tosatura.

All'ora prescelta, Robolinho ritorna alla stazione base.

All'ora prescelta, Robolinho esce a tosare il prato dal
punto di inizio selezionato.

| punti di inizio cambiano automaticamente (imposta-
zione consigliata).
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Impostazione dei punti di inizio

[

* Programmi

Indietro

Menu principale ]

Impostazioni
Conferma

1.

Con il tasto [Freccia Su] o il tasto [Freccia Giu]
selezionare la voce di menu [Programmi] fin-
ché, prima della voce stessa, non compare
I'asterisco.

Confermare con il [tasto multifunzione di de-
stra].

Richiamo dei punti di inizio

[

* Punti di inizio
Indietro

Programmi ]
Programma settiman

[ Punti diinizio ]
» * Punto X1 pres§t20m]

Punto X2 pres§@75m]
Indietro

Conferma
Conferma

Con il tasto [Freccia Su] o il tasto [Freccia Giu]
selezionare la voce di menu [Punti di inizio]
finché, prima della voce stessa, non compare
I'asterisco.

Confermare con il [tasto multifunzione di de-
stra].

Con il tasto [Freccia Su] o il tasto [Freccia Giu]
selezionare la voce di menu [Punto X*] fin-
ché, prima della voce stessa, non compare
I'asterisco.

Impostare le distanze desiderate; se neces-
sario impostare altri punti di inizio.

Confermare con il [tasto multifunzione di de-
stra].

Tornare al menu principale premendo di
nuovo il [tasto Menu].

B Normalmente il primo punto di inizio
si trova sempre ad 1 metro sulla de-
stra della stazione base e non puo
essere maodificato.

B Gli altri 9 punti di inizio normal-
mente sono distribuiti lungo l'intero
percorso del cavo di delimitazione
(dopo la prima tosatura del bordo o
il completamento del circuito).

B Questi punti di inizio si possono mo-
dificare e programmare a seconda
delle dimensioni e delle condizioni
dell'area da tosare.

Apprendimento dei punti di inizio
1.

Avviare il processo premendo il
START/PAUSE].

[tasto

2.
3.

O Sul display compaiono le indicazioni.
[Apprendimento dei punti di inizio]
Impostare il punto di inizio X.
Posizione: Impostare Y con il [tasto multifun-
zione di destral.

B Non viene impostato alcun punto di
inizio.

B Viene misurata la lunghezza del cir-
cuito e i punti di inizio vengono distri-
buiti automaticamente in modo uni-
forme su tutta la lunghezza.

B | punti di inizio possono essere adat-
tati manualmente.

MENU IMPOSTAZIONI

Imposta data, ora, lingua e ricalibratura, vedi
Messa in funzione.

Attivazione o disattivazione dei toni tasti

1.
2.

3.

4

Selezionare [Toni tasti].

Confermare con il [tasto multifunzione destro]
(3-5).

Attivare o disattivare i toni dei tasti con il [tasto
multifunzione destro] (3-5).

Confermare la selezione con il [tasto Menu]
(3-8).

Attivazione o disattivazione del sensore
pioggia

1.

2.

3.

4.

Nella sottovoce selezionare
[Sensore pioggia].

Confermare con il [tasto multifunzione di de-
stra].

Attivare o disattivare il sensore pioggia con il
[tasto multifunzione di destral.

Confermare la selezione con il rispettivo
[tasto menu] e tornare al menu principale.

Impostazioni

Impostazione del ritardo del sensore pioggia

1.

2.

Nella sottovoce Impostazioni selezionare [Ri-
tardo sensore pioggial.

Confermare con il [tasto multifunzione di de-
stra].

Impostare il [Ritardo sensore pioggia].

Confermare la selezione con il rispettivo
[tasto menu] e tornare al menu principale.
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La funzione [Ritardo sensore pioggia]
serve in caso di pioggia allo scopo
di far uscire di nuovo Robolinho®4000
dalla stazione base, con un intervallo di
tempo, dopo che vi era rientrato.

ECO-Mode

Nella modalita ECO il numero di giri della
lama viene ridotto. Riducendo il volume
viene salvaguardata la batteria, prolung-
ando l'autonomia e il ciclo di taglio del
Robolinho.

Modifica del contrasto del display

1 Selezionare [Contrasto display].

2 Impostare [Contrasto display] con i [tasti
freccia] (3-3) e confermare con il [tasto multi-
funzione destro] (3-5).

3 Confermare la selezione con il [tasto menu]
(3-8) e tornare al menu principale.

Ripristino delle impostazioni di fabbrica
1 Selezionare [Impostazione di fabbrical.
2 Inserire di nuovo il codice PIN e confermare.

3 Confermare la selezione con il [tasto menu]
(3-8) e tornare al menu principale.

MENU INFORMAZIONI

Il menu Informazioni serve a richiamare lo stato
del software, lo stato dell'hardware, le imposta-
zioni attuali (Info Programmi) e le anomalie. In
guesto menu non si possono effettuare imposta-
zioni.

Service lame

Il funzionamento del motore lame viene

ﬂ monitorato sul piano temporale e quindi
anche l'usura delle lame. Dopo il rag-
giungimento del valore di fabbrica im-
postato, sul display appare il messaggio
"Service lame". A seconda del risultato di
taglio, far sostituire le lame da un riven-
ditore AL-KO, da un tecnico o da un part-
ner dell'Assistenza. Il contatore viene ri-
portato su zero.

Anomalie

Indica data, ora e codice di errore insieme a mes-
saggio di errore. Vengono elencati tutti i messaggi
di errore dalla messa in funzione.

CONSIGLI PER LA TOSATURA

B Mantenere costante l'altezza di taglio, com-
presa tra 3 e 6 cm, senza superare la meta
dell'altezza dell'erba.

B Definire di conseguenza gli orari di tosatura.

B Se l'erba é folta e il numero di giri del mo-
tore si abbassa notevolmente, aumentare
I'altezza di taglio e ripetere piu volte la tosa-
tura.

Per sfruttare appieno la potenzialita di

ﬂ Robolinho, si consiglia di mettere in fun-
zione il robot tosaerba nelle ore fresche
del giorno.

c PERICOLO!
Pericolo di lesioni dovute alle lame di

taglio!

B Spegnere il robot tosaerba con il
[tasto ON/OFF] prima di qualsiasi in-
tervento di cura e manutenzione.

B Scollegare dalla rete il trasformatore
della stazione base.

B |n caso di interventi di cura e manu-
tenzione su utensili rotanti e/o tagli-
enti, indossare sempre guanti da la-
voro!

IMPOSTAZIONE DELL'ALTEZZA DI

TAGLIO

1. Selezionare [Impostare I'altezza di taglio].

2. Impostare [Altezza di taglio] con i [tasti
freccia] (3-3) nella misura di 5 mm e confer-
mare con il [tasto multifunzione destro] (3-5).

3. Confermare la selezione con il [tasto menu]
(3-8) e tornare al menu principale.

O Solo quando Robolinho inizia a funzio-
nare, il disco portalame viene impostato
all'altezza di taglio configurata.

L'altezza di taglio varia tra 3 e 6 cm di
altezza dell'erba. L'altezza di taglio & re-
golabile in cinque livelli di 5 mm cias-
cuno.
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BATTERIA

La batteria integrata & parzialmente caricata
al momento della consegna. Nel normale
esercizio, la batteria di Robolinho viene cari-
cata regolarmente.

Quando il livello di carica scende a 0%,
Robolinho si reca autonomamente nella sta-
zione base e ricarica la batteria.

0 Un'interruzione della carica non dan-
neggia la batteria.

La stazione base & dotata di un'elettronica
di controllo. Quando la carica & completa
(100%), l'elettronica interrompe automatica-
mente il processo di carica.

Lo stato della batteria € indicato sul display.

Fare attenzione a verificare che i contatti
(10-1) della stazione base aderiscano corret-
tamente alle superfici di carica (10-2) presenti
su Robolinho.

L'intervallo di temperatura consentito per la
carica della batteria deve essere compreso
tra 0 e 40 °C.

A temperature superiori ai 45 °C, il circuito
di protezione incorporato impedisce il cari-
camento della batteria per evitarne la distru-
zione.

Se la durata utile della batteria pur completa-
mente carica si riduce notevolmente, far so-
stituire la batteria da un rivenditore specializ-
zato, tecnico o partner di assistenza AL-KO
con una batteria nuova originale.

Se a causa d'invecchiamento o tempi di rico-
vero o stoccaggio troppo lunghi la carica della
batteria dovesse scendere oltre il livello sta-
bilito dal costruttore, non sara piu possibile
ricaricarla. Far controllare ed eventualmente
sostituire la batteria e I'elettronica di controllo
dal rivenditore specializzato, tecnico o part-
ner di assistenza AL-KO.

Lo stato della batteria € indicato sul dis-
play. Dopo circa 3 mesi, verificare lo stato
della batteria eseguendo una lettura dopo
I'accensione di Robolinho. Se necessario,
mettere in carica I'apparecchio nella stazione
base.

In caso di fuoriuscita di elettrolita deve essere
risciacquato con acqua / neutralizzatore. In
caso di contatto con gli occhi, per cui un me-
dico dovrebbe essere consultato.

AVVERTENZA

ATTENZIONE!

Prima di effettuare qualsiasi tasto di ma-
nutenzione di STOP!

PERICOLO!

Pericolo di lesioni dovute alle lame di
taglio!
Durante il trasporto il disco porta lame
di taglio deve essere rivolto distante dal
corpo.

Controllare Robolinho, stazione base e il
cavo regolarmente per danni

Far sostituire o riparare componenti e batterie
danneggiati a rivenditori specializzati, tecnici
o partner di assistenza AL-KO

Trasporto

Trasportare Robolinho reggendolo soltanto
dalla scocca.
Fermare Robolinho premendo il [tasto STOP]
(3-2).
Spegnere Robolinho con il [ tasto ON/OFF ]
(3-7).
PERICOLO!
Pericolo di lesioni dovute alle lame di
taglio!
Durante il trasporto il disco porta lame

di taglio deve essere rivolto distante dal
corpo.

Pulizia

PERICOLO!

Pericolo di lesioni dovute alle lame di
taglio!

Durante il trasporto il disco porta lame
di taglio deve essere rivolto distante dal
corpo.

Una volta alla settimana, pulire a fondo il ro-
bot tosaerba con una scopetta o un panno.
O Lo sporco non rimosso puo compromet-

tere il funzionamento dell'apparecchio.
Controllare una volta alla settimana se le
lame di taglio (2-9) sono danneggiate.
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Avvertenza

rico causati da pulizia non adeguata!

Non pulire il robot tosaerba
con un'idropulitrice o] sotto
I'acqua corrente. L'acqua, penetrando
nell'apparecchio, puo distruggere inter-
ruttori, batteria, motori e schede di circuiti
stampati.

ﬂ Danni all'elettronica/impianto elett-

Controllo dei contatti

1 In presenza di sporco, pulire con un panno
le superfici dei contatti (12-2) sul robot tosa-
erba.

Se sulle superfici dei contatti sono pre-
senti tracce di bruciatura, significa che il
contatto di carica non €& ottimale.

00 Curvare verso l'esterno le molle
(10-1) presenti sulla stazione base.

Pulizia del telaio

1 Pulire a fondo con una scopetta o un panno
il vano raccolta erba (13-5) e la guida (13-7).

Controllo della libera rotazione delle rotelle

1 Una volta alla settimana, pulire a fondo la
zona attorno alle rotelle (13-1) con una sco-
petta o un panno.

2 Controllare la rotazione libera e la sterzabilita
delle rotelle (13-1).

O Se le rotelle (13-1) non si muovono
liberamente, devono essere sbloccate
oppure sostituite.

Controllo della stazione base

1 Sfilare la spina del trasformatore.

2 Controllare se i contatti (10-1) sulla stazione
base sono sporchi ed eventualmente pulirli
con un panno.

3 Premere i contatti verso la stazione base e

rilasciarli.
O [ contatti devono tornare nella posizione
iniziale.

Se i contatti non tornano nella posizione
iniziale, devono essere controllati o ripa-
rati da un rivenditore specializzato, tec-
nico o partner di assistenza AL-KO.

Controllo della stazione base

Prima di stoccaggio (inverno) dei M@hroboters se-
guenti punti va rilevato:

B Ricaricare completamente la batteria.
Off Lawn Mower.

Pulire tosaerba.

Sostituire la lama di taglio danneggiata.

Conservare tosaerba in un locale protetto dal
gelo asciutto.

RIPARAZIONE

Gli interventi di riparazione devono essere ese-
guiti solo da aziende specializzate o dai nostri
centri di assistenza AL-KO.

| lavori di riparazione € consentita solo con ri-
cambi originali.

Cambio delle lame di taglio

1 Spegnere il robot tosaerba (3-7).

2 Appoggiare il robot tosaerba con le lame di
taglio rivolte verso l'alto.

3 Svitare le viti (2-11) con una chiave avente
un'apertura di 5,5.

4 Estrarre le lame di taglio (14-5) dalla loro
sede.

5 Pulire la sede delle lame con una spazzola
morbida.

6 Inserire le nuove lame e fissarle con le viti.
O Solitamente le lame di sgombero non

vanno sostituite.

In caso di sporco intenso non rimovibile con una

spazzola, si dovra sostituire il disco portalame

(13-3), per evitare che uno squilibrio produca una

forte usura e problemi di funzionamento.

Danni causati da riparazione non cor-
retta!

Se le lame di taglio sono piegate, non
possono essere raddrizzate.
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Aiuto in caso di anomalie

AIUTO IN CASO DI ANOMALIE

Generalita

Messaggio di
errore

Bassa tensione
batteria

Codice PIN er-
rato

Tosatura finale
non uniforme.

Il robot lavora
all'ora sbagliata.

Il robot vibra.

Possibile causa

Cavo di delimitazione difettoso,
il robot non trova la stazione
base.

Batteria esaurita.

Elettronica di carica guasta.

Il robot non si innesta nei contatti
di carica.

E stato inserito un codice PIN er-
rato.

Il robot ha lavorato per un tempo
troppo breve.

Area da tosare troppo ampia.

Il rapporto tra altezza di taglio ed
altezza dell'erba non coincide.

Le lame di taglio hanno perso il
filo.

L'erba blocca o rende difficoltosa
la rotazione del disco portalame o
dell'albero motore.

Impostare I'orario sul robot o I'ora
di inizio e di fine tosatura.

Squilibrio nella lama di taglio o
nel suo azionamento.

Soluzione

Controllare che non siano presenti interruzioni
nel cavo di delimitazione, eventualmente far
effettuare la misurazione da un responsabile
del servizio di assistenza AL-KO.

Superata la durata utile della batteria. Far so-
stituire la batteria da un responsabile del ser-
vizio di assistenza AL-KO.

Far sostituire I'elettronica di carica da un res-
ponsabile del servizio di assistenza AL-KO.

B Rimettere il robot nella stazione base e
controllare se i contatti di carica sono col-
legati.

B Far controllare e sostituire i contatti di ca-
rica da un responsabile del servizio di as-
sistenza AL-KO.

Inserire il codice PIN corretto. Si possono fare
tre tentativi, poi occorre inserire un codice
PUK.

Programmare tempi di lavoro piu lunghi.

Ridurre I'area di taglio.

Aumentare l'altezza di taglio per poi abbas-
sarla gradualmente fino all'altezza desiderata.

Sostituire le lame di taglio o farle affilare da un
responsabile del servizio di assistenza AL-KO;
applicarle con delle viti nuove.

Rimuovere l'erba e assicurarsi che il disco
portalame ruoti liberamente.

Impostare I'ora.

Controllare e pulire le lame di taglio e il disco
portalame, se necessario sostituirli.
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Codice di errore

Messaggio di
errore

CNOO1: Tilt sen-
sor

CNO0O02: Lift sen-
sor

CNO0O05: Bumper
deflected

CNO0O7: No loop
signal

CNO017: Cal: si-
gnal weak

CNOO08: Loop si-
gnal weak

CNO010: Bad po-
sition

CNO11: Es-
caped robot

CNO012: Cal: no
loop

CNO015: Cal:
outside

CNO018: Cal:
Urto

CNO038: Battery

Possibile causa

B Superata l'inclinazione mas-

sima.

B || robot & stato sollevato da

terra.

B Pendio troppo ripido.

In seguito a sollevamento o a un
corpo estraneo, l'involucro ¢ stato
deviato verso l'alto.

Il robot ha urtato un ostacolo
e non riesce a liberarsi (urto in
prossimita della stazione base).

Segnale circuito assente.
Errore durante la calibratura,
segnale del circuito troppo de-

bole.

Il segnale del circuito & debole.

Il robot & uscito dal circuito.

Il robot € uscito dall'area.

Errore durante la calibratura, il ro-
bot non ha trovato il circuito.

Errore durante la calibratura, urto

Batteria scarica.

Soluzione

Posare il robot su una superficie piana e re-
settare l'errore.

Rimuovere il corpo estraneo.

B Controllare l'alimentazione della stazione
base.

B Controllare il circuito.
B Disinserire e reinserire il trasformatore.

B Controllare l'alimentazione della stazione
base.

B Controllare il circuito, potrebbe essere in-
terrato troppo profondamente.

B Disinserire e reinserire il trasformatore.

B Ricollocare il robot nell'area di lavoro.
B Circuito incrociato

Controllare la posa del circuito (curve, ostacoli
ecc.).

B Collocare il robot verticalmente rispetto al
circuito, il robot deve poter attraversare il
circuito.

B Controllare l'alimentazione della stazione
base.

B Controllare il circuito.
B Disinserire e reinserire il trasformatore.
B Cavo del circuito incrociato.

Eliminare l'ostacolo.

B Controllare che la stazione di ricarica non
presenti ostacoli.

B Controllare i contatti di carica della sta-
zione base.

B Circuito troppo lungo, presenza di troppe
isole.

B |l robot si € incagliato.
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Messaggio di
errore

CNO099: Recov
escape

CN104: Battery
over heating

CN110: Blade
motor over hea-
ting

CN119: R-Bum-
per deflected
CN120: L-Bum-
per deflected

CN125: Bumper
escape

CN128: Recov
Impossible

CN129: Blocked
WL

CN130: Blocked
WR

Possibile causa

Cavo di delimitazione difettoso, il
robot non ritrova la stazione base.

Batteria esaurita.

Elettronica di carica guasta.

Il robot non si innesta nei contatti
di carica.

Impossibile eliminare I'errore au-
tomaticamente.

Il robot & uscito dal circuito.

Batteria surriscaldata - tempe-
ratura dell'accumulatore oltre i
60°C, scaricamento impossibile.

Motore del tosaerba surriscal-
dato, temperatura > 80°C.

Il robot ha urtato un ostacolo e
per motivi di sicurezza non puo li-
berarsi, ad es. urti avvenuti vicino
alla stazione base.

Nel fare marcia indietro dopo
aver urtato un ostacolo, il robot &
uscito dall'area di lavoro.

Urto di un ostacolo o abbandono
del circuito -> impossibile fare
marcia indietro, il robot non riesce
a liberarsi.

Motore ruota sinistra bloccato.

Motore ruota destra bloccato.

Soluzione

Controllare che non siano presenti interruzioni
nel cavo di delimitazione, eventualmente far
effettuare la misurazione da un responsabile
del servizio di assistenza AL-KO.

Superata la durata utile della batteria. Far so-
stituire la batteria da un responsabile del ser-
vizio di assistenza AL-KO.

Far sostituire I'elettronica di carica da un res-
ponsabile del servizio di assistenza AL-KO.

B Rimettere il robot nella stazione base e
controllare che i contatti di carica siano col-
legati.

B Far controllare e sostituire i contatti di ca-
rica da un responsabile del servizio di as-
sistenza AL-KO.

Eliminare I'errore manualmente.

Ricollocare il robot nella stazione di ricarica.

Lo spegnimento d'emergenza viene effettuato
dall'elettronica di controllo. Non collocare il ro-
bot sulla stazione base. Spegnere il robot e la-
sciar raffreddare la batteria.

Spegnere il robot e lasciarlo raffreddare. Se il
problema si ripresenta, far controllare il robot
da un responsabile del servizio di assistenza
AL-KO.

Eliminare I'ostacolo e resettare il messaggio di
errore.

L'involucro € incastrato o il bumper (paraurti)
€ guasto, rimuovere l'ostacolo.

Rimuovere l'ostacolo, controllare la devia-
zione dell'involucro.

Eliminare il blocco.

Eliminare il blocco.
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n Aiuto in caso di anomalie

In caso di guasti non contemplati in questa tabella o che vi sia impossibile riparare, contattare
il nostro servizio clienti.

GARANZIA

A nostra discrezione eliminiamo - tramite riparazione o sostituzione- eventuali difetti nei materiali o vizi
di produzione presenti nell’apparecchio nel termine legale di prescrizione dei relativi diritti di reclamo. Il
termine di prescrizione & determinato in base alla legge vigente nel paese in cui 'apparecchio & stato
acquistato.

Il nostro impegno di garanzia € valido esclusiva- La garanzia perde validita in caso di:

mentese si verificano le seguenti condizioni: B tentativi di riparazione dell’apparecchio

®  uso corretto dell'apparecchio B modifiche tecniche dell’apparecchio

W rispetto delle istruzioni per l'uso B utilizzo non conforme (es. utilizzo commerciale
B utilizzo di pezzi di ricambio originali o comunale)

Sono esclusi dalla garanzia:
B danni alla verniciatura imputabili alla normale usura
B Parti soggette a usura contrassegnate nella scheda dei pezzi di ricambio con un riqguadro [xxx xxx (x)]

B Motori a combustione, per i quali si applicano le condizioni di garanzia separate del produttore in
questione

La garanzia comincia con I'acquisto da parte del primo utente finale. Fara fede la data sullo scontrino
originale. Per usufruire della garanzia in caso di necessita rivolgersi al proprio rivenditore o al centro as-
sistenza clienti autorizzato piu vicino presentando questa dichiarazione di garanzia e la prova d’acquisto.
Il presente impegno di garanzia non modifica i diritti legali di reclamo per vizi dell’acquirente nei confronti
del venditore.

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA CE

A questo mezzo dichiariamo che questo prodotto, nella versione da noi messa in circolazione, soddisfa
i requisiti delle direttive UE armonizzate, delle norme di sicurezza UE e degli standard specifici di pro-
dotto.

Prodotto Costruttore Procuratore

Robot tosaerba AL-KO Kober GmbH Andreas Hedrich

Tipo Hauptstralle 51 Ichenhauser Str. 14

Robolinho 4000 A-8742 Obdach D-89359 Kotz

Numero seriale Direttive UE Norme armonizzate

G1501502 2006/42/EG, 2004/108/EG EN 55014-1, EN 55014-2

2011/65/UE EN 61000-6-1, EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

Obdach, 19.05.2015 EN 60335-1, prEN 60335-2-107

{is. |

Ing. Klaus Rainer, Managing Director
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|l|\||
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B
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600 /490 / 245

cca 11,5

elektricky s 2 Zacimi nozi
3400/ECO 3000
30-60

5 mm na stupen

320

cca 2 000

35

cca 15
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Vybaleni pristroje

Udaje o zakladné/transformatoru

PFipojovaci napéti zakladny
Sekundarni napéti / proud / vykon

Emise hluku

9

vana v dB(A)

Akumulator

Napéti V

Kapacita Ah

Energie Wh

VYBALENIi PRISTROJE

B Vybalte pfistroj a jeho soucasti a zkontrolu-
jte v8e, zda nedoslo ke $kodam zplsobenym
prepravou. V pfipadé Skod zplsobenych pre-
pravou podle zaruénich podminek ihned in-
formujte svého prodejce, technika nebo ser-
visniho partnera AL-KO.

B Pro pfipad, Ze bude pfistroj pfedan dale,
uschovejte originalni obal a doprovodné do-
kumenty.

B Také pro navrat puvodniho obalu a privodni
dokumenty jsou povinné.

ROZSAH DODAVKY
Rozsah dodavky (1)

Hladina hlasitosti méfena v dB(A) / hladina hlasitosti garanto-

230V 16 A50 HZ

27VAC/22A/60VA

Lwa =63 /65 (K = 1,9)

252
44
116,5

K TETO PRIRUCCE

B Pred uvedenim do provozu si prectéte tuto
dokumentaci. To je pfedpokladem bezpecné
prace a bezporuchové manipulace.

B DodrZujte bezpeénostni a vystrazné pokyny
z této dokumentace a na zafizeni.

B Tato dokumentace je trvalou soucasti pop-
saného vyrobku a v pfipadé jeho prodeje by
méla byt pfedana kupujicimu.

Vysvétivky k symbolim

POZOR!

Presné dodrzovani téchto vystraznych
upozornéni zabranuje Skodam na zdravi
osob a / nebo vécnym Skodam.

B (1/1) Sekacka Robolinho o L o

B (1/2) Z&kladna Spemalm upozornéni prowsnaQneJS| po-

chopeni a manipulaci s pfistrojem.

B (1/3) RozSifovaci deska

B (1/4) OhraniCujici kabel (200 m) Likvidace

- N

(1/5) St’rucny navod Vyslouzilé pristroje, baterie nebo aku-

M (1/6) Navod k provozu ﬁ mulatory nelikvidujte s domovnim od-

B (1/7) Travnikové koliky (200 ks) padem!

B (1/8) Transformator EEEE Obal, pfistroj a pfislu§enstvijsgy vyro-
beny z recyklovatelného amterialu a likvi-
duji se odpovidajicim zplsobem.

Likvidujte v souladu s mistnimi pfedpisy.

Pro likvidaci existuji nasledujici moznosti:

B Prostfednictvim prodejce.

B Prostfednictvim znatkou CCR oznacené
sbérné stanice.
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Popis vyrobku

B Akumulator likvidujte pouze ve vybitém
stavu.

B Uzivatel je zodpovédny za vraceni akumula-
torll. To mize byt provedeno zdarma u pro-
dejce nebo technika AL-KO, pFip. servisniho
partnera.

POPIS VYROBKU

Tato dokumentace popisuje plné automatickou
akumulatorovou travni sekacku.

Symboly na pristroji

Treti osoby drzte stranou nebezpecné
oblasti!

laci.

Nohy a ruce udrZujte mimo Zaci Ustroji!

e Pozor! Zvlastni opatrnost pfi manipu-
ﬁi&‘
:l:]"
(]

Dodrzujte vzdalenost k nebezpecné

I»ﬂ\ oblasti.

Pfed uvedenim do provozu si pfectéte

M navod k pouziti!

Pfed zahajenim seceni vlozte PIN kod!

)

Na sekacce nejezdéte!

(3

POUZITi V SOULADU S URCENYM
UCELEM

Tento pfistroj je ur€en vyhradné k seceni trav-
niku v soukromém odvétvi. Jiné nebo rozsahlejsi
pouzivani plati za pouzivani v rozporu s uréenym
Ucelem.

MOZNE CHYBNE POUZITI
Tento pfistroj neni vhodny k pouzivani ve vere-

jnych zafizenich, parcich, sportovistich, resp. v
zemédélstvi a lesnictvi.

BEZPECNOSTNi UPOZORNENI

B Dodrzujte bezpe€nostni a vystrazné predpisy
v této dokumentaci a na vyrobku.

B Poskozené dily, transformator a akumulatory
vymeérite nebo nechejte opravit prostfednict-
vim prodejce, technika nebo servisniho part-
nera AL-KO.

B Uzivatel je zodpovédny za nehody s jinymi
osobami a za jejich majetek.

B Treti osoby drzte stranou nebezpecné ob-
lasti.

B Pristroj pouzivejte pouze v technicky bezvad-
ném stavu.

B Déti a ostatni osoby, které nejsou sezna-
meny s navodem k obsluze, pfistroj nesméji
pouzivat.

B Osoby se snizenymi fyzickymi, motorickymi
nebo dusevnimi schopnostmi nebo osoby
s nedostateCnymi znalostmi a zkuSenostmi
nesmi pfistroj pouzivat, vyjma pfipadl, kdy
jsou pod dozorem nebo vedenim odpovédné
osoby.

B  Béhem provozu se ujistéte, Ze déti nejsou
ponechany bez dozoru v blizkosti zafizeni,
nebo si se spotfebiem hrat.

B Télo a odév drzte stranou od Zaciho zafizeni.

B Presvédcte se, Zze se na travniku nenach-
azeji 24dné vétve, kameny nebo jiné pfed-
méty (napf. zahradnické nacini nebo hracky),
které by Robolinho svym fezacim bfitem pfi
prejeti mohl poskodit, nebo které by mohly
poskodit brit.

B Nikdy nepouzivejte Robolinho a zavlazovaé
travniku soucasné.

VAROVAN:I!

Presné dodrzovani téchto vystraznych
upozornéni muze predejit zranénim a/
nebo vécnym Skodam.

Specialni pokyny pro lepSi srozumitel-
nost a manipulaci.

BEZPECNOSTNi A OCHRANNA

ZARIZENI

B Ochranna zafizeni nelze obchazet, manipul-
ovat s nimi ani je odstrafovat. Nerespek-
tovani maze ohrozit vlastni zdravi i zdravi
jinych osob.

B Zkontrolujte napajeci kabel k zakladné za
Skodu.
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Prehled vyrobku

B K prevenci neimysiného, resp. nepovola-
ného zapnuti je pristroj Robolinho chranény
PIN kédem.

B Nepriblizujte ruce a nohy do blizkosti otace-
jicich se dilu. Vyckejte, nez se zastavi zaci
noze!

B P¥istroj Robolinho je vybaven bezpe¢nostnim
snimacem. PFi nadzvednuti pfistroje se mo-
tor i zaci noze zastavi béhem 2 sekund.

B Po kontaktu s prekdzkou se pfistroj
Robolinho vrati, zastavi a zméni svdj smér
jizdy.

B Pravidelné kontrolujte poSkozeni pfistroje a
zakladny.

B Poskozené pristroje a zakladnu nepouzi-
vejte.

PREHLED VYROBKU

Pfehled vyrobku (2) udava prehled o pfistroji.
2-1 Nabijeci kontakty

2-2 Naraznik

2-3 Konstrukce

2-4 Ovladaci panel (pod kryci klapkou)
2-5 Tlacitko STOP

2-6 Predni kolecka (fiditelna)

2-7 Nozovy talif

2-8 Hnaci kole¢ka

2-9 Rezny niz

2-10 Protahovaci nGz

2-11 Upevnovaci Sroub

POPIS FUNKCE

B Robolinho je plné automaticka, akumulato-
rova sekacka na travu, ktera se volné pohy-
buje v pfesné ohrani¢ené oblasti uréené k
seceni.

B Oblast seceni se vyznacuje ohranicujicim ka-
belem, ktery je pfipojen k zakladné.

B Pro nabiti jede Robolinho podél ohrani¢u-
jiciho kabelu na zakladnu.

B Pro seceni jsou z tovarny nainstalovany pro-
gramy seceni, mezi néz rovnéz patfi funkce
plosného a okruhového seceni. Tyto pro-
gramy seceni mohou byt zménény.

B Diky zvlastnimu usporadani nozl neni pose-
kana trava sbirana, ale zUstava na travniku
lezet mezi stébly travy, a ma tak mulcovaci
nebo hnojici Ucinek.

SENZORY

Robolinho je vybaven riznymi bezpecnostnimi
senzory (9).

Senzor zvedani

B Je-li Robolinho béhem provozu zdvizen za
konstrukci, senzor do 2 sekund zastavi nuz a
vypne pohon.

Narazové senzory a rozpoznavani prekazek

B Robolinho je vybaven senzory, které pfi kon-
taktu s prekazkami zajisti, Ze se zméni smeér
jizdy. Pfi narazu na prekazku se horni dil
konstrukce (9-1) lehce posune. Tim spusti
senzor zménu smeru.

Senzor naklonu sméru

B Je-li naklon svahu nebo sklon vice nez 35 %,
pfistroj Robolinho je vypnut senzorem nak-
lonu.

Senzor naklonu do strany

B PFi naklonech do strany vétsich nez 35 % je
pfistroj Robolinho vypnut senzorem naklonu.

Dest'ovy senzor

B Robolinho je vybaven destovym senzorem,
ktery pfi desti pferusi prubéh seceni a post-
ara se o to, aby se pfistroj Robolinho vratil
zpét na zakladnu.

Robolinho se po vypnuti pomoci bezpec-
nostniho senzoru znovu automaticky ne-

zapne. K opétovnému uvedeni do pro-
vozu chybu potvrdte a zruste stisknutim
multifunkéniho tlacitka.

TRANSFORMATOR
Transformator vyrabi proud pro zékladnu.
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Transformator

VAROVAN:I!

Poskozeni stfikajici vodou!
Transformator umistéte na suchém
misté chranéném pred stfikajici vodou.
Pfipojeni doporu€ujeme provést pres
ochranny spina¢ s jmenovitym svodo-
vym proudem < 30 mA!

MONTAZ
ﬂ Zde popsané poradi je nutné dodrzovat.

Q POZOR!
nebezpeci poranéni!

P¥i praci dbejte na bezpecny postoj!
Pouzivejte pracovni a ochranny odév!

Zakladna

B Zakladna se pfipojuje nizkonapétovym kab-
elem k napajeni (transformator) (6).

B Zakladna generuje fidici signal a vysila ho do
ohranicujiciho kabelu.

B Nazakladné jsou dva nabijeci kontakty, které
pfiléhaji k nabijecim kontaktim (10-1) na
pfistroji Robolinho® (10-2), jakmile pfijede k
zékladné.

B Na zakladné se nachazi [tlagitko HOME]
(1-9). Pri stisknuti tohoto tlaCitka Robolinho®
4000 ukonéi svoji aktualni ¢innost pro tento
den a najede samostatné zpét na zakladnu.

Nastaveni zakladny

1 Zakladnu (4-2) umistéte na stinné, pred
destém chranéné, rovné misto (5) v zahradé
a upevnéte ji travnikovymi koliky (4-1). Pfitom
dodrzujte stanovené rozméry (12-3).

Ohranicujici kabel

Ohranicujici kabel se upevnuje pomoci travniko-
vych kolikd. Nestaci-li pfilozeny ohraniCujici ka-
bel pro vasi travnikovou plochu, muzZete si u
svého prodejce, technika nebo servisniho part-
nera AL-KO opatfit odpovidajici prodluzovaci ka-
bel.

B Ohraniéujici kabel (6-2) 10 mm odizolujte a
pfipojte k jedné strané (6-1) zakladny, a po-
kladejte dale, jak je znazornéno (12), pficemz
dbejte na uvedené vzdalenosti.

B Abyste se vyhnuli Skodam pfi se€eni, dbejte
pfi pokladani ohranicujiciho kabelu na to, aby
cely lezel pfimo na zemi.

B Mista, na kterych ohraniéujici kabel nelezi
pfimo na zemi, zajistéte navic travnikovym
kolikem.

VAROVANI!
Poskozeni ohranicujiciho kabelu!

V oblasti polozeného ohranicujiciho ka-
belu travnik nefrézujte.

Kabelové rezervy

Aby bylo mozné rovnéz po nastaveni oblasti
seceni presunout zakladnu nebo rozsifit oblast
se€eni, mély by byt v pravidelnych rozestupech
vytvoreny kabelové rezervy (12-1) ohrani€ujiciho
kabelu. Zde vedte ohranicujici kabel kolem travni-
kového koliku zpét k pfedchozimu travnikovému
koliku, a poté pokracujte tak, jak je uvedeno, a za-
jistéte dalSim travnikovym kolikem.

O Pocet kabelovych rezerv muze byt vytvoren

podle vlastniho uvazeni.

Moznosti polozeni

Ohranicujici kabel mize byt poloZzen bud na trav-

niku (8-1), nebo rovnéz do 10 cm pod travnikem

(8-2). Polozeni pod travnik nechejte provést pro-

dejce.

O Je-li to treba, je mozné obé varianty také
zkombinovat.

Pokladani kabelu kolem prekazek
Pfi pokladani kolem prekazek musi byt dodrzeny
vzdalenosti znazornéné na obrazku (12).
Pri vzdalenosti 0 cm mezi kabely mize byt kabel
prejet. Nejlepsi feSeni ve vétsiné pfipadu.
Od vzdalenosti nejméné 30 cm Robolinho roz-
pozna vzdalenost jako cestu a pfekazku objede.
Pfi pokladani ohranicujiciho kabelu v prijezdech
(12-4) musi byt pro bezvadnou funkci pfistroje
Robolinho dodrzeny minimalni vzdalenosti k pfe-
kazkam a minimalni Sitka pro projeti znazornéné
na obrazku (12).

Krouceni ohrani€ujiciho kabelu vede k

porucham, protoze jsou zaménovany
vnitfni a vnéjsi strany.
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Montaz

Pripojeni ohranicujiciho kabelu k zakladné
1 Na konci polozeni ohrani€ujici kabel (6-2)
odizolujte a spojte pruzinovymi spojkami.

Pripojeni nizkonapét'ového kabelu k transfor-
matoru

1 Srouby od$roubujte pomoci roubovaku (6-3)
a nizkonapétovy kabel pfipojte k transforma-
toru (6-5).

O Kabely mohou byt libovolné pripojeny,
urcita polarita neni nutna.

2 Zastréte zastréku transformatoru do zasuvky
(6-4).

Otevieni zakladny

Kryt (7-3) Ize otevfit ke kontrole LED kontrolek pro
hledani chyby (v pfipadé chyby).

Zkontrolujte spojeni

Po pfipojeni kabelu musi svitit v§echny LED
kontrolky (7-1) a (7-2). Pokud tomu tak neni,
vytahnéte zastrcku a prekontrolujte, zda jsou
vSechny spoje a kabel na spravnych mistech
nebo zda nejsou poskozeny.

Zluta LED (7-1)
B sviti, kdyz je zakladna propojena s transfor-

matorem a funguje pfipojeni k transforma-
toru.

B blika pfi nabijeni pfistroje Robolinho.

Zelena LED (7-2)

B sviti, kdyz je ohranicujici kabel spravné po-
loZzen a smycka je v pofadku.

B blika a pak se vypne, kdyz neni smycka ohra-
nicujiciho kabelu v pofadku.

Pfilozeny lithium-iontovy akumulator

ﬂ podléha zakonim o nebezpeénych nak-
ladech. Soukromi uZzivatelé smi aku-
mulator transportovat po silnicich bez
dalSich povinnosti. Pfepravujte akumu-
lator pouze v pfipadé, Ze neni posko-
zeny. Akumulator musi byt béhem pre-
pravy zajistén tak, aby nepfiSel do styku
s ostatnimi pfedméty, proti zkratu a
nesamovolnému posunuti. Pfi zasilani
prostfednictvim tfetich stran (napf. spe-
dice nebo letecka preprava) dodrzujte
zvlastni ustanoveni a znaceni uvedena
na obalu.
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Ovladaci panel

OVLADACI PANEL

Ovladaci panel

3-1 Na [ LCD displeji ] se zobrazuje aktualni stav nebo navolené menu.

3-2 Stisknutim [ tlacitka STOP ] se Robolinho a Zaci noze zastavi béhem 2 sekund.
3-3 [ Tlagitko Sipka nahoru a doll ] slouzi k navigaci v menu a zménam hodnot.

3.4 [ Tlagitkem START/PAUZA ] se Robolinho spusti nebo se pferusi provoz. Pozor -

[ Multifunkéni tlagitko vpravo ]

pristroj se spusti cca po 2 minutach samocinné!

Potvrzeni (vyvolani menu, potvrzeni zmény hodnot)

Dale

Zménit
Aktivovat/deaktivovat
Ulozit/potvrdit

3-5

[ Multifunkéni tlagitko vievo |
3-6 Zrusit

Zpét (zavfit menu, pfi zadavani hodnot jit o hodnotu zpét)

3-7 [ Tlacitkem ON/OFF ] se Robolinho zapne resp. vypne.

3-8 [ Tlagitkem Menu ] je mozny rychly navrat do hlavniho menu z kazdého podmenu.

3-9

PIN A PUK KOD

B PIN kéd a PUK kod udrzujte mimo dosah ne-
povolanych osob.

B PIN kod mlze byt zménén maijitelem.

B PUK kdd Ize zajistit registraci na nasledujici
internetové strance:
0 http://robolinho.al-ko.com.

B Pfi trojim chybném zadani PIN koédu je nutné
zadat PUK kod.

B Po opakovaném chybném zadani PUK koédu
musite do dalSiho zadani vy¢kat 24 hodin.

UVEDENi DO PROVOZU

POZOR!
Pfed pouzitim Robolinho poprvé, dal
pristroj do nabijeci zafizeni pro nabijeni
baterie!

Priprava

Nez zahgjite uvedeni do provozu, umistéte
pfistroj Robolinho do jeho vychozi polohy na trav-
niku uréeném k seceni (12-3).

O Dodrzujte uréené rozméry.

[Tlacitkem HOME] je pferusen aktualni pribéh seceni. Robolinho jede na zak-
ladnu. Nasledujici den Robolinho zaéne dalSi plochou uréenou k seceni.

Zapnuti

AL-KO Robolinho
Modell R obolinho 4000
Softvér # xxxxxx

Sériové Cislo  xxxxxx

Ukazatel stavu
1 Robolinho se zapina stisknutim [ tlacitka ON/
OFF] (3-7).
O Na LCD displeji (3-1) se poté zobrazi
znéazornéné informace.
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Uvedeni do provozu

Volba jazyka

[ Volba jazyka ]
Cesky
Deutsch

Potvrdit

Odpovidajici jazyk zde musi byt zvolen pouze pfi
prvnim uvedeni do provozu.
1 Pomoci odpovidajicich [Sipek] (3-3) zvolte
pozadovany jazyk.
2 Potvrdte [multifunkénim tlacitkem] (3-5).
O Po potvrzeni se na LCD displeji (3-1) zo-
brazi [hldSeni o vioZzeni PIN].

PIN kod

Zadejte PIN z tovarniho nastaveni

PIN kéd z tovarniho nastaveni musi byt viozen
pouze pfi prvnim uvedeni do provozu. PIN kod je
z tovarny nastaven na [ 0000 ].

[ Registrace ]

Vlozeni PIN koédu
*kkk

1 Pomoci odpovidajicich [Sipek] (3-3) zvolte
pozadované Cislice a potvrdte vZdy pomoci
[multifunkéniho tlacitka] (3-6).

2 Stejnym zplsobem zadejte dal$i 3 pozado-
vané Cislice.
O Poté se na LCD displeji (3-1) zobrazi
okno pro zadani [zmény PIN].
Zmeéna PIN koédu
1 Zadejte novy PIN a zopakujte.
O Poté se na LCD displeji (3-1) zobrazi
[okno pro zadani data].
Nastaveni nebo zména data

Zadejte spravné datum a Cas, protoze je na nich
z4vislé dalSi programovani.

~
[ Zadatdatum ]
DD.MM.RRRR
13.06.2013
Dale

1 Pomoci odpovidajicich [Sipek] (3-3) zvolte
pozadované Cislice a potvrdte vzdy pomoci
[multifunkéniho tlagitka] (3-5).

O Po potvrzeni se na LCD displeji (3-1) zo-
brazi [okno pro zadani casul].

Pfi zadani roku (RRRR) museji byt
zadany pouze posledni Eislice, prvni dvé
mista 20XX jsou jiz pfednastavena.

Nastaveni nebo zména ¢asu

[ Zadeijte Gas | h
24 hodinovy format
7:00
Prerusit Potvrditj

1 Pomoci odpovidajicich [Sipek] (3-3) zvolte
pozadované Cislice a potvrdte vzdy pomoci
[multifunkéniho tlagitka] (3-5).

O Poté senalLCD displeji (3-1) zobrazi sta-
vové okno [nekalibrovano].

Kalibrovani

Ke kalibrovani pfistroj Robolinho nalezité umis-
téte (12-3).

13.06.2013 12:15 )
I Varovani !
Ménic startuje
Poplatek 80%
J

1 Po stisknuti [tlaCitka START] (3-4) se spusti
automaticky proces kalibrovani.
O Na LCD displeji (3-1) blika varovani
[spousti se pohon].
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Uvedeni do provozu

POZOR!

Po stisknuti [tlacitka START] se
spusti pohon.

Nedotykejte se rotujicich ¢asti.

Proces kalibrovani

Robolinho se pohybuje ke stanoveni sily signalu

nejprve pfimo pres ohranicujici kabel ven, pak na

zakladnu. Akumulator pfistroje Robolinho se na-

biji.
Robolinho musi pfi zajizdéni do zak-
ladny zUstat stat. Netrefi-li Robolinho pfi
zajizdéni do zakladny kontakty, jede po-
dél ohranicujiciho kabelu dale, dokud
kontakty netrefi, nebo se proces nepre-
rusi.

Zobrazeni po kalibraéni jizdé

Po kalibrovani se zobrazi pfedem nastavena

plocha k seceni z tovarny.

O Program seceni je aktivni, akumuléator se na-
biji.

Po ukon&eném uvedeni do provozu Ize s pfistro-

jem Robolinho s tovarné nastavenymi casy

seceni sekat bez dalSiho programovani.

Nasledujici ¢asy seceni jsou tovarné nastaveny:

Po — Pa: 7:00 — 10:00 a Po — Pa: 17:00 — 19:00

B Dodrzujte pfedpisy ohledné pracovnich dob
platnych ve vasi zemi.

PREHLED HLAVNIHO MENU
Lze volit nasledujici polozky menu:

Tydenni program
Programy Pocatecni body
Informace o pro-
gramu
Cas
Datum
Jazyk
Nastaveni vySky
stfihu
Kod PIN

Nastaveni Tény tlacitek

Hlavni na-

bidka Destovy senzor

Seceni okrajl
Kontrast displeje
Nova kalibrace

Tovarni nasta-
veni

Servis noze
Hardware

Software
Informace

Informace o pro-
gramu

Poruchy

B Pro otevieni hlavniho menu stisknéte tlacitko
menu [3-8].

B Zvolte pozadovanou polozku programu po-
moci [Sipek] (3-3) a potvrdte [multifunkénim
tla¢itkem vpravo] (3-5).

B Kazdé menu Ize opustit pomoci tla¢itka menu
[3-8].

PROGRAMOVE MENU
B Provedte nastaveni tydenniho programu.

B Podivejte se na programové udaje, napf. pro-
gram seceni.
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Programové menu

Nastaveni tydenniho programu

[ Tydenni program ]
*VSechny dny [X]
Pondéli [X]

Zpét Zmeénit

V tydennim programu budou nastaveny dny
v tydnu a doby, kdy ma roboticka sekacka

Robolinho samostatné sekat.

Polozka nabidky [VSechny dny]

B Je-li nastavena polozka menu 1 [VSechny
dny], bude Robolinho sekat kazdy den v nas-
tavenou dobu.
0O Symbol [X] ukazuje momentalné aktivni
den v tydnu.
Je-li nastavena polozka menu 2 [Den v
tydnu], bude Robolinho sekat v nastaveny
den a v nastavenou dobu.
Pomoci odpovidajici [Sipky] (3-3) zvolte poza-
dovanou polozku menu a potvrdte vzdy po-
moci [multifunkéniho tlacitka vpravo].
O Sledujte vysledek sekani a sekejte tak
dlouho, jak je potreba, dokud neziskate
udrZovany travnik.

-

1. Zvolte polozku menu [VSechny dny] pomoci [Sipky] (3-3) a potvrdte [multifunkénim tlagitkem vpravo]

(3-5).

2. Stisknéte [Sipku] (3-3) dold, dokud je aktivni [Zménit].
3. Zvolte polozku menu odpovidajici [Sipkou] (3-3) a potvrdte [multifunkénim tlaCitkem vpravo] (3-5).

Vysvétleni znacek
(1) Polozka menu
(2) Polozka menu
@) [
[R]
Seceni okraju
M]
(4) Cas spusténi

(5) Cas ukongeni

(6) [0-9]
Pevny po&atecni bod

[?]

Automaticky pocate¢ni bod

Nastaveni pocatecnich bodu

[ Hlavni nabidka ]
* Programy

Nastaveni
Zpét Potvrdit

VSechny dny (VSechny dny jsou zménény.)

Den v tydnu
Okno seceni je deaktivovano.

Robolinho sece vpravo podél ohrani¢ujiciho ka-
belu (1x). Po poseceni okraju Robolinho pokraduje v

seceni vymezené plochy.

Normalni seceni

Robolinho vyjede v pfedem zvoleny ¢as ze zakladny a
sece.

Robolinho se vrati v pfedem zvoleny ¢as zpét na zak-
ladnu.

Robolinho vyjede v pfedem zvoleny €as ze zvoleného
pocatecniho bodu a sece.

Pocate¢ni body budou automaticky ménény (dopo-
ruené nastaveni).

1. Pomoci tlacitka [Sipka nahoru] nebo tlacitka
[Sipka dol] zvolte polozku nabidky [Pro-
gramy], aby pfed polozkou nabidky svitil sym-
bol hvézdicky.

2. Potvrdte tlacitkem
vpravo].

[multifunkéni  tlacitko
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Programové menu

Vyvolani pocatecnich bodt

I T'zrogr’amy ] [ Pocatecni body ]
ydenni program *Bod X1 u [020m]
* Pocatecni body »
Zpst Potvrdit Bf)d X2u [975m]
Zpét Potvrdit

Pomoci tlagitka [Sipka nahoru] nebo tlacitka
[Sipka dold] zvolte polozku nabidky [Poca-
te€ni body], aby pfed polozkou nabidky svitil
symbol hvézdicky.
Potvrdte tlacitkem
vpravo].

Pomoci tla¢itka [Sipka nahoru] nebo tlagitka
[Sipka dold] zvolte polozku nabidky [Bod X*],
aby pfed poloZkou nabidky svitil symbol hvéz-
dicky.

Nastavte pozadované vzdalenosti, popf. nas-
tavte dalSi pocatecni body.
Potvrdte tlacditkem [multifunkéni
vpravo].

Opakovanym stlacenim tlacitka [tladitko na-
bidky] se vratte do hlavni nabidky.

[multifunkéni  tlagitko

tlacitko

B Prvni pocatecni bod se standardné
nachazi vzdy 1 metr vpravo od zak-
ladny a nelze jej zménit.

B DalSich 9 pocate¢nich bodu je stan-
dardné rozmisténo podél ohranicu-
jiciho kabelu (po 1. sekani okraju
nebo kompletni jizdé po smycce).

B Tyto pocate¢ni body lze zménit a
mohou byt naprogramovany podle
velikosti a charakteru oblasti sekani.

Uceni pocatecnich bodu

1.

Stisknutim tlaéitka [tlacitko START/PAUSE]

spustte postup.

O Dodrzujte pokyny na displeji. [UCeni
pocatecnich bodd]

2. Nastavte pocatecni bod X.
3. Poloha: Nastavte Y pomoci tlacitka [multifun-

kéni tlagitko vpravo].

B Nebude nastaven zadny pocate¢ni
bod.

B Délka smycky bude zméfena a
pocateéni body se automaticky pra-
videlné rozmisti po jeji délce.

B Pocate¢ni body mohou byt ma-
nualné upraveny.

MENU NASTAVENI

Datum, Cas, jazyk a Nastaveni nového kalibrovani
viz Uvedeni do provozu.

Zapnéte tony tlacitek na aktivni nebo neak-
tivni.

1.
2.

Vyberte [tony tlacitek].

Potvrdte [multifunkénim tlacitkem vpravo]
(3-5).

Tony tlagitek aktivujte i deaktivujte pomoci
[multifunkéniho tlagitka vpravo] (3-5).
PFislusny vybér potvrdte [tlaitkem menu]
(3-8).

Zapnuti destového senzoru na aktivni, nebo

neaktivni

1. Zvolte ve vedlejSi polozce Nastaveni
[Destovy senzor].

2. Potvrdte tlacitkem [multifunkéni tlacitko
vpravo).

3. Destovy senzor aktivujte €i deaktivujte po-

moci tlagitka [multifunkéni tlacitko vpravo].
Odpovidajici volbu potvrdte pomoci tlagitka
[tlaCitko nabidky] a vratte se zpét do hlavni
nabidky.

Nastaveni zpozdéni destového senzoru

1.

2
3
4

Zvolte v podpolozce Nastaveni [Zpozdéni
destového senzorul].

Potvrdte [Multifunkénim tladitkem vpravo].
Nastavte [Zpozdéni destového senzoru].
Odpovidajici volbu potvrdte pomoci [tlaCitka
Nabidky] a vratte se zpét do hlavni nabidky.

Funkce [Zpozdéni deStového senzoru]
slouzi k tomu, aby roboticka sekacka Ro-
bolinho® 4000 po najeti na zakladnu v
pfipadé desté znovu vyjela s ¢asovym
zpozdénim.

ECO

V rezimu ECO jsou otacky noze snizeny.
Tim je snizena hlasitost, Setfen akumu-
lator a prodlouzena jeho Zivotnost i doba
seceni modelu Robolinho.
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Menu nastaveni

Zména kontrastu displeje

1 Vyberte [kontrast displeje].

2 Nastavte [kontrast displeje] pomoci [Sipek]
(3-3) a potvrdte [multifunkénim tlacitkem
vpravo] (3-5).

3 Odpovidajici volbu potvrdte pomoci [tlacitka
menu] (3-8) a vratte se zpét do hlavniho
menu.

Navrat k tovarnimu nastaveni

1 Vyberte [tovarni nastaveni].

2 Znovu zadejte PIN kod a potvrdte.

3 Odpovidajici volbu potvrdte pomoci [tlacitka
menu] (3-8) a vratte se zpét do hlavniho
menu.

INFORMACNI MENU

Informaéni menu slouzi k vyvolani stavu softwaru,
stavu hardwaru, aktualnich nastaveni (informaci
o programu) a poruch. V tomto menu nelze pro-
vadét zadna nastaveni.

Servis noze

a tim i opotfebeni noze. Po dosazeni z
vyroby nastavené hodnoty se na displeji
objevi hlaseni ,Servis noze“. V zavislosti
na vysledku seceni nechte vymeénit ndz
nékterym prodejcem, technikem nebo
servisnim partnerem AL-KO. Citad se
pfitom nastavi zpét na nulu.

ﬂ Je Casove sledovan provoz motoru noze

Poruchy

Zobrazeni data, ¢asu a koédu chyby s hlasenim
o poru8e. Vypisuji se vSechna poruchova hlaseni
od uvedeni do provozu.

TIPY PRO SECENI

B Secte pfi vySce stfihu konzistentné 3 — 6 cm,
ne vice nez polovinu vysky travniku.

B Podle toho volte odpovidajici dobu seceni.

B Pokud otacky motoru na tézké travé vyrazné
vzrostou, zvyste vysku stfihu a secte vickrat.

Aby bylo mozné pIné vyuzit vykon-

ﬂ nost pristroje Robolinho, doporuéuje se
nechat pfistroj sekat v chladné denni
dobé.

NEBEZPECI!

Nebezpeci poranéni zacim nozem!

B Pred veSkerou udrzbou a opravami
vzdy sekaci robot vypnéte [tlaCitkem
ON/OFF].

B Transformator zakladny odpojte od
sité.

B Pfi udrzbé a péci na rotujicich a/
nebo zacich nastrojich vzdy noste
pracovni rukavice!

NASTAVENI VYSKY STRIHU

1. Vyberte [Nastaveni vysky stfihu].

2. Nastavte [Vysku stfihu] pomoci [Sipek] (3-3)
v krocich po 5 mm a potvrdte [Multifunk&nim
tlagitkem vpravo] (3-5).

3. Odpovidajici volbu potvrdte pomoci [tlagitka
Menu] (3-8) a vratte se zpét do hlavniho
menu.

O NoZovy talif se nastavi na nastavenou
vysku stfihu teprve tehdy, az zacne Ro-
bolinho sekat.

Vyska stfihu se pohybuje v rozsahu 3 —
6 cm vysky travniku. Existuje pét vySek
stfihu, které Ize nastavit ve stupnich po
5 mm.

AKUMULATOR

B |ntegrovany akumulator je pfi dodani ¢as-
te€né nabity. Za béZného provozu se akumu-
lator pristroje Robolinho nabiji pravidelné.

B Pfi 0% nabiti baterie pfistroj Robolinho sa-
mostatné najede na zakladnu a nabije aku-

mulator.
O Preruseni nabijeni akumulator neposko-
zuje.

B Zakladna je vybavena elektronickym monito-
rovacim systémem. Diky nému se nabijeni
automaticky ukonéi pfi dosazeni 100% stavu
nabiti.

B Stav akumulatoru se zobrazi na displeji.

B Dbejte na dostate¢ny kontakt nabijecich kon-
taktd (10-1) zakladny s kontaktnimi plochami
(10-2) na pfistroji Robolinho.

B Teplotni rozmezi pro nabijeni by mélo byt
mezi 0 a 40 °C.

B P¥i teplotach nad 45 °C vestavné ochranné
spinani zabrarfiuje nabijeni akumulatoru. Tim
je zabranéno poskozeni akumulatoru.

54

Robolinho 4000 ©



Udrzba

B Zkracuje-li se vyrazné provozni doba navz-
dory plnému nabiti, Ize akumulator prostfed-
nictvim prodejce, technika nebo servisniho
partnera AL-KO vyménit za novy originalni
akumulator.

B Jestlize je akumulator kvli starnuti nebo pfi-
li§ dlouhému uskladnéni vybity pod vyrobcem
ur¢eny prah, nelze jej jiz znovu nabit. Aku-
mulator a elektronicky monitorovaci systém
nechejte zkontrolovat, popf. vymeénit prode-
jcem, technikem nebo servisnim partnerem
AL-KO.

B Stav akumulatoru se zobrazi na displeji. Stav
akumulatoru kontrolujte po cca 3 mésicich.
Zapnéte pristroj Robolinho a zjistéte stav
akumulatoru. Popfipadé umistéte k nabiti na
zakladnu.

BV pfipadé uniku elektrolytu se musi vyplach-
nout vodou / neutralizator. V pripadé kontaktu
s o€ima, takze by mél byt konzultovan lékafr.

UDRZBA
POZOR!

Pfed provedenim libovolného tladitka
udrzba STOP!

NEBEZPECI!

Nebezpeci poranéni zacim nozem!

Pfi prepravé musi talif Zaciho noze
smérovat vZdy od téla.

B Zkontrolujte Robolinho, zakladnové stanice a
kabel z hlediska poSkozeni

B Poskozené dily a akumulatory vyménte / ne-
chejte opravit prostfednictvim prodejcu, tech-
nikd nebo servisnich partnerd AL-KO.

Preprava

B Pristroj Robolinho noste pouze za konstrukci.

B Pristroj Robolinho zastavujte pomoci [tlacitka
STOP] (3-2).

B Pristroj Robolinho vypinejte [tlacitkem ON/
OFF] (3-7).

NEBEZPECI!

Nebezpeci poranéni zacim nozem!

Pfi prepravé musi talif Zaciho noze
smérovat vzdy od téla.

Cisténi
NEBEZPECI!
Nebezpeci poranéni zacim nozem!
Pfi prepravé musi talif zaciho noze
smérovat vzdy od téla.

1 Jednou tydné dikladné vycistéte robotickou
sekacku smetackem nebo tkaninou.

O Nedostatecné odstranéné necistoty mo-
hou zhorsSit funkci.

2 Jednou tydné zkontrolujte Zaci nGz (2-9) kvali
poskozenim.

Skody na elektrice/elektronice kvli
nespravnému cisténil!

Zaci robot negistéte vysokotlakym &is-
ticem ani pod tekouci vodou. Vniknuti
vody muze znicit vypinace, akumulator,
motory a obvody.

Kontrola kontaktu
1 Kontaktni plochy (12-2) na robotické sekacce
v pfipadé znecisténi vycistéte tkaninou.
Popaleniny na kontaktnich plochach
naznacuji Spatny kontakt nabijeni.

O Pruziny na zéakladné ohnéte ven
(10-1).

Cisténi podvozku
1 Zachytavani travy (13-5) a vedeni (13-7) dlk-
ladné vycistéte smetackem nebo tkaninou.

Kontrola volného chodu kole¢ek

1 Jednou tydné dikladné vycistéte prostory
okolo kolec¢ek (13-1) smetackem.

2 Zkontrolujte volny chod a fiditelnost kole¢ek
(13-1).
O Pokud se kole¢ka (13-1) nepohybuji

volné, je nutné je uvolnit, nebo vymeénit.

Kontrola zakladny

1 Vytahnéte sitovou zastréku transformatoru.

2 Zkontrolujte znecisténi kontaktt (10-1) zak-
ladny a pfipadné vycistéte tkaninou.

3 Stisknéte a uvolnéte kontakty ve sméru zak-
ladny.

0 Kontakty se museji pruzinou vratit zpét
do své vychozi polohy.
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Udrzba

Pokud se kontakty nevrati pomoci pruzin
zpét do vychozi polohy, je nutné je zkon-
trolovat nebo nechat opravit specializo-
vanym prodejcem, technikem nebo ser-
visnim partnerem spolec¢nosti AL-KO.

Kontrola zakladny

Pred skladovani (v zimé) z Mahroboters nasledu-
jicich bodd musi byt uvedeno:

B PIné dobijte baterii.

Off sekacka na travu.

Clean Sekacka na travu.

Vymeérite poskozené fezné kotouce.

Sekacky na travu Skladujte na suchém, ne-
zamrzajici mistnosti.

OPRAVA

Opravy smi byt provadény pouze kompetentnimi
odborniky nebo nasimi servisnimi stfedisky AL-
KO.

POMOC PRI PORUCHACH

VSeobecné
Hlaseni zavady Mozna pri¢ina

Nizké napéti aku-
mulatoru

Defektni ohranicujici kabel,

Opotfebovany akumulator.

Vadna nabijeci elektronika.

Sekacka netrefi na nabijeci kontakty. u

Chybny kod PIN Byl zadan chybny kéd PIN.

Vysledek seceni

je nerovnomeérny. L. . 5
Secena plocha je prilis velka.

sekacka nenachazi zakladnu.

Pracovni doba sekacky je pfili$ kratka.

Opravy je povoleno pouze pouziti originalnich
nahradnich dild.

Vymeéna Zacich nozi

1 Vypnéte robotickou sekacku (3-7).

2 Robotickou sekacku polozte Zacimi nozi
nahoru.

3 Pomoci klice s otvorem 5,5 uvolnéte Srouby
(2-11).
4 Zaci noZe (14-5) vyjméte z jejich ulozeni.
UloZeni nozu ocistéte mékkym kartacem.
6 Instalujte nové noze a utdhnéte je Srouby.
0 Protahovaci noZe se zpravidla nemuseji
vymériovat.
V ptipadé silného znecisténi, které nelze odstra-
nit karta¢em, musi dojit k vyméné nozového talife
(13-3). Nevyvazenost mlize totiz vést k pfili§ vy-
sokému opotfebeni a funkénim porucham.

Poskozeni nespravnou opravou!
Ohnuté Zaci noze nesméji byt pfi posko-
zeni narovnavany.

[$,]

Reseni

Zkontrolujte, zda ohranicujici kabel
neni prerusen, popf. nechte promérit
servisnim partnerem AL-KO.

Zivotnost akumulatoru byla pre-
krocena. Nechte akumulator vyménit
servisnim partnerem AL-KO.

Nechte nabijeci elektroniku zkontrolo-
vat servisnim partnerem AL-KO.

Sekacku umistéte na zakladnu a
zkontrolujte, zda nabijeci kontakty
priléhaji.

B Nechte nabijeci kontakty zkontrolo-
vat a vymeénit servisnim partnerem
AL-KO.

Zadejte spravny koéd PIN. Mozné jsou
tfi pokusy, poté je nutné zadat kod
PUK.

Naprogramujte del$i pracovni doby.

Zmens$ete se¢enou plochu.
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Pomoc pfi poruchach

Hlaseni zavady

Sekacka sece v
nespravny ¢as.

Sekacka se
chvéje.

Kéd zavady

Hlaseni zavady

CNOO1: Tilt sen-
sor

CNO0O02: Lift sen-
sor

CNO005: Bumper
deflected

CNO0O07: No loop
signal

CNO017: Cal: si-
gnal weak

CNOO08: Loop si-
gnal weak

CNO010: Bad posi-
tion

CNO11: Escaped
robot

Mozna pricina

Pomér vysky stfihu k vysoké travé se
neshoduje.

Rezaci brity jsou tupé.

Trava blokuje nebo ztézuje obéh talife
fezaciho bfitu nebo motorového hfi-
dele.

Na sekacce je tfeba nastavit €as nebo
zacCatek a konec seceni.

Nevyvazeni fezaciho bfitu nebo jeho
pohonu.

Mozna pricina
B prekro¢en max. sklon

B Sekacka byla nesena.
B P¥ili§ strmy svah

V dasledku zdvizeni nebo ciziho té-
lesa doslo k vychyleni pouzdra smé-
rem nahoru.

Sekacka najela na prekazku a nemuze
se vyprostit, (kolize v blizkosti zak-
ladny).

Zadny signal smygky.
Chyba béhem kalibrace, signal smycky
je pilis slaby.

Slaby signal smyc¢ky.

Sekacka je mimo smyc¢ku.

Sekacka opustila pole.

Reseni

Vysku stfihu nastavte vyse, pak ji pos-
tupné snizujte na pozadovanou vysku.
Rezaci bfit vymérite nebo jej nechte
nabrousit servisnim partnerem AL-KO.
Namontuijte jej pomoci novych Sroubu.

Travu odstrarite a zajistéte, aby se talif
fezaciho bfitu mohl volné otacet.

Nastavte Cas.

Rezaci bfit a jeho talif zkontrolujte a
vycCistéte, popf. vymérite.

Reseni

Sekacku postavte na rovnou plochu a
potvrdte chybu.

Odstrarite cizi téleso.

B Zkontrolujte napajeni zakladny.
B Zkontrolujte smycku.
B Vypnéte a zapnéte transformator.

B Zkontrolujte napajeni zakladny.

B Zkontrolujte smy¢ku, pfip. je pfilis
hluboko zakopana

B Vypnéte a zapnéte transformator.

B Postavte sekacku na secenou
plochou.

B Smycka je zkfizena.

Zkontrolujte uloZzeni smycky (oblouky,
prekazky atd.).
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Pomoc pfi poruchach

Hlaseni zavady

CNO012: Cal: no
loop

CNO015: Cal: outs-
ide

CNO018: Cal: Colli-
sion

CNO038: Battery

CNO099: Recov es-
cape

CN104: Battery
over heating

CN110: Blade mo-
tor over heating

Mozna pri¢ina

Chyba béhem kalibrace, sekacka ne-
mohla najit smycku.

Chyba béhem kalibrace, kolize.

Akumulator je prazdny.

Vadny ohraniCujici kabel, sekacka ne-
nachazi zakladnu.

Opotfebovany akumulator.

Vadna nabijeci elektronika.

Sekacka netrefi na nabijeci kontakty.

Automatické odstranéni zavady neni
mozné.

Sekacka je mimo smycku.

Prehrata baterie — teplota akumulatoru

vy$8i nez 60 °C, vybiti neni mozné.

Prehraty sekaci motor, teplota > 80 °C.

Reseni

B  SekaCku postavte svisle ke
smycCce. SekaCka musi dokazat
prejet smycku.

Zkontrolujte napajeni zakladny.
ZKkontrolujte smy¢&ku.

Vypnéte a zapnéte transformator.
Kabel smycky je zkfizeny.

Odstranite prekazku.

B Zkontrolujte, zda v zakladné nejsou
zavady.

B Zkontrolujte nabijeci kontakty zak-
ladny.

B P¥ili§ dlouha smycka, pfili§ mnoho
izolovanych oblasti.

B Sekacka uvazla.

Zkontrolujte, zda ohranicujici kabel
neni prerusen, popf. jej nechte pro-
meéfit servisnim partnerem AL-KO.

Zivotnost akumulatoru byla pre-
kro€ena. Nechte akumulator vyménit
servisnim partnerem AL-KO.

Nechte nabijeci elektroniku zkontrolo-
vat servisnim partnerem AL-KO.

B Sekacku umistéte na zakladnu a
zkontrolujte, zda nabijeci kontakty
priléhaji.

B Nechte nabijeci kontakty zkontrolo-
vat a vyménit servisnim partnerem
AL-KO.

Zavadu odstrante ru¢né.

Sekacku postavte na zakladnu.

Nouzové vypnuti probiha prostred-
nictvim elektronického monitorovani.
Pristroj nepokladejte na zakladnu. Se-
kacku vypnéte a akumulator nechte
vychladnout.

Sekacku vypnéte a nechte vych-
ladnout. Pokud se zavada vyskytne
znovu, nechte sekacku zkontrolovat
servisnim partnerem AL-KO.
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Pomoc pfi poruchach

Hlaseni zavady Mozna pri¢ina Reseni
CN119: R-Bumper Sekacka najela na pfekazku a nemGze Odstrarite prekazku a potvrdte hlaseni
deflected se z bezpec€nostnich divodu vyprostit, = poruchy.
CN120: L-Bumper napf. kolize v blizkosti zakladny.
deflected
CN128: Recov Im- Najeti na pfekazku nebo opusténi Odstrarnite prekazku, zkontrolujte vy-
possible smycky -> couvani neni mozné, se- chyleni pouzdra.
kacka se nemuze vyprostit.
CN129: Blocked Motor levého kola je zablokovany. Odstrarite blokovani.
WL
CN130: Blocked Motor pravého kola je zablokovany. Odstrarite blokovani.
WR

U poruch, které nejsou uvedeny v této tabulce nebo které nedokazete odstranit sami, se laskavé
obratte na nas pfisluSny zakaznicky servis.

ZARUKA

Pfipadné materialové nebo vyrobni vady na pfistroji odstranime béhem zakonné promiceci |haty pro
naroky na odstranéni vad podle nasi volby opravou nebo dodanim nahradniho vyrobku. Promiceci lhuta
je ur€ena pravem dané zeme, ve které byl pfistroj zakoupen.

Nas pfislib zaruky plati jen v pfipadé: Zaruka zanika v pfipadé:

B Fadné manipulace s pfistrojem B pokusl o opravu pfistroje

B dodrzovani navodu k obsluze B technickych uprav pfistroje

B pouziti originalnich nahradnich dill B pouziti v rozporu s uréenim (napf. komeréniho

nebo komunalniho pouziti)

Ze zaruky jsou vylouceny:

B poskozeni natéru zpusobena béznym opotfebenim

B dily podléhajici opotfebeni, které jsou oznaceny na seznamu nahradnich dilli ordmovanim [xxx xxx
)1

B Spalovaci motory — pro ty plati vlastni zaruéni ustanoveni pfislusného vyrobce motoru

Zaru¢ni doba pocina bézet dnem nakupu koncovym odbératelem. Urcujici je datum na originalnim dok-
ladu o koupi. V pfipadé uplatnéni zaruky se prosim obratte s timto prohlaSenim o zaruce a dokladem o

zakonné naroky kupujiciho na odstranéni vady v(¢i prodavajicimu nedotéeny.
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n Prohlaseni o shodé ES

PROHLASENI O SHODE ES

Timto prohlasujeme, Ze tento vyrobek, ktery byl nami uvedeny do obéhu, odpovida provedeni podle
pozadavkd harmonizovanych smérnic EU, bezpeénostnich norem EU a produktovych standardu.

Vyrobek Vyrobce Odpovédny zastupce

Roboticka sekacka AL-KO Kober GmbH Andreas Hedrich

Typ Hauptstralle 51 Ichenhauser Str. 14

Robolinho 4000 A-8742 Obdach D-89359 Kotz

Sériové Cislo Smérnice EU Harmonizované normy

G1501502 2006/42/ES, 2004/108/ES EN 55014-1, EN 55014-2

2011/65/EU EN 61000-6-1, EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

Obdach, 19.05.2015 EN 60335-1, prEN 60335-2-107

L.\

Ing. Klaus Rainer, Managing Director
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Az eredeti hasznalati utmutaté forditasa

AZ EREDETI HASZNALATI UTMUTATO
FORDITASA
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Az eredeti hasznalati utmutaté forditasa.......... 61
Muiszaki adatoK............cceeveeniiniiiiienieeiecene 61
A gép kicsomagolasa............cccceevveeiiiieenienens 62
Szallitmany tartalma...........cccccceeevieeecieeceee 62
A KEZIKONYVNOZ........ovv e 62
Termékleiras

Rendeltetésszerl hasznalat................ccoceeeueee 63
Lehetséges hibas hasznalat..............c.ccoec.ee... 63
Biztonsagi utasitasok...........cccccvevvveeiiiieennnenn, 63
Biztonsagi és védbberendezések.................... 63
Termékattekintés..........cooceveiiiiiiniiicecee

Mikodés leirasa...
ErZEKEIOK. ...
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Toémeg [kg]

Flnyirérendszer
Motor vagékés Ford./perc

‘‘‘‘‘ Vagasi magassag [mm]
|l|\||

5 fokozatu vagasi magassag beallitas

Vagoszélesség [mm]

B

Max. nyirandé felilet m2-ben

Gyepfellilet max. lejtése %-ban
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INfOrmacios menU..........ccovieeeiiieeiiee e 72
FUnyirasi tippek.......ccccovvreiiniiiiiicniccee 72
Vagasi magassag bedllitasa.............ccoceeveeee 72
AKKUMUIALOT ... 72
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JaVItAS. ..o 74
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600/490/ 245

kb. 11,5

Elektromos 2 vagokéssel
3400/ ECO 3000
30-60

5 mm fokozatonként

320

kb. 2 000

35

kb. 15
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A GEP KICSOMAGOLASA

A gép kicsomagolasa

Dokkol6 allomas/transzformator adatai
Dokkol6 allomas csatlakozasi fesziiltsége
Szekunderfesziiltség/aram/teljesitmény

Zajkibocsatas

Akkumulator
Fesziiltség V
Kapacitas Ah
Energia Wh

Csomagolja ki 6vatosan a gépet és a kom-
ponenseit, és ellenérizzen minden alkatrészt
szallitasi sérulésekre. Szallitasi sérilés ese-
tén értesitse a garancialis feltételeknek meg-
feleléen azonnal értesitse AL-KO szakkeres-
kedéjét, szereldjét vagy szervizpartnerét.
Tartsa meg a készililék csomagolasat és a
hozza tartoz6 papirokat arra az esetre, a gé-
pet szallitani kell.

Szintén a visszatérését az eredeti csoma-
golas és a kiséré dokumentumokra van szuk-
ség.

SZALLITMANY TARTALMA

Szallitmany tartalma (1)

Zajszint dB(A)-ban mérve / garantalt zajszint dB(A)-ban

230V 16 A50 HZ

27VAC/22A/60VA

Lwa =63 /65 (K = 1,9)

252
44
116,5

A KEZIKONYVHOZ

B Az lizembe helyezés elétt olvassa at ezt a do-
kumentumot. Ez a zavarmentes munkavég-
zés és a hibamentes kezelés feltétele.

B Ugyeljen a kézikényvben és a terméken talal-
haté biztonsagi el6irasokra és figyelmeztet6é
utalasokra.

B Ez a dokumentacié a benne leirt termék ko-
telez6 tartozéka, és a termék eladasa esetén
at kell adni a vasarlonak.

Jelmagyarazat

FIGYELEM!

A jelen figyelmeztetd utasitasok pontos
betartasaval kerllheti el a személyi sé-
rulést és / vagy vagyoni kart.

B (1/1) Robolinho fiinyiré - . _ . . .

B (1/2) Dokkol allomas Kglopleges |r’1f05maC|c'>k a jobb érthet6-
ség és kezelés erdekében.

B (1/3) Bovité lemez

B (1/4) Hatarolokabel (200 m) Hulladékkezelés

= . ,,

(1/5) Rovid ’|s.merte’to’ A hasznalaton kiviili berendezéseket,
®  (1/6) Kezelési utasitas E elemeket és akkumulatorokat ne hely-
B (1/7) Fufogak (200 db.) ezze a haztartasi hulladék kozé!

B (1/8) Transzformator Emm A csomagolas, a gép és a tartozekok
Ujrahasznosithaté anyagokbdl készultek,
ezért ennek megfeleléen kell elvégezni a
hulladékkezelésiiket.
Az artalmatlanitast a helyi eléirasoknak megfel-
eléen kell végezni.
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Termékleiras

Az artalmatlanitasi lehet6ségek a kdvetkezdk:
B A szakkereskedésben.
B CCR jelzési hulladékudvarban.

B Az akkumulator artalmatlanitasa csak toltet-
len allapotban térténhet.

B Afelhasznald koteles az akkumulatort leadni.
Ezt egy AL-KO szakkereskeddnél, illetve egy
szervizpartnernél dijmentesen teheti meg.

TERMEKLEIRAS

Jelen dokumentum a teljesen automatikus, akku-
mulatorrél izemeltetett flinyirét irja le.

Szimboélumok a késziiléken

Harmadik személyeket tartson tavol a
/Q\ veszélyzonatol!

Figyelem! A kezelésnél kildnos
6vatossagot tanusitson.

Ty Kezeit as labait tartsa tavol a vagoés-
EJ zerkezettol!

I ﬂ\ Tartson tavolsagot a veszélyterilethez.
Aad

Uzembe helyezés elétt olvassa el a ke-
zelési utasitast!

Nyiras el6tt adja meg a Pin-kédot!

Ne haladjon a flnyiréval!

RENDELTETESSZERU HASZNALAT

Ez a készilék privat terlleten alkalmas
finyirasra. Amennyiben egyéb, vagy a megadott
eléirasoknak nem megfelel6 célokra hasznalja a
berendezést, az nem rendeltetésszerii hasznalat-
nak szamit.

LEHETSEGES HIBAS HASZNALAT

Ez a készilék nem alkalmas nyilvanos terulete-
ken, parkokban, sportlétesitményekben, valamint
kertészeti és erdészeti terlileteken valé hasznala-
tra.

BIZTONSAGI UTASITASOK

B Ugyeljen a kézikdnyvben és a terméken talal-
haté biztonsagi el6irasokra és figyelmeztet6
utalasokra.

B A sérilt alkatrészeket, transzformator és ak-
kumulatorokat az AL-KO szakkereskeddvel,
technikussal vagy a szervizpartnerrel cserél-
tesse ki vagy hozassa rendbe.

B  Mas személyek baleseteiért és azok tula-
jdonaért a hasznalo viseli a felelésséget.

B Harmadik személyeket tartson tavol a veszé-
lyes terlletrél.

B Aberendezést csak akkor hasznalja, ha mis-
zakilag kifogastalan allapotban van.

B Gyerekek és olyan személyek, akik a ke-
zelési utasitast nem ismerik a késziléket
nem hasznalhatjak.

B A sérilt alkatrészeket és akkumulatorokat az
AL-KO szakkereskedével, technikussal vagy
a szervizpartnerrel cseréltesse ki vagy hoz-
assa rendbe.

B Mikodés kézben, hogy a gyermekek ne ma-
radjanak felligyelet nélkiil az a készlilék ko-
zelében, vagy jatszanak a készulékkel.

B Avagomitél tartsa a testrészeit és a ruhaza-
tat tavol.

B Ellenérizze, hogy nincsenek-e agak, kdvek
vagy mas olyan targyak (pl. kerti szerszam
vagy jatékok) a nyitorr gyepen,melyen athal-
adva a Robolinho fiinyiré kése megsérilhet
vagy ez altal sérulhet meg.

B Ne hasznaljon egyideji fliont6z6 késziiléket
Is Robolinho fiinyirét.

FIGYELMEZTETES!

A figyelmeztet6 utasitasok pontos betar-
tasaval elkerllhet6 a személyi- és/vagy
targyi sérulések.

Specialis Utmutatasok az érthetéség és
a kezelés javitasara

BIZTONSAGI ES VEDOBERENDEZESEK

B A biztonsagi berendezéseket nem szabad
kiiktatni, moédositani vagy eltavolitani. Ennek
figyelmen kivil hagyasa esetén a sajat és
masok testi épségét is veszélyeztetheti.

B Ellenérizze a tapkabelt a bazisallomas sérdilt.

B A Robolinho a véletlen ill. illetéktelen bekap-
csolas ellen Pin-koddal védett.
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Termékattekintés

B Kezek és labak nem forog a kdzelben Hozd
alkatrészek. Varja meg, mig leall a vagokés!

B A Robolinho biztonsagi érzékel6vel van fels-
zerelve. A gép felemelése esetén a motor és
a kés 2 masodpercen belll leall.

B Akadalyba utkézve a Robolinho visszalép,
megall és a haladasi iranyat megvaltoztatja.

B A flinyirét és a dokkolo allomast rendszere-
sen ellendrizni kell karosodasok szempont-
jabal.

B A sérilt készuléket és dokkol6 allomast ne
hasznalja.

TERMEKATTEKINTES

A termékodsszefoglald (2) attekintést ad a kés-
zulékrol.

2-1 Toltécsatlakozo

2-2 Utkdzo

2-3 Burkolat

2-4 Kezel6panel (fedél alatt)

2-5 STOP gomb

2-6 Elulsé kerekek (kormanyozhato)
2-7 Késtanyér

2-8 Meghajtott kerekek

2-9 Vagokés

2-10 Terel6kés

2-11 Rogzitécsavar

MUKODES LEIRASA

B A Robolinho egy teljesen automata, akkumu-
latorral hajtott flnyiro, amely a kijeldlt nyirasi
terlileten szabadon mozog.

B Aterlletet egy, a dokkolo allomashoz csatla-
koz6 hatérolovezeték hatarozza meg.

B Az akkumulator feltdltéséhez a Robolinho a
kabel mentén a dokkolé allomashoz megy.

B Nyirashoz a gyartd nyirasi programokat te-
lepitett, melyek tartalmazzak a fellleti és a
szélnyirasi funkciokat is. Ezek a flinyir6 pro-
gramok modosithatok.

B Akések kilonleges elrendezésének készon-
hetéen a levagott fivet a gép nem gydjti
0ssze, hanem mulcsozza, ill. tragyazza a gy-
epet, igy a levagott fii a gyepen marad.

ERZEKELOK
A Robolinho kiilonféle biztonsagi érzékelékkel (9)
van felszerelve.

Emel6 érzékeld

B Ha Gzemelés kdzben a Robolinho burkolatat
megemeli akkor az érzékelé 2 masodpercen
beldl leallitja a kést és kikapcsolja a mozgato
meghajtasat.

Utkozésérzékelok és akadalyfelismerés

B A Robolinho olyan érzékel6kkel van fels-
zerelve, melyek akadalyhoz éréskor gondo-
skodnak a haladasi irany megvaltoztatasarol.
Akadalyba utk6zéskor a készUlék fels6 része
(9-1) kissé eltolodik. Ekkor az érzékel6 irany-
valtasra utasitja a gépet.

Menetirany szerinti délésszogméro

B 35%-ot meghalad6 emelked6 vagy lejt6 ese-

tén a Robolinho a d6élésszdgmeéré altal lekap-
csolodik.

Oldald6lésszog-érzékel6

B 35%-ot meghaladé oldal iranya déléskor a
Robolinho -t az oldaldélésszdg-érzékeld le-
kapcsolja.

Esd6érzékeld

B A Robolinho eséérzékelbvel van felszerelve,
amely esd esetén megszakitia a nyirasi
folyamatot, és gondoskodik arrél, hogy a
Robolinho visszamenjen a bazisallomasra.

A Robolinho egy biztonsagi érzékel6 al-
ﬂ tali kikapcsolast kvetéen nem indul au-
tomatikusan Ujra. Az Ujrainditdshoz a hi-
bat a tébbfunkciés gomb lenyomasaval
nyugtazni kell, és el kell haritani.

TRANSZFORMATOR

A dokkol6 allomas szamara a transzformator szol-
galtatja az aramot.

FIGYELMEZTETES!

Fréccsend viz okozta karosodas

A transzformatort egy szaraz, froccsend
viztél védett helyre kell telepiteni.

Az elektromos csatlakoztatasnal ajanlott
olyan Fl-relé bekotése, amelynek névle-
ges arameértéke <30mA!
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Osszeszerelés

OSSZESZERELES

Az itt leirt sorrendet kotelezéen be kell
tartani

e FIGYELEM!
sériulésveszély!

Munkavégzés kozben lgyeljen arra,
hogy biztonsagosan alljon!

Viseljen munka- és védéruhazatot!

Dokkolé allomas

B A dokkol6 allomas az alacsonyfeszultségl
kabellel csatlakozik az aramellatashoz (tran-
szformator) (6).

B A dokkol6 allomas egy vezérl6 jelet general,
amit a hatarolévezetékre kuld ki.

B A bazisallomason két toltékapcsolat talal-
hatd, amelyek a télt6kapcsolatokra (10-1) cs-
atlakoznak a Robolinho® (10-2), amint az
elérte a bazisallomast.

B A bazisallomason talalhatdé a [HOME-gomb]
(1-9). Ennek a gombnak a lenyomasakor a
Robolinho® 4000 azonnal felhagy az aktualis
tevékenységével, és 6nalléan visszamegy a
dokkol6 allomasra.

Dokkol6 allomas felallitasa

1 A dokkolé allomast (4-2) a kert es6tdl védett
arnyékos sik tertletére (5) helyezze és rog-
zitse fllkampokkal (4-1). A megadott mérete-
ket (12-3) tartsa be.

Hatarolovezeték

A hatarolévezetéket a fllkampokkal kell régziteni.
Amennyiben a készilékkel szallitott hataroldka-
bel nem lenne elég a fifelllethez, az AL-KO ke-
reskeddnél, technikusnal vagy a szervizpartneré-
nél beszerezhet6é a megfelelé hosszabbité kabel.

B Tavolitsa el a hatarolékabel (6-2) szigetelé-
sét 10 mm hosszan és csatlakoztassa a dok-
kold allomas (6-1) oldalan és az abrazolt (12)
maodon fektesse le, kdzben figyeljen a mega-
dott tavolsagokra,

B Ahatarolovezeték sériilésének elkerllése ér-
dekében a lefektetésekor ligyeljen arra, hogy
az mindenhol kézvetlendl a foldon fekidjon.

B Azokon a helyeken, ahol a hatarolévezeték
nem fekszik kdzvetlendl a foldon, ott tovabbi
fllkampdkkal biztositsa

FIGYELMEZTETES!
A hatarolovezeték karosodasa

A telepitett hatarolovezeték kodzelében
ne végezzen gyepszell6ztetést.

Vezetékrahagyas

Annak érdekében, hogy a nyirési terilet kial-
akitasa utan vagy a nyirasi terllet bévitésekor
a dokkol6 allomas eltolhato legyen, egyenlé ta-
volsagokban tartalékvezetéket (12-1) kel besze-
relni a hatarolévezetékbe. Ehhez hurkoljon koriil a
hatarolévezetékkel egy fllkampot és kerilje meg
visszafelé az el6z6 fllkampét, majd a vezetéket az
abranak megfeleléen vezesse tovabb és rogzitse
még egy flkampoéval.

0 A vezetékrahagyasok szamat sajat belatasa

szerint hatarozza meg.

Lehetséges lefektetési médok

A hatarolévezeték elhelyezheté a gyepen (8-1)

csakugy, mint 10 cm-rel a gyep alatt (8-2). A gyep

ala telepitést bizza szakemberre.

O Szikség esetén a két moédszer kombinal-
hato.

Akadalyok korbekeritése vezetékkel
Akadalyok kortili fektetéskor a rajz (12) szerinti ta-
volsagokat tartsa be.

A kabelek kdzotti 0 cm tavolsag esetén ramehet-
nek a kabelre. A legtdbb esetben ez a legjobb me-
goldas.

A legaldbb 30 cm tavolsag folott a Robolinho a
tavolsagot utként érzékeli és kikerlli az akadalyt.
A hatarolovezeték atvezetésekben (12-4) torténd
fektetésekor a Robolinho tokéletes miikodése ér-
dekében be kell tartani a rajzon (12) megadott leg-
kisebb tavolsagokat az akadalyoktol és a legki-
sebb atvezetési szélességeket.

A hatarolévezetékek keresztezddése
Uzemzavart okoz, mivel itt a bels¢ és
kiils6 oldalak felcserélédnek.

Hatarolovezeték csatlakoztatasa a dokkolo

allomashoz

1 A hatérolévezeték (6-2) fektetése utan szi-
getelést eltavolitani és rugds csatlakozé du-
goval 6sszekapcsolni.

Alacsony fesziiltségii vezeték csatlakozta-

tasa a transzformatorhoz

1 A csavarokat csavarhuzéval (6-3) oldani és
a kisfeszultségli vezetéket a transzformator-
hoz (6-5) csatlakoztatni.
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Osszeszerelés

O A vezetékeket tetszés szerint csatlakoz-
tathatja, nem kell a polaritasra tgyelni.
2 A transzformator halézati csatlakozéjat a
halézati dugaljba (6-4) dugni.

Dokkolé allomas nyitasa

A fedél (7-3) a LED-kijelz6k hibakereséséhez
(hiba esetén) kinyithato.

Csatlakozas ellendrzése

A vezetékek csatlakoztatasa utan a LED-eknek

(7-1) és (7-2) vilagitaniuk kell. Amennyiben a

LED-ek nem vilagitanak, huzza ki a halozati csat-

lakozét, és ellendrizzen minden csatlakozast és

vezetéket, hogy megfeleléen illeszkedik-e, vagy

nem sérilt-e.

Sarga LED (7-1)

B Vilagit, ha a dokkolé allomas csatlakozik a
transzformatorhoz, és a transzformator aram
alatt van.

B 3 Robolinho téltésekor villog.

Z4ld LED (7-2)

B Vilagit, ha a hatarolovezeték lefektetése és a
hurok megfelel6.

B Villog, majd kialszik, ha a hataroléveze-
ték-hurok nem megfeleld.

A veszélyes aruk széllitasardl szolo tor-
ﬂ vény el6irasoknak kell megfelelnie a
benne talalhaté Li-ion akkumulatornak.
Tovabbi feltételek nélkil szallithatd ko-
zUton a magancélu hasznalatban 1évé
akkumulator. Csak akkor szallitsa az ak-
kumulatort, ha az sérulésmentes. Emel-
lett mas targyakkal valo érintkezés rovid-
zar és akaratlan elcsuszas ellen biztosi-
tani kell az akkumulatort. Harmadik fél
altali szallitas esetén (pl. szallitmanyo-
zas vagy légi szallitas) esetén lgyeljen
a csomagolasra és a jeldlésre vonatkozé
kulonleges kovetelmények betartasara.
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Kezel6panel

KEZELOPANEL

Kezel6panel

3-1 Az [ LCD-Display ] mutatja az aktualis allapotot vagy a kivalasztott mendt.

32 A [ STOP-gomb ] miikodtetése ledllitia a Robolinho -t és a kést 2 masodpercen

beldl.

A [ nyilbillenty(ik fel és le ] szolgalnak a meniiben valé mozgasra és az értékek

A [ START/PAUSE-gombokkal ] lehet a Robolinho t elinditani vagy az lizemelését

megszakitani. Vigyazat - a késziilék kb. 2 perc utan 6nalléan elindul!

Jovahagyas (egy mend betoltése, értékek megvaltoztatasanak jévahagyasa)

33 megvaltoztatasara.
3-4

[ Multifunkciés gombok jobb ]
3.5 Tovabb

Megvaltoztatni
Aktivalni /deaktivalni
Menteni / Confirm

[ Multifunkciés gomb bal ]
3-6 Megszakitas

Vissza (menl bezarasa, értékek bevitelekor egy értékkel visszalépni)

3-7 Az [ ON/OFF-gombbal ] lehet a Robolinho -t be - ill. kikapcsolni.

38 A [ Menl-gombbal ] lehetséges minden almenlbdl gyorsan visszaugrani a fémen-

Ube.

3-9

A [ HOME-gombbal ] lehet megszakitani a nyirasi miveletet. A Robolinho a dok-

kol allomashoz megy. A Robolinho masnap a kévetkezd nyirasi terilettel kezd.

PIN- ES PUK-KOD

B A PIN- és PUK-kédot illetéktelenek eldl el-
zarva tartsa.

B A PIN-kédot a tulajdonos megvaltoztathatja.

B A PUK-koéd a kovetkezd internet oldalon tor-
ténd regisztralassal biztosithaté:

0O http://robolinho.al-ko.com

B  Ha haromszor hibdsan adja meg a PIN-
kodot, meg kell adnia a PUK-kodot.

B A PUK-kéd tobbszori hibas megadasa ese-
tén varni kell 24 6rat az ujboli bevitelig.

UZEMBE HELYEZES

FIGYELEM!

Hasznalata el6tt a Robolinho el6szor,
tedd az egységet a tolt6berendezés,
hogy téltse fel az akkumulatort!

El6készités

Az Uzembe helyezés elinditasa el6tt helyezze a
Robolinho -t a kit(izétt nyirasi terlleten (12-3) ki-
indulasi helyzetbe.

0 Ugyeljen a megadott tavolsagértékekre.

Bekapcsolas

AL-KO Robolinho
Modell R obolinho 4000
Softvér # xxxxxx

Sériové ¢islo  xxxxxx

Allapotjelzés
1 A Robolinho t az [ ON/OFF-gomb ] (3-7)
megnyomasaval kapcsolja be.

O Az LCD-kijelzén (3-1) ekkor az abrazolt
informéaciék jelennek meg.
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Uzembe helyezés

Nyelv kivalasztasa

[ Nyelv kivalasztasa ]

Englisch
Német

Jovahagy
A nyelvet csak az elsé Uzembe helyezéskor kell
kivalasztani.
1 Akivant nyelvet a megfeleld [nyilbillentylkkel
kivalasztani] (3-3).
2 A [Multifunkciés gombbal] (3-5) jovahagyni.
O A jovahagyast kévetéen az LCD-kijelzén
(3-1) [Bejelentkezés PIN bevitele] jelenik
meg.

PIN koéd

Gyari PIN-kédot bevinni

A gyari PIN-kddot csak az els6 izembe helyezés-
kor kell beadni. A PIN-kéd gyarilag [ 0000 ] -ra van
beallitva.

[ Bejelentkezés | h
PIN-k6d megadasa
*kkk
J

1 A megfelelé [nyilgombokkal] (3-3) kivalasz-
tani a kivant szamokat és minden esetben a
[Multifunkcios billentytvel] (3-6) jévahagyni.

2 A kovetkez6 harom szammal hasonléan jar-
jon el.

0O Ezutan az LCD-kijelz6n (3-1) a [PIN
megvaltoztatasa] beviteli mezé jelenik
meg.

PIN-k6d megvaltoztatasa

1 Adja meg az 0j PIN-kédot, majd ismételje
meg.

O Ezutan az LCD-kijelzén (3-1) a [Datum
beviteli mezé] jelenik meg.

Datum beallitasa vagy megvaltoztatasa

A datumot és az id6ét pontosan allitsa be, mert a
tovabbi programozas ezen alapszik.

N
[ Datumot bevinni ]
EEEE.HH.NN
2013.06.13
Tovabb
J

1 A megfelel6 [nyilgombokkal] (3-3) kivalasz-
tani a kivant szamokat és minden esetben a
[Multifunkcios billentyiivel] (3-5) jévahagyni.
0O Jovéahagyas utan az LCD-kijelzén (3-1)

az [id6 beviteli mezd] jelenik meg.

Minden évmegadaskor (EEEE) csak az

ﬂ utols6 szamjegyeket kell megadni, az
elsé két helyiérték 20XX mar elére meg
van adva.

Idépont beallitasa vagy valtoztatasa

[ Adja meg az id6t |
24 6ras formatum
7:00

Mégse Tovabb )

1 A megfelel6 [nyilgombokkal] (3-3) kivalasz-
tani a kivant szamokat és minden esetben a
[Multifunkciés billentyiivel] (3-5) jévahagyni.
0O Ezutan az LCD-kijelz6ben (3-1) megjele-

nik a [Nem kalibralt] allapotmezé.

Kalibralas
Kalibralashoz a Robolinho -t megfeleléen felalli-
tani (12-3).

13.06.2013 12:15
I Figyelmeztetés !
Indul a gép

Toltottseégi allapot 80%

1 A[START-gomb] (3-4) megnyomasa utan el-
indul az automatikus kalibralasi folyamat.
0 AzLCD-kijelzbben (3-1) a [meghajtas in-
dul] figyelmeztetés villog.
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Uzembe helyezés

FIGYELEM!

A [START gomb] lenyomasa utan a
gép miikodésbe lép.

Ne nyuljon a forgé alkatrészekhez.

Kalibralasi miivelet

A Robolinho a jeler6sség meghatarozasahoz
elébb a hataroldvezeték mentén egyenesen ha-
lad, majd a dokkol6 allomashoz. A Robolinho ak-
kumulatora feltélt.

A Robolinho -nak a dokkolé allomasba

ﬂ érve meg kell allnia. Ha a dokkol6 al-
lomasba éréskor a Robolinho nem talalja
az érintkez6ket akkor a hataroléveze-
téken tovabb halad, amig az érintke-
z6ket nem talalja meg vagy a mivelet
meg nem szakad.

Kijelzés a kalibraciéos menet utan

A kalibralas utan megjelenik a gyarto altal bealli-

tott nyirasi ablak.

O A nyirasi program aktiv, az akkumulator tél-
t6dik.

Az Gizembe helyezés lezarasa utan a Robolinho a

gyarilag el6re beallitott nyirasi idékkel nyir tovabbi

programozas nélkul.

A gyari beallitasi nyirasi idék a kdvetkez6k: H — P:

07:00 - 10:00 6ra és hé- pé: 17:00 -t8l 19:00 oraig.

B Vegye figyelembe az lizemeltetési idére vo-
natkozé nemzeti rendelkezéseket!

A FOMENU ATTEKINTESE
A kovetkezd menlipontok valaszthatok:

Heti program

Programok Belépési pontok

Programinfor-
macio

Id6épont

Datum
Beallitasok
Vagasi magas-
séag beallitasa
PIN-kod

Beallitasok Billenty(ihangok

Fémenu P
Es6érzékel6

Szegélynyiras
Kijelz6 kontraszt
Uj kalibralas
Gyari beallitasok
Késszerviz
Hardware

Cix Software
Informaciok

Programinfor-
macio
Uzemzavarok

B Meniligombot [3-8] mikddtetni a fémendi
megnyitasahoz.

B A kivant programpontot kivalasztani a [nyil-
billentylkkel] (3-3) és a [jobb oldali multifunk-
ciés gombbal] (3-5) jovahagyni.

B Minden meni elhagyhato a [3-8] menliigomb-
bal.

PROGRAMMENU

B Heti program beallitasa.

B Programinformaciok, példaul nyirasi program
megtekintése.
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Programmeni

Heti program beallitasa

[ Heti program ]

*Minden nap [X]

H&tf [X]

Vissza

A hetiprogramban allitjuk be a hét azon napjait és
az idépontokat, amikor a Robolinho -nak ¢nalléan

nyirnia kell.

Meniipontok [minden nap]

B Az 1. menlpontban [Minden nap] a
Robolinho minden nap a bedllitott idékben
nyir.
O Az [X]jel a hét éppen aktudlis napjat jel-
oli.
A 2. menupontban [heti nap] a Robolinho a
beallitott napon a beallitott id6kben nyir.
A megdfeleld [nyilbillentylvel] (3-3) kivalasz-
tani a kivant menupontot és a [jobb multifunk-
ciés gombbal] jovahagyni.
O Ellenérizze a fiinyiras eredményét és ad-
dig nyirjon fiivet, amig a kivant, apolt gy-
epet nem kapja.

N

1. A [Minden nap] menipontot kivalasztani a megfelelé [nyilbillentylvel] (3-3) és jovahagyni a [jobb

multifunciés gombbal] (3-5).

2. [Nyilbillenty(t] (3-3) lefelé nyomni, amig a [valtoztatni] aktiv nem lesz.
3. A kivant menupontot a megfeleld [nyilbillentylvel] (3-3) kivalasztani és a [jobb multifunkcids billen-

tyGvel] (3-5) jovahagyni.
Jelmagyarazat

(1) Menupont
(2) Menipont

@) [
[R]
Szegélynyiras

M]
(4) Kezdés id6épontja

(5) Befejezés idépontja

(6) [0-9]

Meghatarozott belépési pont

[?]

Automatikus belépési pont

Belépési pontok beallitasa

[ Fémenil ]
* Program

Beallitasok
Vissza  Jovahagyas

Minden nap (Minden nap cserélik.)

A hét napja

Nyirasi idészak kikapcsolasa

A Robolinho a hatarolévezeték mentén attdl jobbra

nyir (1x). A szegélyek nyiradsa utan a Robolinho a kijel-
oOlt fellletet tovabb nyirja.

Normal nyiras

A Robolinho az el6re kivalasztott idében elindul a dok-
kold allomastdl nyirni.

A Robolinho az elére kivalasztott idében visszatér a
dokkol6 allomashoz.

A Robolinho az el6re kivalasztott idében elindul nyirni
a kivalasztott belépési ponttol.

A belépési pontok cseréje automatikusan torténik
(ajanlott beallitas).

1. A[Felfelé nyilgomb] vagy a [Lefelé nyilgomb]
hasznalataval lépkedjen a [Programok] me-
nupontban, amig a csillagjel meg nem jelenik
a menupont el6tt.

2. A [jobb oldali tébbfunkciés gomb] megn-
yomasaval erésitse meg a beallitast.
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Programmenii

Belépési pontok lekérdezése

[ Program ]
Heti program

* Belépési pontok

Vissza  Jovahagyas

[ Belépésipontok ]
» * X1 pont helye [020m]
X2 pont helye [075m]

Vissza  Jovahagyas

A [Felfelé nyilgomb] vagy a [Lefelé nyilgomb]
hasznalataval |épkedjen a [Belépési pontok]
menulpontban, amig a csillagjel meg nem je-
lenik a menupont el6tt.

2. A [jobb oldali tébbfunkciés gomb] megn-
yomasaval erésitse meg a beallitast.

3. A[Felfelé nyilgomb] vagy a [Lefelé nyilgomb]
hasznalataval Iépkedjen az [X* pont] meni-
pontban, amig a csillagjel meg nem jelenik a
menupont elétt.

4. Pontok eltavolitasa, illetve tovabbi belépési
pontok beallitasa.

5. A [jobb oldali tobbfunkciés gomb] megn-
yomasaval er@sitse meg a beallitast.

6. A [Menl gomb] ismételt lenyomasaval 1éphet

vissza a fémenibe.

ﬂ B Szokvanyos esetben az elsé belé-

pési pont mindig 1 m tavolsagban,
jobbra talalhaté a dokkol6 allomas-
tél és nem modosithato.

B Tovabbi 9 belépési pont talalhato
egyenletesen elosztva a hatarolo-
vezeték teljes hosszan (az 1. szegé-
lynyiras vagy egy teljes menet utan).

B Ezek a belépési pontok moédositha-
tok és a nyirando terulet méretének
és jellegének fliggvényében progra-
mozhatok.

Belépési pontok lekérdezése

1.

A [START/PAUSE gomb] lenyomasaval in-
ditsa el a folyamatot.

0 Kbvesse a kijelz6n megjelend utasitaso-
kat. [Belépési pontok lekérdezése]

2. Allitsa be az X. belépési pontot.

3. Pozicié: Az Y értéket a [jobb oldali tébbfunk-

ciés gombbal] allitsa be.

A belépési pont beallitasa nem tor-
ténik meg.

B A készulék megallapitia a hurok
hosszat, és a belépési pontokat an-
nak teljesen hosszan, egyenletesen
osztja el.

B A belépési pontokat manualisan le-
het moédositani.

BEALLITAS MENU

Datum, id6épont, nyelv és Uj kalibralas beallitasa,
lasd Gzembe helyezés.

Billentylihangok be- vagy kikapcsolasa

1.
2.

[Billentylihangok] kivalasztasa.

A [jobb multifunkciés gombbal] (3-5) jovaha-
gyni.

Billentylihangokat a [jobb multifunkciés billen-
tylivel] (3-5) bekapcsolni vagy kikapcsolni.

A megfeleld kivalasztast a [Menii-gombbal]
(3-8) jovahagyni.

Eséérzékel6 be- vagy kikapcsolasa

1.

2.

Az alpontban valassza ki az [Es6érzékeld]
beallitasokat.

Erésitse meg a [jobb oldali tébbfunkcios
gombbal].

Az esbérzékel6t a [jobb oldali tébbfunkcids
gombbal] kapcsolhatja be vagy ki.

A megfelel6 kivalasztast er6sitse meg a
[Menl gombbal], majd Iépjen vissza a fémen-
Ube.

Esdéérzékeld késleltetésének beallitasa

1.

> w

A beadllitasok alpontban valassza ki a [késlel-
tetés es6érzékeld] pontot.

Erésitse meg a [jobb oldali tébbfunkcios
gombbal].

[Késleltetés esbérzékeld] beallitasa.

A megfelel6 kivalasztast er6sitse meg a
[Menl gombbal], majd Iépjen vissza a fémen-
Ube.

a Robolinho®4000 es6 esetén a bazisal-

ﬂ A [Késleltetés es6érzekeld] célja, hogy

lomasra torténé beérkezést kovetden
késleltetve ismét kimenjen.

456381 _b
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Beallitas menu

ECO médban

Az ECO moddban a kés fordulatszama
csOkkentett. A hangerésség csokken, az
kiméli az akkumulatort és ndveli annak
élettartamat és a Robolinhos nyirasi ide-
jétis.

Kijelzé fényerejének modositasa

1 [Displaykontraszt] kivalasztasa.

2 [Displaykontrasztot] [nyilbillentyGvel] (3-3)
beallitani és a [jobb multifunkciés gombbal]
(3-5) jovahagyni.

3 Medfelel6 kivalasztast a [Menugombbal]
(3-8) jovahagyni és visszatérés a fémentibe.

Gyari bedllitas visszaallitasa
1 [Gyari beallitas] kivalasztasa.
2 Adjamegismét a PIN-kddot és erésitse meg.

3 Megfelel6 kivalasztast a [Menigombbal]
(3-8) jovahagyni és visszatérés a fémeniibe.

INFORMACIOS MENU

Az informaciés menu a szoftverallapot, a hardver-
allapot, az aktudlis beallitdsok (programinfo) és
Uzemzavarok behivasat szolgalja. Ebben a men-
Uben nem lehet a beallitAsokon modositani.

Kés Szerviz

A késmotor lizemidejének novekedésé-

ﬂ vel a kés is kopik. A gyarilag beallitott
érték elérése utan a kijelz6n megjelenik
a Messerservice (Késszerviz) Uzenet. A
nyiras minéségétoél fliggéen cseréltesse
a kést az AL-KO forgamazoval, szerviz-
partnerrel egy képzett technikussal. A
szamlalo ilyenkor lenullazédik.

Uzemzavarok

A datum, idépont és hibakddok hibalizenetekkel
egylttes megjelenitése. Az izembe helyezés 6ta
keletkezett valamennyi hibalizenet listazasa.

FUNYIRASI TIPPEK

B Vagasi magassag azonosan 3 - 6 cm marad,
a f magassaganak felénél tébbet ne nyiras-
son le.

B A nyirasi id6t ennek megfeleléen allitsa be.

B Ha a motor fordulatszama a fii magas-
saga miatt észrevehetéen csdkken, novelje
a vagasi magassagot, és tobbszor ismételje
meg a flinyirast.

ben kihasznalhaté legyen, javasoljuk,
hogy a fiinyiré6 robotot hivés idében
hasznalja.

ﬂ Azért, hogy a Robolinho teljes mérték-

VESZELY!

Vagokés miatti sériilésveszély

B Minden karbantartasi és apolasi fel-
adat elé6tt kapcsolja ki a flinyirérobo-
tot az [ON/OFF gombbal].

B A dokkolé allomas transzforma-
toranak levalasztasa a halozatrdl.

B A forgd és/vagy vagé alkatrészek
karbantartasahoz és apolasahoz
mindig vegyen fel véddékesztyiit.

VAGASI MAGASSAG BEALLITASA
1. [Vagasi magassag bedllitasa] kivalasztasa.
2. [Vagasi magassagot] a [nyilgombokkal] (3-3)
5 mme-es lépésekkel allitsa be, és a [Multifunk-
cionalis gomb jobbal] (3-5) erésitse meg.
3. Megfelel6 kivalasztast a [menligombbal] (3-8)
hagyja jéva, majd térjen vissza a fémenube.
O Csak, ha a Robolinho elkezd nyirni, all
be a késtanyér a beallitott vagasi magas-
sagra.

A vagasi magassag 3 - 6 cm fimagas-
sagban mozog. A magassag 6tszor allit-
haté 5 mm Iépésenként.

AKKUMULATOR

B Abeépitett akkumulator gyarilag részlegesen
fel van téltve. Normalizemben a Robolinho
akkumulatora rendszeresen feltoltédik.

B 0 % akkumulatortdltés esetén a Robolinho
onalléan a dokkol6 allomashoz megy és felt-
Olti az akkumulatort.

O A t6ltédés megszakitasa nem karositja
az akkumulatort.

B A dokkold allomas ellenérzéelektronikaval
van ellatva. A toltési miveletet 100 % toltott-
ség elérésekor ez fejezi be automatikusan.

B Az akkumulator allapota megjelenik a kijel-
z6n.

B Figyeljen arra, hogy a dokkol6 allomastol-
téérintkezdi (10-1) megfeleléen érintkezze-
nek a Robolinho érintkez6 fellileteivel (10-2).

B Afeltéltéskori hémérséklettartomanynak 0 és
40 °C kozott kell lennie.
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Karbantartas

B 45 °C hémérséklet folott a beépitett bizton-
séagi kapcsolas megakadalyozza az akkumu-
lator toltését. Ezaltal elkerllheté az akkumu-
lator tdnkremenetele.

B Ha az akkumulator lizemideje a teljes feltol-
tés ellenére jelentésen csdkken, akkor az ak-
kumulatort egy AL-KO kereskedd, technikus
vagy szervizpartner bevonasaval Uj, eredeti
akkumulatorra kell kicserélni.

B Ha az 6regedés vagy a hosszu tarolas kovet-
keztében az akkumulator toltéttségi szintje a
gyarto altal meghatarozott minimalis szint ala
esik, akkor azt mar nem lehet ujra feltdlteni.
Az akkumulatort és a felligyeleti elektronikat
az AL-KO kereskedbvel, technikussal vagy
szervizpartnerrel ellendriztetni és adott eset-
ben kicseréltetni.

B Az akkumulator allapota megjelenik a kijel-
z6n. Az akkumulator allapotat kb. 3 hénap
utan ellenérizni. Ehhez a Robolinho -t bekap-
csolni és leolvasni az akkuallapotot. Szlikség
esetén éllitsa a dokkolo allomasra a feltoltés-
hez.

B Abban az esetben, folyik az elektrolit kell
Obliteni vizzel / semlegesité. Ha szembe jut,
ezért orvoshoz kell fordulni.

KARBANTARTAS

FIGYELEM!

Miel6tt barmilyen karbantartasi STOP
gombot!

VESZELY!
Vagokés miatti sériilésveszély
Szallitas kozben a késtanyért mindig
magatol elfelé tartsa.
B Ellendrizze Robolinho, bazisallomas és a ka-
bel-e sérilés
B A sérilt alkatrészeket és akkumulatorokat

az AL-KO kereskeddvel, technikussal vagy
szervizpartnerrel kicseréltetni / karbantartatni

Szillitas
B Robolinho -t csak a burkolatnal megfogni.
B Robolinho -t a [ STOP-gombbal ] (3-2) me-

VESZELY!

Vagokés miatti sériilésveszély
Szallitas kézben a késtanyért mindig
magatol elfelé tartsa.

Tisztitas
VESZELY!
Vagokés miatti sériilésveszély

Szallitas koézben a késtanyért mindig
magatol elfelé tartsa.

1 Aflnyirérobotot hetente egyszer kézi sepri-
vel vagy ruhaval alaposan megtisztitani.
O A nem eltavolitott szennyezbdések befo-
lyasolhatjak a miikbdést.
2 Hetente egyszer ellenérizni a vagokés (2-9)
sériléseit.
Elektromos részek/elektronika sé-
riilése a nem megfelel6 tisztitas miatt
A flinyirérobotot ne tisztitsa magas
nyomasu tisztitoval vagy folyo viz
alatt . A behatol6 viz a kapcsolo, az ak-
kumulator, a motorok és a panelek karo-
sodasat okozhatja.

Csatlakozasok ellendrzése

1 A flnyirérobot érintkez6 fellleteit (12-2)
szennyez8dés esetén ruhaval tisztitsa.

A csatlakozasi feliileten lathaté égési
nyomok hibas toltési csatlakozasra
utalnak.

O A dokkol6 allomason levé rugokat
kifelé hajlitani (10-1).

Alvaz tisztitasa

1 Fagydjtét (13-5) és a vezetést (13-7) alapo-
san tisztitsa meg kézi sepriivel vagy ruhaval.

Kerekek szabad mozgasanak ellenérzése

1 Hetente egy alkalommal alaposan tisztitsa
meg a gorgdk (13-1) kérnyezetét kézi sepri-
vel vagy ruhaval.

2 Ellenérizze a szabad futast és a gorg6k
(13-1) kormanyozhatésagat.

gallitani. O Ha a gérgbk (13-1) nem mozognak sz-
= Robolinho -t az [ ON/OFF-gombbal ] (3-7) ki- abadon, akko azokal Mozgathatova kel
kapcsolni. 9y ’
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Karbantartas

Dokkol6 allomas ellenérzése

1 Huzza ki a transzformator halézati csatlako-
zéjat a dugaljbdl.

2 A dokkolo allomason levé érintkezdk (10-1)
szennyezettségét ellendrizni és adott eset-
ben ruhaval megtisztitani.

3 Acsatlakozasi pontokat nyomja a dokkol6 al-
lomas felé, majd engedje el.

O A csatlakozasi pontoknak vissza kell
ugraniuk a kiindulasi helyzetiikbe.

Ha az érintkez6k nem ugranak vissza

ﬂ a kiindulasi helyzetiikbe, akkor ellendriz-
tetni kell azokat az AL-KO kereskedével,
technikussal vagy a szervizpartnerrel és
karban kell tartatni veltik.

Dokkolé allomas ellendrzése

Tarolas el6tt (télen) a Mahroboters kovetkezd
pontokat kell figyelembe venni:

B Teljesen toltse fel az akkumulatort.
Off flnyiro.

Clean flnyiro.

A sérult vagokés.

Flinyir6 Tarolja szaraz, fagymentes helyiség-
ben.

HIBAELHARITAS

Altalanos

Hibailizenet Lehetséges okok

Alacsony az akku- A hatarolovezeték hibas,
toltottség

Az akkumulator elhasznalddott.

A toltéelektronika hibas.

A robot nem csatlakozik a toltécsatla-

kozoéhoz.

a robot nem talalja a dokkol6 allomast.

JAVITAS
Javitasi munkakat csak kompetens szakizemek
vagy a mi AL-KO szervizeink végezhetnek.

Javitasi munkakat csak eredeti potalkatrészek fel-
hasznalasaval javithatja.

Vagokeés cseréje
1 Flnyirérobotot kikapcsolni (3-7).
2 Fektesse a flinyirérobotot a késekkel felfelé.
3 Oldja meg a csavarokat (2-11) SW 5,5 csa-
varkulccsal.
4 Huzza ki a vagokeést (14-5) a késfészekbdl.
5 A vagokés helyét egy puha kefével tisztitsa
meg.
6 Helyezze be az Uj késeket, és rogzitse azokat
a csavarokkal.
O Atérzékést altalaban nem kell kicseréini.
Makacs, kefével nem eltavolithaté szennyezédé-
sek esetében a késtanyért (13-3) ki kell cserélni,

mivel a kiegyensulyozatlansag erés kopast és
mikodési zavarokat okozhat.

ﬂ Nem szakszerii javitas miatti karok!

Az elgorbilt vagokéseket nem szabad
kiegyenesiteni.

Megoldas

Ellenérizze, hogy nem szakadt-e meg
valahol a hatarolovezeték, adott eset-
ben egy AL-KO szervizpartnerrel
méresse be.

Az akkumulator élettartama lejart. Az
akkumulatort egy AL-KO szervizpart-
nerrel Ujittassa fel.

Ellenériztesse a toltéelektronikat egy
AL-KO szervizpartnerrel.

B  Helyezze a robotot a dokkold al-
lomasra, és ellenérizze, hogy a tol-
técsatlakozok illeszkednek-e.

B A tolt6csatlakozokat ellendriztesse
és Ujittassa fel egy AL-KO szerviz-
partnerrel.
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Hibaelharitas

Hibaiizenet

Hibas PIN-kod

A nyirasi felllet
egyenetlen

A robot rossz id6-
pontban nyirja a
fuvet

A robot vibral

Hibakédok

Hibaiizenet

CNOO1: Tilt sen-
sor

CNOO2: Lift sen-
sor

CNO0O05: Bumper
deflected

CNO0OQ7: No loop

Lehetséges okok

Téves PIN-kodot adott meg.

A robot munkaideje tul rovid.
Tul nagy a lenyirando fellilet.

A vagasi magassag nem elég nagy a
magas flihoz.

A kések életlenek.

A f. megakadalyozza vagy megnehe-
ziti a vagokeéstanyér vagy a motor ten-
gelyének a forgasat.

A robot 6rajat vagy a flinyiras kezdési
és befejezési idejét be kell allitani.

Kiegyensulyozatlan a vagokés vagy
annak meghajtasa.

Lehetséges okok

B  Max. délésszognél na-
gyobb délésszdg

B A robotot szallitottak.

B A lejté/emelkedd tul me-
redek.

a hibat.

A burkolat felemelés vagy
egy idegen targy miatt felfelé
mozdult.

A robot rafutott egy akada-
lyra, és nem tudja magat kis-
zabaditani (Utkdzés a dok-
kolo allomas kozelében).

Nincs hurokjel. u

Megoldas

Adja meg a helyes PIN-kédot. Harom
prébalkozas lehetséges, ezt kdvetéen
a PUK-kédot kell megadnia.

Allitson be hosszabb munkaidét.
Csokkentse le a lenyirando fellletet.

Allitsa a vagasi magassagot magasab-
bra, majd a fokozatonként cs6kkentve
allitsa a kivant magassagra.

Cserélje ki a késeket vagy éleztesse
meg azokat egy AL-KO szervizpartner-
rel; Uj csavarokkal helyezze vissza.

Tavolitsa el a fuvet, és ellenérizze,
hogy a vagokéstanyér szabadon fo-
rog-e.

Allitsa be az érat.

Ellenérizze és tisztitsa meg a vagokést
vagy a vagokéstanyért, adott esetben
cserélje ki.

Megoldas

Allitsa a robotot vizszintes feliiletre és nyugtazza

Tavolitsa el az idegen targyat.

Ellenérizze a dokkol6 allomas tapellatasat.

éi%r(ﬁ'? ol HiE?Iat !ﬁalibrélés soran, hu-  m  Ellendrizze a hurkot (hatarolévezetéket).
: Cal: si- rokjel tul gyenge. , L L .
gnal weak B Hudzza ki, majd dugja vissza a transzformatort.
CNO008: Loop si- Gyenge hurokjel. B Ellenérizze a dokkolé allomas tapellatasat.
gnal weak B Ellendrizze a hurkot (hatarolévezetéket). EI6-
fordulhat, hogy tul mélyen van a fold alatt.
B Huzza ki, majd dugja vissza a transzformatort.
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Hibaelharitas

Hibaiizenet

CNO010: Bad posi-
tion

CNO11: Escaped
robot

CNO012: Cal: no
loop

CNO015: Cal: outs-
ide

CNO018: Cal: Colli-
sion

CNO038: Battery

CNO099: Recov es-
cape

CN104: Battery
over heating

CN110: Blade mo-
tor over heating

Lehetséges okok

A robot a hurkon kivdl van.

A robot elhagyta a le-
nyirandd teriletet.

Hiba lépett fel a kalibralas
soran, a robot nem talalja a
hurkot.

Hiba tortént a kalibralas
soran, Utkozés.

Akkumulator lemertilt.

A hatarolévezeték hibas, a
robot nem talalja a dokkolo
allomast.

Az akkumulator elhasz-
nalédott.

A toltéelektronika hibas.

A robot nem csatlakozik a
toltécsatlakozéhoz.

Az automatikus hibaharitas
nem lehetséges.

A robot a hurkon kivil van.

Az akkumulator tulmelege-
dett. Az akkumulator h6mér-
séklete 60 °C folott van, a
kistlés nem lehetséges.

Tulmelegedett a fiinyiromo-
tor, a hémérseéklete > 80 °C.

Megoldas

B Helyezze a robotot a lenyirando teriiletre.
B A hurok keresztezédik.

Ellenérizze a hurok fekvését (kanyarok, akada-
lyok, stb.).

B Helyezze a robotot a hurokra merdlegesen,
a robotnak képesnek kell lennie athaladnia a
hurkon.

Ellenérizze a dokkol6 allomas tapellatasat.
Ellenérizze a hurkot (hatarolévezetéket).
Huzza ki, majd dugja vissza a transzformatort.
A hurokvezeték keresztezédik.

Tavolitsa el az akadalyt.

B Ellenérizze, hogy a dokkol6 &llomast nem
akadalyozza-e valami.

B Ellenérizze a dokkold6 allomas csatlakozasait.
B Tul hosszu a hurok, tul sok benne a sziget.
B A robot elakadt.

Ellenérizze, hogy nem szakadt-e meg valahol a
hatarolévezeték, adott esetben egy AL-KO szer-
vizpartnerrel méresse be.

Az akkumulator élettartama lejart. Az akkumulat-
ort egy AL-KO szervizpartnerrel Ujittassa fel.

Ellenériztesse a toltéelektronikat egy AL-KO
szervizpartnerrel.

B  Helyezze a robotot a dokkolé allomasra, és
ellendrizze, hogy a téltécsatlakozok illeszked-
nek-e.

B A tolt6csatlakozokat ellendriztesse és Ujit-
tassa fel egy AL-KO szervizpartnerrel.

A hibat manualisan haritsa el.

Helyezze a robotot a dokkol6 allomasra.

A vészledllitast a felligyeleti elektronika ge-
neralja. A robotot ne helyezze a dokkol6 al-
lomasra. Kapcsolja ki a robotot, és hagyja leh(lni
az akkumulatort.

Kapcsolja ki a robotot, és hagyja lehdlni. Ha a je-
lenség ismételten jelentkezik, vizsgaltassa at a
robotot egy AL-KO szervizpartnerrel.
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Hibaelharitas

Hibaiizenet Lehetséges okok Megoldas

CN119: R-Bumper A robot rahajtott egy aka- Sziintesse meg az akadalyt, és nyugtazza a hi-
deflected dalyra, és biztonsagi okok-  balizenetet.

CN120: L-Bumper bdl nem tudja kiszabaditani

deflected magat, példaul a dokkolé al-

lomas kozelében itk6zott.

CN128: Recov Im- Akadalyra futott vagy elha-  Tavolitsa el az akadalyt. Ellenérizze, hogy a bur-
possible gyta a hurkot -> hatramenet  kolat elmozdult-e.

nem lehetséges, a robot

nem képes kiszabaditani

magat.

CN129: Blocked A bal kerékmotor blokkolt. Sziintesse meg a blokkolast.
WL

CN130: Blocked A jobb kerékmotor blokkolt.  Szilintesse meg a blokkolast.
WR

Ha olyan uzemzavart tapasztal, amely nem szerepel ebben a tablazatban vagy amelyet nem
tud elharitani, forduljon az illetékes vevészolgalathoz.

GARANCIA

A berendezés esetleges anyag- és gyartasi hibainak kikliszobolése javitassal vagy alkatrészcserével
torténik a térvényben eldirt jotallasi idon belll. A jotallas lejaratanak hataridejét azon orszag jogrendszere
hatarozza meg, ahol berendezést megvasaroltak.

A garancia kizarélag akkor érvényes, ha: A garancia nem érvényes:

B betartja az ebben a kezelési Utmutatéban leirt- @ dnkényes szerelési probalkozasok,
akat, B nkényes miszaki modositasok,

W szakszer(ien haszndlja a berendezest, B nem rendeltetésszer(i hasznalat esetén.

B csak eredeti potalkatrészeket hasznal.

A garancia nem vonatkozik:

B 3 hasznalatbdl ered6 festékhibakra,

B a kopo alkatrészekre, amelyek a pétalkatrész-kataldgusban be annak keretezve [xxx xxx (x)]

B belsd égésl motorokra (ezekre a mindenkori motorgyarté cég garanciara vonatkozoé rendelkezése
érvényes).

A garancia az els6 végfelhasznalo vasarlasatdl Iép életbe. Az idépont meghatarozasakor a fizetési bi-
zonylaton szerepl6 datum a mérvadd. A garanciajeggyel és az eredeti fizetési bizonylattal forduljon a sz-
akkereskedéshez vagy a legkdzelebbi hivatalos lgyfélszolgalathoz. A vevé eladéval szembeni jogainak
térvényes érvényesitési lehetéségeit a jelen nyilatkozat nem befolyasolja.
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n EK-megfelel6ségi nyilatkozat

EK-MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT

A jelen nyilatkozattal tanusitjuk, hogy a jelen termék altalunk forgalmazott valtozata megfelel a harmo-
nizalt EU-iranyelvek, valamint az EU biztonsagi szabvanyok és termékspecifikus szabvanyok rendelke-
zéseinek.

Termék Gyarto Meghatalmazott

Flnyiro robot AL-KO Kober GmbH Andreas Hedrich

Tipus Hauptstralle 51 Ichenhauser Str. 14

Robolinho 4000 A-8742 Obdach D-89359 Kotz

Sorozatszam EU-iranyelvek Harmonizalt szabvanyok

G1501502 2006/42/EG, 2004/108/EG EN 55014-1, EN 55014-2

2011/65/EU EN 61000-6-1, EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

Obdach, 2015. 05. 19. EN 60335-1, prEN 60335-2-107

L. |

Ing. Klaus Rainer, ligyvezet6 igazgato
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DANE TECHNICZNE
Dane Robolinho®
Dtugos¢ / Szeroko$¢ / Wysoko$¢ w mm 600/490/ 245
Masa w kg ok. 11,5
Elektryczny przyrzad tnacy z dwoma nozami
Silnik nozy obr./min 3400/ ECO 3000
Wysokosci cigcia w mm 30 - 60
5-stopniowa regulacja wysokosci cigcia 5 mm na stopien
m Szeroko$¢ cigcia w mm 320
Maks. powierzchnia do koszenia w m? ok. 2000
‘A Maks. kat pochylenia trawnika w % 35
= Odlegtos¢ kabla ograniczajgcego od linii granicznej ($ciana/zy- ok. 15
= woptot) w cm ’
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Rozpakowywanie urzadzenia

Dane stacji bazowej/transformatora

Napiecie przytgczeniowe stacji bazowej
Napiecie wtérne/Prad/Moc

Wartosci emisji hatasu

9

hatasu w dB(A)

Akumulator

Napiecie V

Pojemnos¢ Ah

Energia Wh

ROZPAKOWYWANIE URZADZENIA

B Ostroznie rozpakowa¢ urzadzenie wraz z
komponentami i sprawdzi¢ catos¢ pod katem
uszkodzen transportowych. O ewentualnych
uszkodzeniach powstatych podczas trans-
portu wg. przepisow gwarancyjnych nalezy
niezwtocznie poinformowac dystrybutora AL-
KO, technika lub partnera serwisowego.

B Oryginalne opakowanie i dokumentacje
towarzyszaca nalezy zachowac¢ w razie dals-
zego przesytania urzgdzenia.

B Bedg one réwniez potrzebne w przypadku
jego odsytania.

ZAKRES DOSTAWY
Zakres dostawy (1)

Poziom hatasu mierzony w dB(A) / Gwarantowany poziom

230V 16 A50 Hz

27VAC/22A/60VA

Lwa =63 /65 (K = 1,9)

252
44
116,5

UWAGI DOTYCZACE NINIEJSZEJ

INSTRUKCJI

B Przed przystgpieniem do uruchomienia na-
lezy przeczytaé niniejszg dokumentacje. Jest
to warunkiem zagwarantowania bezpiecznej
pracy i bezusterkowego uzytkowania.

B Przestrzega¢ wskazoéwek bezpieczenstwa i
ostrzezen zawartych w niniejszej dokumen-
tacji oraz na urzadzeniu.

B Niniejsza dokumentacja stanowi nieodzownag
czes¢ opisywanego produktu i powinna by¢
przekazana nabywcy razem z urzgdzeniem.

Wyjasnienie znakow

UWAGA!
Stosowac sie doktadnie do znakéw ost-

B (1/1) Kosiarka Robolinho rzegawczych, aby unikng¢ szkéd osobo-
B (1/2) Stacja bazowa L
= (173)Piyta rozsze.rzajgca Specjalne wskazowki w celu lepszego
B (1/4) Kabel ograniczajacy (200 m) zrozumienia i obstugi.
B (1/5) Instrukcja skrocona
B (1/6) Instrukcja obstugi Utylizacja
B (1/7) Kotwy do trawnika (200 szt.) Wystuzonych urzadzen, baterii lub
B (1/8) Transformator K akumulatoréw nie nalezy wyrzuca¢ do
odpadéw z gospodarstw domowych!
Emm Opakowanie, urzgdzenie i wyposazenie
sg wykonane z materiatéw podlegajgcych
recyklingowi i nalezy je utylizowac.
Utylizacje nalezy przeprowadza¢ zgodnie z prze-
pisami lokalnymi.
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Opis produktu

Moze ona odbywac¢ sie nastepujgcymi metodami:

B Za posrednictwem specjalistycznych skle-
pow.

B Poprzez stacje odbioru odpadéw posiada-
jaca oznaczenie CCR.

B Akumulatory oddawac¢ tylko w stanie roztado-
wanym.

B Uzytkownik ma obowigzek zwrotu akumula-
toréow. Moze to zrobi¢ bezptatnie za posred-
nictwem dystrybutora AL-KO lub partneréw
serwisowych.

OPIS PRODUKTU

Niniejsza dokumentacja opisuje w petni automa-
tyczng kosiarke do trawy zasilang akumulato-
rowo.

Symbole umieszczone na urzadzeniu

Nie dopuszcza¢ osob trzecich do nie-
bezpiecznego obszaru!

Uwaga! Podczas obstugi urzadzenia
nalezy zachowac szczegolng ostroz-
nos¢.

Nie zbliza¢ dioni ani stép do mecha-
nizmu tnacego!

Zachowa¢ odstep od obszaru niebez-
piecznego.

Przed uruchomieniem nalezy zapoz-
nac¢ sie z instrukcjg obstugi!

Przed rozpoczeciem koszenia podaé
kod PIN!

Nie wchodzi¢ na jezdzgca kosiarke!

g B S W PP

UZYTKOWANIE ZGODNE
Z PRZEZNACZENIEM

Urzadzenie to jest przeznaczone do koszenia
trawnikow w zastosowaniach prywatnych. Inne i
wykraczajgce poza wymienione wyzej zastoso-
wanie agregatu uznaje sie za niezgodne z przez-
naczeniem.

MOZLIWE NIEPRAWIDLOWE UZYCIE

Urzadzenie to nie jest przeznaczone do stosowa-
nia w obiektach uzytecznosci publicznej, parkach,
obiektach sportowych oraz w rolnictwie i le$nict-
wie.

WSKAZOWKI DOTYCZACE
BEZPIECZENSTWA

B  Nalezy stosowa¢ sie do wskazoéwek dot.
bezpieczenstwa i ostrzegawczych zawartych
w niniejszej dokumentacji i umieszczonych
na produkcie.

B Wymiang lub naprawg uszkodzonych czesci,
transformatora i akumulatoréw musza zajmo-
wacé sie dystrybutorzy AL-KO, technicy lub
partnerzy serwisowi.

B Uzytkownik odpowiada za wypadki z udzi-
atem os6b trzecich oraz uszkodzenie mienia
bedgcego ich wtasnoscig.

B Nie wpuszcza¢ oséb trzecich w obszar za-
grozen.

B Uzytkowa¢ mozna tylko urzgdzenie znajdu-
jgce sie w nienagannym stanie technicznym!

B Dziecilub inne osoby, ktére nie zapoznaty sie
z instrukcjg obstugi, nie mogg uzywaé urzad-
zenia lub wykorzystywaé go do zabawy.

B Obstugg urzadzenia nie mogg zajmowac sie
osoby o ograniczonych mozliwosciach fi-
zycznych, umystowych lub z upos$ledzeniem
zmystéw, lub tez nieposiadajgce odpowied-
niego doswiadczenia i wiedzy, o ile nie sg
one nadzorowane przez odpowiednie osoby
lub zostaly przez nie poinstruowane odnos-
nie pracy z urzadzeniem.

B Nalezy zapewni¢, aby podczas eksploatacji
urzgdzenia w jego poblizu nie znajdowaty sie
dzieci bez nadzoru, oraz aby nie uzywaty go
do zabawy.

B Nie zbliza¢ czesci ciata ani odziezy do nar-
zedzia thgcego.

B Nalezy upewnic sie, ze na trawniku nie lezg
gatezie, kamienie badz inne przedmioty (np.
sprzet ogrodowy lub zabawki), ktére w przy-
padku przejechania przez Robolinho mogg
spowodowac¢ uszkodzenie noza tngcego lub
same ulec uszkodzeniu.

B Jednoczesne uzywanie Robolinho i zras-
zacza do trawnikow jest zabronione.

456381 _b
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Wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

OSTRZEZENIE!

Brak przestrzegania tej wskazowki moze
spowodowaé obrazenia u ludzi lub sz-
kody rzeczowe!

Szczegolne wskazowki utatwiajgce zro-
zumienie instrukcji i obstuge.

URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE
I OCHRONNE

B Nie wolno pomijaé, modyfikowa¢ lub usuwaé
urzadzen zabezpieczajgcych. Brak przes-
trzegania tej zasady moze spowodowaé za-
grozenia zdrowia wtasnego lub innych oséb.

B Sprawdzi¢ przewdd zasilajacy stacji bazowej
pod katem uszkodzen.

B W celu unikniecia przypadkowego lub
nieupowaznionego uruchomienia urzadzenie
Robolinho jest zabezpieczone kodem PIN.

B Nie zblizaé konczyn do obracajgcych sie
czesci. Odczekac, az noz tngey zatrzyma sie!

B Robot Robolinho jest wyposazony w czuj-
nik bezpieczenstwa. Podniesienie urzadze-
nia powoduje zatrzymanie silnika i noza
tngcego w ciggu 2 sekund.

B Po natrafieniu na duzg przeszkode
Robolinho zjezdza z niej, zatrzymuje sie i
zmienia kierunek jazdy.

B Regularnie sprawdzaé urzadzenie i stacje
bazowg pod katem uszkodzen.

B Nie uzywa¢ uszkodzonych urzadzen i stac;ji
bazowe;j.

PRZEGLAD PRODUKTU

Schemat ogoélny (2) zawiera wyszczegolnienie
elementéw produktu.

2-1 Styki fadujace

2-2 Zderzak

2-3 Obudowa

2-4 Panel obstugi (pod pokrywg)
2-5 Przycisk STOP

2-6 Rolki przednie (kierowane)
2-7 Tarcza nozowa

2-8 Kota napedowe

2-9 Noz tngcy

2-10 NOz czyszczacy

2-11 Sruba mocujaca

OPIS FUNKCJI

B Robolinho to w petni automatyczna, zasilana
akumulatorowo kosiarka do trawy, ktéra swo-
bodnie przemieszcza sie w wytyczonym obs-
zarze pracy.

B Obszar jest wytyczany przez kabel ogranic-
zajgcy potgczony ze stacjg bazowa.

B W celu natadowania akumulatora Robolinho
przemieszcza sie wzdtuz kabla ogranicza-
jacego do stacji bazowe;.

B Urzadzenie posiada fabrycznie zainstalo-
wane programy koszenia uwzgledniajgce
réwniez funkcje koszenia ptaszczyzn i kra-
wedzi. Istnieje mozliwos¢ zmiany tych pro-
gramow.

B Dzieki specjalnemu rozmieszczeniu nozy
skoszona trawa nie jest gromadzona, lecz
pozostaje na trawniku pomiedzy zdzbtami za-
pewniajac tym samym efekt Scidtkowania i
nawozenia.

CZUJNIKI

Kosiarka Robolinho jest wyposazona w rézne
czujniki bezpieczenstwa (9).

Czujnik podnoszenia

B W przypadku podniesienia Robolinho za obu-
dowe podczas pracy czujnik w ciggu 2 se-
kund zatrzymuje néz oraz wytagcza naped
jezdny.

Czujniki zderzenia oraz rozpoznawanie przes-

zkod

B Robolinho jest wyposazony w czujniki, ktére
w przypadku natkniecia sie na przeszkode
umozliwiajg zmianeg kierunku jazdy. W razie
natkniecia sie na wiekszg przeszkode naste-
puje lekkie przesunigcie gornej czesci obu-
dowy (9-1). W wyniku tego czujnik powoduje
zmiang kierunku jazdy.

Czujnik nachylenia dla kierunku jazdy

B W przypadku wzniesienia lub spadku wyn-
oszgcego ponad 35% czujnik nachylenia
wytgcza Robolinho.

Boczny czujnik nachylenia

B W przypadku bocznych wzniesien przekrac-
zajgcych 35% czujnik nachylenia wytgcza
Robolinho.
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Czujniki

Czujnik deszczu

B Robolinho posiada czujnik deszczu, ktéry w
razie opadow przerywa koszenie i umozliwia
powrdt Robolinho do stacji bazowej.

Po wylaczeniu przez czujnik bez-
pieczenstwa Robolinho nie uruchamia
sie automatycznie. W celu ponow-
nego uruchomienia nalezy potwierdzic¢
i usungé¢ btad przyciskiem wielofunkcy-
jnym.

TRANSFORMATOR
Transformator generuje prad dla stacji bazowej.

OSTRZEZENIE!

Rozbryzgi wody mogg uszkodzi¢ trans-
formator!

Nalezy go ustawi¢ w suchym i zabez-
pieczonym przed rozbryzgami wody
miejscul

Zalecamy podtgczenie poprzez wytgcz-
nik zabezpieczajgcy FI o znamionowe;j
wartosci pradu uszkodzeniowego < 30
mAl

MONTAZ

Nalezy koniecznie przestrzega¢ przed-
stawionej w tym miejscu kolejnosci

UWAGA!

Ryzyko obrazen!

Podczas pracy zwraca¢ uwage na stan
bezpieczenstwal!

Stosowac odziez roboczg i ochronng!

Stacja bazowa

B Stacja bazowa jest podigczona do zasilania
elektrycznego (transformator) za posrednict-
wem przewodu niskiego napiecia (6).

B Generuje ona sygnat sterujgcy i wysyta go do
kabla ograniczajgcego.

B Na stacji bazowej znajduja sie dwa styki tadu-
jace, ktore po najechaniu na stacje bazowg
natychmiast przylegajg do stykow tadujgcych
(10-1) Robolinho® (10-2).

B Na stacji bazowej znajduje sie przycisk
[HOME] (1-9). Nacisniecie tego przycisku
powoduje, ze Robolinho® 4000 konczy swojg
aktualng czynnos¢ zaplanowang na dany
dzien i samodzielnie powraca do stacji bazo-
wej.

Montaz stacji bazowej

1 Umiesci¢ stacje bazowg (4-2) w zacienio-
nej i zabezpieczonej przed deszczem réwnej
czesci ogrodu (5) i zamocowa¢ jg kotwami
trawnikowymi (4-1). Nalezy przy tym przes-
trzega¢ podanych wymiaréw (12-3).

Kabel ograniczajacy

Kabel ograniczajgcy jest mocowany za po-
mocg kotew trawnikowych. Jezeli ilos¢ dostarc-
zonego kabla ograniczajgcego nie jest wystarc-
zajgca dla danej powierzchni pracy, istnieje moz-
liwo$¢ zamowienia odpowiedniego kabla prze-
diuzajgcego u dystrybutora AL-KO, technikéw lub
partnerow serwisowych.

B Zaizolowa¢ kabel ograniczajacy (6-2) na
odcinku 10 mm, podtgczy¢ po jednej stronie
stacji bazowej (6-1) i utozy¢ dalej w przedsta-
wiony sposéb (12), uwzgledniajac przy tym
podane odstepy,

B W celu unikniecia uszkodzen podczas kosze-
nia uktadajgc kabel ograniczajacy nalezy pa-
mieta¢, aby zawsze przylegat on bezposred-
nio do podioza.

B Miejsca, w ktorych kabel ograniczajgcy nie
styka sie bezposrednio z podtozem, zabez-
pieczy¢ dodatkowg kotwg trawnikowa

OSTRZEZENIE!

Kabel ograniczajgcy nie moze by¢ usz-
kodzony!

W obszarze wokét utozonego kabla
ograniczajgcego nie nalezy wertykulo-
wac trawnika.

Kable dodatkowe

W celu przesunigcia stacji bazowej po utworze-
niu obszaru pracy lub w celu jego zwiekszenia
do kabla ograniczajacego nalezy podtgczy¢ kable
dodatkowe (12-1) w regularnych odstepach. W
tym celu poprowadzi¢ kabel ograniczajgcy wokét
kotwy trawnikowej, powrdci¢ nim do poprzedniej
kotwy, a potem utozy¢ go dalej w przedstawiony
w sposob i zabezpieczy¢ dodatkowg kotwa.

O Liczba dodatkowych kabli zalezy od uznania
uzytkownika.

Mozliwosci utozenia kabla

Kabel ograniczajgcy mozna uktada¢ zaréwno na
trawniku (8-1) jak i pod darnig (8-2) do gtebokosci
10 cm. Uktadanie pod darnig nalezy zleci¢ dystry-
butorowi.

0 W razie konieczno$ci mozna réwniez potgc-
zyc¢ obydwa warianty.
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Montaz

Uktadanie kabla wokét przeszkod

W przypadku ukfadania kabla wokot przeszkod
nalezy zachowa¢ odpowiednie odstepy — jak
przedstawiono na ilustracji (12).

W przypadku odstepu pomiedzy kablami wyn-
oszgcego 0 cm istnieje mozliwos¢ przejechania
przez kabel. W wigkszosci przypadkow jest to na-
jlepsze rozwigzanie.

W przypadku odstepu przekraczajgcego 30 cm
Robolinho interpretuje go jako droge i objezdza
przeszkode.

W celu zapewnienia niezawodnego dziatania
Robolinho w razie ufozenia kabla ogranicza-
jacego w przejsciach (12-4) nalezy przestrzegac
minimalnych odstepéw od przeszkéd podanych
na ilustracji (12), oraz minimalnej szerokosci prze-
jazdu.

Krzyzowanie sie kabla ograniczajgcego
powoduje zakidcenia, gdyz prowadzi do
zamiany strony wewnetrznej i zewnetrz-
nej.

Podtaczanie kabla ograniczajacego do stacji
bazowej

1 Nazakonczenie uktadania nalezy zaizolowaé¢
kabel ograniczajacy (6-2) i potaczyé go z
zawleczkami sprezystymi.

Podiaczanie kabla niskiego napiecia do
transformatora
1 Odkreci¢ $ruby $Srubokretem (6-3) i podtgc-
zy¢ kabel niskiego napigcia do transforma-
tora (6-5).
0 Kable mogg by¢ podtagczone w dowolny
Sposob; nie ma konieczno$ci pamietania
0 zachowaniu biegunéw.
2 Podigczy¢ wtyczke sieciowg transformatora
do gniazdka elektrycznego (6-4).

Otwieranie stacji bazowej

Istnieje mozliwos$¢ otwarcia pokrywy (7-3) w celu
sprawdzenia wskaznikéw diodowych na potrzeby
wyszukiwania usterek.

Sprawdzanie potaczenia

Po podtgczeniu kabla muszg zapali¢ sie diody
LED (7-1) oraz (7-2). Jezeli to nie nastgpi, wowc-
zas nalezy wyciggnaé wtyczke z gniazdka i
skontrolowac wszystkie potgczenia wtykowe oraz
kable pod katem prawidtowego osadzenia lub
uszkodzen.

Z6lta dioda LED (7-1)

B Swieci sie, gdy stacja bazowa zostanie po-
digczona do transformatora, ktdry uzyska
zasilanie pradem.

B miga podczas fadowania Robolinho.

Zielona dioda LED (7-2)

B Swieci sie, gdy kabel ograniczajacy jest od-
powiednio utozony, a petla jest prawidfowa.

B miga a nastepnie wylacza sie, gdy petla kabla
ograniczajgcegdo jest nieprawidtowa.

Akumulator litowo-jonowy podlega prz-

ﬂ episom dotyczgcym transportu towaréw
niebezpiecznych. Akumulator moze by¢
transportowany przez prywatnego uzyt-
kownika drogami publicznymi bez ko-
niecznosci uzyskiwania dodatkowych
pozwolen. Akumulator mozna transpor-
towa¢ wytgcznie w stanie nieuszkod-
zonym. Przed transportem akumulator
musi zostaé zabezpieczony przed bez-
posrednim kontaktem z innymi przed-
miotami, zwarciem i przypadkowym wys-
unieciem. W przypadku zlecania prze-
sytki osobom trzecim (np. firmom spe-
dycyjnym lub w przypadku przesytki
drogg lotniczg) nalezy przestrzegaé sz-
czegolnych wymagan dotyczacych opa-
kowania i oznakowania.
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Panel obstugi

PANEL OBSLUGI

Panel obstugi

3-1 Na [ wyswietlaczu LCD ] widoczny jest aktualny status lub wybrane menu.
32 Nacisniecie przycisku [ STOP ] powoduje zatrzymanie Robolinho oraz nozy tng-
cych w ciggu 2 sekund.
33 Przyciski strzatek [ w gore i w dot ] stuzg do nawigacji w menu oraz do zmiany
wartosci.
3.4 Przycisk [ START/PRZERWA ] uruchamia lub przerywa prace Robolinho. Ostroz-
nie — po uptywie ok. 30 min. urzadzenie uruchamia sie¢ samoczynnie!
[ Prawy przycisk wielofunkcyjny ]
Potwierdz (wywotanie menu, potwierdzanie zmiany wartosci parametréw)
3.5 Dalej
Zmien
Aktywuj /Dezaktywuj
Zapisz / Potwierdz
[ Lewy przycisk wielofunkcyjny ]
3-6 Przerwij
Wstecz (zamykanie menu, zmniejszanie wprowadzonej wartosci parametru)
3-7 Przycisk [ ON/OFF ] powoduje wigczenie lub wytgczenie Robolinho.
38 Przycisk [ Menu ] umozliwia szybki powrdt do menu gtéwnego z poziomu kazdego
podmenu.
Przycisk [ HOME ] umozliwia przerwanie aktualnego procesu koszenia. Robolinho
3-9 przemieszcza sie do stacji bazowej. Nastepnego dnia Robolinho rozpoczyna
prace od kolejnego okna koszenia.
KOD PIN | PUK URUCHOMIENIE
B Kod PIN i PUK nalezy przechowywa¢ w UWAGA!
miejscu niedostepnym dla nieuprawnionych ) . L, )
0s6b. Przed uruchomieniem ustawi¢ kosiarke
. . i s w stacji bazowej w celu natadowania
B Zmiany kpdu PIN moze dokonaé¢ wiasciciel akumulatoral
urzgdzenia.
B  Kod PUK mozna zmieni¢ po rejestracji na Przygotowanie
stronie |nternet(?wej: Przed uruchomieniem nalezy umiesci¢ kosiarke
O http://robolinho.al-ko.com Robolinho w pozycji wyjsciowej w wytyczonym
B Po trzykrotnym wprowadzeniu btednego obszarze pracy (12-3).
kodu PIN konieczne jest podanie kodu PUK. O Nalezy uwzgledni¢ podane wymiary.
B Po wielokrotnym wprowadzeniu btednego

kodu PUK uzytkownik musi odczekac¢ 24 god-
ziny w celu ponownego wprowadzenia kodu.
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Uruchomienie

Uruchamianie

AL-KO Robolinho
Model Robolinho 4000
Oprogramowanie # xxx

Numer seryjny XXxxxx

Informacja o statusie
1 W celu wigczenia Robolinho nacisng¢ przy-
cisk [ON/OFF] (3-7).
O Na wyswietlaczu LCD (3-1) pojawig sie
przedstawione informacje.

Wybor jezyka
Wybierz jezyk h
Angielski
Niemiecki
Potwierdzj

Dany jezyk mozna wybra¢ dopiero po pierwszym
uruchomieniu urzgdzenia.
1 Wybraé jezyk korzystajac z odpowiednich
[przyciskow strzatek] (3-3).
2 Potwierdzi¢ wybér [przyciskiem wielofunkcy-
jnym] (3-5).
O Po potwierdzeniu na wyswietlaczu LCD
(3-1) pojawia sie komunikat [Wprowadz
kod PIN].

Kod PIN

Podac¢ fabryczny kod PIN

Fabryczny kod PIN nalezy poda¢ tylko przy
pierwszym uruchomieniu urzgadzenia. Kod PIN
jest ustawiony fabrycznie na [ 0000 ].

[ Logowanie ] h
Wprowadz kod PIN
*kk*%k
J

1 Korzystajagc z odpowiednich [przyciskow
strzatek] (3-3) wybra¢ cyfry kazdorazowo
potwierdzajac [przyciskiem wielofunkcyjnym]
(3-6).

2 W taki sam sposéb wprowadza¢ kolejne 3 cy-
fry.

O Nastepnie na wyswietlaczu LCD (3-1)
pojawi sie okno wprowadzania danych
[Zmiana kodu PIN].

Zmiana kodu PIN

1 Wprowadzi¢ nowy kod PIN i powtérzy¢ go.

O Nastepnie na wyswietlaczu LCD (3-1)
pojawia sie [okno wprowadzania daty].

Wybor lub zmiana daty

Nalezy wprowadzi¢ prawidtowg date i czas, gdyz
od tych wartos$ci zalezy dalsze programowanie ur-
zadzenia.

[ Wprowadz date ]

DD.MM.RRRR
13.06.2013

Dalej

1 Korzystajagc z odpowiednich [przyciskow
strzatek] (3-3) wybra¢ cyfry kazdorazowo
potwierdzajgc [przyciskiem wielofunkcyjnym]
(3-5).

O Po potwierdzeniu na wys$wietlaczu LCD
(3-1) pojawia sie [okno wprowadzania
czasuj.

Podczas wprowadzania roku (RRRR)
nalezy podac tylko dwie ostatnie cyfry,
gdyz dwie pierwsze sg juz przydzielone

20XX.
Wybor lub zmiana czasu
~
[ Wprowadz czas |
Format 24 h
7:00
Przerwij Dalej )
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Uruchomienie

1 Korzystajac z odpowiednich [przyciskow
strzatek] (3-3) wybra¢ cyfry kazdorazowo
potwierdzajac [przyciskiem wielofunkcyjnym]

O Nastepnie na wyswietlaczu LCD (3-1)
pojawi sie okno statusu [Brak kalibracji].

Kalibracja
W celu skalibrowania kosiarke Robolinho nalezy
odpowiednio ustawi¢ (12-3)
1 Proces kalibracji rozpoczyna sie automatycz-
nie po nacisnieciu przycisku [START] (3-4).
O Na wyswietlaczu LCD (3-1) miga ost-
rzezenie [Uruchamianie napedu].

e UWAGA!
Naped uruchamia sie po nacisnieciu

przycisku [START].
Nie chwyta¢ obracajacych sie czesci.

Proces kalibracji

W celu ustalenia mocy sygnatu Robolinho prze-
jezdza najpierw przez kabel ograniczajacy, a po-
tem do stacji bazowej. Akumulator Robolinho fa-
duje sie.

Podczas wsuwania Robolinho musi po-
zosta¢ w stacji bazowej. Jezeli podczas
wsuwania do stacji bazowej Robolinho
nie dotyka stykéw, najezdza on dalej na
kabel ograniczajgcy w celu dotknigcia
stykéw, lub tez nastepuje przerwanie
procesu.

Wskazania po przejezdzie kalibracyjnym

Po zakonczeniu kalibracji wyswietla sie fabrycz-

nie ustawione okno koszenia.

O Program koszenia jest aktywny, a akumulator
faduje sie.

Po zakonhczeniu uruchamiania mozna rozpoczac¢

koszenie robotem Robolinho przy ustawieniach

fabrycznych, bez konieczno$ci dalszego progra-

mowania.

Fabrycznie ustawione sg nastepujace godziny ko-

szenia: pon. - pt.: 07:00 - 10:00 oraz pon. - pt: od

17:00 do 19:00.

B Nalezy przestrzegac¢ lokalnych przepiséw do-
tyczacych por, w czasie ktérych mozna uzyt-
kowac urzagdzenie.

PRZEGLAD MENU GLOWNEGO

Uzytkownik ma do wyboru nastepujgce punkty
menu:

Program tygod-
niowy

Punkty poczat-

Programy Kowe

Informacja o pro-
gramie

Godzina
Data
Jezyk

Ustawianie wyso-
kosci ciecia

Kod PIN

Dzwigki przycis-
kow

Czujnik deszczu

Tryb ECO

Menu Ustawienia

gtéwne

Koszenie kra-
wedzi

Kontrast
wyswietlacza

Ponowna kali-
bracja

Ustawienia fa-
bryczne

Serwis nozy
Sprzet
Oprogramowanie

Informacje

Informacja o pro-
gramie

Usterki

B W celu otwarcia menu gtdwnego nacisngé
przycisk menu [3-8].

B Korzystajgc z [przyciskow strzatek] (3-3) wy-
bra¢ dany punkt menu i potwierdzi¢ [prawym
przyciskiem wielofunkcyjnym] (3-5).

B Kazde menu mozna opuséci¢ za pomocg przy-
cisku Menu [3-8].
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Menu programow

MENU PROGRAMOW

Wprowadzanie ustawien do programu tygod-

niowego.

Mozliwos$¢ wglagdu w informacje, np. o progra-

mie koszenia.

Ustawianie programu tygodniowego

[

Wstecz

Program tygodniowy)

*Wszystkie dni [X]
Poniedziatek [X]

Zmien

Punkt menu [Wszystkie dni]
Wybra¢ punkt menu [Wszystkie dni] za pomoca odpowiedniego [przycisku strzatki] (3-3) i potwierdzi¢
[prawym przyciskiem wielofunkcyjnym] (3-5).

Naciska¢ [przycisk strzatki] (3-3) w dot do momentu, az uaktywni sig opcja [Zmien].

Wybraé punkt menu za pomocg odpowiedniego [przycisku strzatki] (3-3) i potwierdzi¢ [prawym przy-

1.

2.
3.

ciskiem wielofunkcyjnym] (3-5).

Objasnienie symboli

(1)
()
3)

4)

()

(6)

Punkt menu

Punkt menu

[-]

[R]

Koszenie krawedzi
M]

Czas rozpoczecia

Czas zakonczenia

[0-9]
Staty punkt poczatkowy

[?]
Automatyczny punkt poczgtkowy

Program tygodniowy zawiera ustawienia dni ty-
godnia i godzin, w ktérych Robolinho bedzie kosi¢
samoczynnie.

B W punkcie menu 1 [Wszystkie dni] Robolinho
kosi kazdego dnia w ustalonych godzinach.
O Symbol [X] wskazuje aktualnie aktywny

dzien tygodnia.

B W punkcie menu 2 [Dzieh tygodnia]
Robolinho kosi w wybranym dniu w ustal-
onych godzinach.

1. Korzystajac z odpowiedniego [przycisku
strzatki] (3-3) wybra¢ dany punkt menu
kazdorazowo potwierdzajgc [przyciskiem
wielofunkcyjnym] (3-6).

O Nalezy obserwowac efekt koszenia; ko-
Si¢ tak dtugo, jak to konieczne, w celu
uzyskania wypielegnowanego trawnika.

Wszystkie dni (zmiana wszystkich dni.)

Dzien tygodnia
Okno koszenia nieaktywne

Robolinho kosi wzdtuz kabla ograniczajgcego po pra-

wie stronie (1x). Po skoszeniu krawedzi Robolinho

kontynuuje koszenie wyznaczonego obszaru.
Koszenie zwykte

O wstepnie wybranym czasie Robolinho oddala sie od

stacji bazowej w celu wykonania koszenia.

O wstepnie wybranym czasie Robolinho przybliza sie

do stacji bazowe;j.

O wstepnie wybranym czasie Robolinho oddala sie od

wybranego punktu poczatkowego w celu wykonania

koszenia.

Punkty poczatkowe sg wybierane automatycznie
(ustawienie zalecane).
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Menu programéw

Ustawianie punktéw poczatkowych

[ Menu gtéwne ]
* Programy
Ustawienia

Wstecz Potwierdz

1. Wybieraé punkt menu [Programy] za pomoca
przycisku strzatki [ w gore] lub [w d6f] do mo-
mentu, az przed punktem menu pojawi sig
symbol gwiazdki.

2. Potwierdzi¢ [prawym przyciskiem wielofunk-

cyjnym].

Wywolywanie punktéw poczatkowych

[ Programy ]

Program tygodniowy
* Punkty poczatkowe
Wstecz  Potwierdz

[ Punkty poczatkowd
» * Punkt X1 dla [020m]

Punkt X2 dla [075m]
Wstecz

Potwierdz

1. Za pomocg [przycisku strzatki w gore] lub
[w dof] wybiera¢ punkt menu [Punkty poczat-
kowe] do momentu, az przed punktem menu
pojawi sie symbol gwiazdki.

2. Potwierdzi¢ [prawym przyciskiem wielofunk-
cyjnym].

3. Za pomocg [przycisku strzatki w gore] lub [w
dot] wybiera¢ punkt menu [Punkt X*] do mo-
mentu, az przed punktem menu pojawi sie
symbol gwiazdki.

4. Ustawi¢ wymagane odlegtosci; ew. okresli¢
kolejne punkty poczatkowe.

5. Potwierdzi¢ [prawym przyciskiem wielofunk-
cyjnym].

6. Ponowne nacisniecie [przycisku menu] powo-
duje powrét do menu gtéwnego.

B Pierwszy punkt poczatkowy znaj-
ﬂ duje sie standardowo zawsze w od-
legtosci 1 m z prawej strony obok
stacji bazowej; nie mozna go zmie-
niac.

B  Standardowo kolejne 9 punk-
téw poczatkowych jest rozmieszcz-
onych na catej diugosci kabla ogra-
niczajgcego (po pierwszym skosze-
niu krawedzi lub po pierwszym prze-
jechaniu catej dtugosci petli).

B Te punkty poczatkowe mozna zmi-
enia¢; mozna je programowac za-
leznie od wielkosci i cech obszaru
pracy.

Programowanie punktéw poczatkowych
1. Rozpocza¢ proces naciskajgc przycisk
[START/PRZERWA.

0 Postepowa¢ zgodnie ze wskazow-
kami na wyswietlaczu. [Programowanie
punktu poczgtkowego]

2. Ustawi¢ punkt poczatkowy X.
3. Pozycja: ustawi¢ Y [prawym przyciskiem wie-
lofunkcyjnym].

B Punkt poczatkowy nie jest usta-
wiony fabrycznie.

B Punkty poczatkowe sg automatycz-
nie rozmieszczane w réwnomierny
sposéb na catej uprzednio zmierzo-
nej dtugosci petli.

B |stnieje mozliwos¢ recznego dopa-
sowania punktéw poczgtkowych.

MENU USTAWIEN

Odnosnie ustawien daty, czasu, jezyka i ponow-
nej kalibracji patrz cze$¢ Uruchomienie.

Aktywacja lub dezaktywacja dzwigkéw przy-

ciskow

1. Wybrac¢ [Dzwieki przyciskow].

2. Potwierdzi¢ [prawym przyciskiem wielofunk-
cyjnym] (3-5).

3. Aktywowacé lub dezaktywowaé dzwieki [pra-
wym przyciskiem wielofunkcyjnym] (3-5).

4. Potwierdzi¢ wybor przyciskiem [Menu] (3-8).

Aktywacja lub dezaktywacja czujnika desz-

czu

1. W podpunkcie Ustawienia wybra¢ [Czujnik
deszczu].

2. Potwierdzi¢ [prawym przyciskiem wielofunk-
cyjnym].

3. Aktywowacé lub dezaktywowaé czujnik desz-
czu [prawym przyciskiem wielofunkcyjnym].

4. Potwierdzi¢ dany wybor przyciskiem [Menu] i
powrdcié do menu gtéwnego.

Ustawianie opdznienia czujnika deszczu

1. W podpunkcie Ustawienia wybra¢ [Opdzni-
enie czujnika deszczu].

2. Potwierdzi¢ [prawym przyciskiem wielofunk-
cyjnym].

3. Ustawi¢ [Opdznienie czujnika deszczul].

4. Potwierdzi¢ dany wybér przyciskiem [Menu] i
powréci¢é do menu gtdwnego.
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Menu ustawien

Dzieki funkcji [Op6znienie czujnika des-
zczu] Robolinho® 4000, ktéry zjechat do
stacji bazowej, wyjezdza z niej z opozni-
eniem po ustaniu opadow.

Tryb ECO

W trybie ECO noze pracujg z mniejszg
predkoscig obrotowg. Chroni to akumu-
lator i przediuza jego czas pracy, a tym
samym rowniez czas pracy urzadzenia
Robolinho.

Zmiana kontrastu wyswietlacza

1 Wybra¢ [Kontrast wyswietlaczal].

2 Ustawi¢ [kontrast wyswietlacza] korzystajac z
[przyciskow strzatek] (3-3) i potwierdzi¢ [pra-
wym przyciskiem wielofunkcyjnym] (3-5).

3 Dany wybor potwierdzi¢ przyciskiem [Menu]
(3-8) i powrdci¢ do menu gtéwnego.

Przywracanie ustawien fabrycznych

1 Wybra¢ [Ustawienia fabryczne].

2 Ponownie wprowadzi¢ i potwierdzi¢ kod PIN.

3 Dany wybor potwierdzi¢ przyciskiem [Menu]
(3-8) i powrdci¢ do menu gtéwnego.

MENU INFORMACYJNE

Menu informacyjne umozliwia sprawdzenie stanu
oprogramowania i sprzetu, aktualnych ustawien
(Informacja o programie) oraz usterek. W tym
menu nie mozna dokonywac¢ zadnych ustawien.

Serwis nozy

Silnik nozy pracuje czasowo, w zwigzku

ﬂ z czym monitorowane jest rowniez ich
zuzycie. Po osiggnieciu ustawionej fa-
brycznie wartosci na wyswietlaczu po-
jawia sie komunikat ,Serwis nozy". Za-
leznie od efektu koszenia wymiane
nozy nalezy zleci¢ dystrybutorowi AL-
KO, technikowi lub partnerowi serwiso-
wemu. Nastepuje przy tym wyzerowanie
licznika.

Usterki

Komunikat o usterce zawiera date, godzine i kod
btedu. Wyswietlane sg wszystkie komunikaty o
usterkach od chwili uruchomienia.

WSKAZOWKI DOTYCZACE KOSZENIA

B Wysokos$¢ cigcia powinna niezmiennie wyno-
si¢ 3 - 6 cm; nie ustawia¢ wartosci wiekszej
niz potowa wysokosci trawnika.

B Nalezy odpowiednio dopasowac¢ godziny ko-
szenia.

B Jezeli predkosé obrotowa silnika znaczgco
zmniejsza sie z powodu ciezkiej trawy, nalezy
zwigkszy¢ wysokos¢ ciecia i ustawi¢ kosze-
nie wielokrotne.

W celu petnego wykorzystania wyda-

ﬂ jnosci Robolinho zaleca sie uzywanie
robotow koszacych w chiodniejszych
porach dnia.

NIEBEZPIECZENSTWO!

Ryzyko skaleczenia przez noz tnacy!

B Przed rozpoczeciem prac zwigz-
anych z konserwacja i pielegnacjg
nalezy zawsze wylgczy¢ robota
przyciskiem [ON/OFF].

B Odtaczy¢ transformator stacji bazo-
wej od sieci.

B  Podczas prac zwigzanych z kon-
serwacjg i pielegnacja obracajgcych
sie i/lub tngcych narzedzi nalezy
zawsze nosi¢ rekawice robocze!

USTAWIANIE WYSOKOSCI CIECIA
1. Wybrac¢ opcje [Ustaw wysokos¢ ciecia).
2. Ustawi¢ [wysokos¢ ciecia] za pomocg [przy-
ciskow strzatek] (3-3) w odstepach co 5 mm
i potwierdzi¢ [prawym przyciskiem wielofunk-
cyjnym] (3-5).
3. Potwierdzi¢ dany wybor przyciskiem [Menu]
(3-8) i powrdci¢ do menu gtéwnego.
O Tarcza nozowa przestawia sie na wy-
brang wysoko$¢ koszenia dopiero w mo-
mencie rozpoczecia pracy.

Zakres wysokosci ciecia wynosi od 3 do
6 cm wysokosci trawy. Moze on by¢ re-
gulowany w pieciu stopniach po 5 mm
kazdy.
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Akumulator

AKUMULATOR

Dostarczony wbudowany akumulator jest
czesciowo natadowany. W trybie normalnym
akumulator Robolinho jest regularnie tado-
wany.

KONSERWACJA

UWAGA!

Przed rozpoczeciem wszelkich prac kon-
serwacyjnych nacisng¢ przycisk STOP!

B Przy poziomie natadowania 0% Robolinho .
samoczynnie przemieszcza sie do stacji ba- NIEBEZPIECZENSTWO! L.
zowej i faduje akumulator. Ryzyko skaleczenia przez n6z tnacy!
0 Przerwanie fadowania nie powoduje Podczas konserwacji tarcze noza
uszkodzenia akumulatora. tngcego nalezy zawsze trzymac skiero-
B Stacja bazowa jest wyposazona w elektro- panajedisichic
niczny system kontrolny. Powoduje on au-  m  Regularnie sprawdza¢ Robolinho, stacje ba-
tomatyczne z.akon(.:zenle procesu ’fgdowanla zowa i przewdd zasilajacy pod katem uszkod-
po osiggnieciu poziomu natadowania 100%. zen.
W Status akumulatora jest widoczny na B Wymiang lub naprawg uszkodzonych czesci
wyswietlaczu. i akumulatoréw muszg zajmowac sie dystry-
B Nalezy pamigta¢ o zapewnieniu wystarcza- butorzy AL-KO, technicy lub partnerzy serwi-
jacego kontaktu stykéw tadujgcych (10-1) SOWi.
stacji bazowej z powierzchniami stykowymi
(10-2) Robolinho. Transport . .
B Zakres temperatur podczas tadowania powi- B Kosiarke Robolinho nalezy przenosi¢ wytacz-
nien wynosié¢ od 0 °C do 40 °C. nie trzymajac za obudoweg.
B Przy temperaturach przekraczajacych 45 °C ¥ Do zatrzymywania Robolinho uzywac przy-
wbudowany wytgcznik zabezpieczajgcy unie- cisku [STOP] (3-2).
mozliwia tadowanie akumulatora. Zapobiega B Do wytgczania Robolinho uzywac¢ przycisku
go zniszczeniu akumulatora. [ON/OFF] (3-7).
B Jezeli czas pracy akumulatora mimp pefmego NIEBEZPIECZENSTWO!
natadowania ulegt znacznemu skréceniu oz- Ryzvko skal . 53 ¢ |
nacza to, ze nalezy zlecic jego wymiane dys- A BLELS T AE] p.rzez oz nacy.
trybutorom AL-KO, technikom lub partnerom Podczas przenoszenia tarcze noza
serwisowym. tngcego nalezy zawsze trzymac skiero-
B Jezeli w wyniku starzenia sig lub zbyt dtu- wana od siebie.
giego przec_h_oyvywa_nla akumu'lator roztado- Czyszczenie
wat sie ponizej poziomu okreslonego przez
producenta, nie nalezy go juz wiecej ta- NIEBEZPIECZENSTWO!
dowac. Kontrole lub ew. wymiange akumu- Ryzyko skaleczenia przez néz tnacy!
latoréw i elektronicznych systemoéw kon- Pod it .
trolnych nalezy zleca¢ dystrybutorom AL-KO, odczas ~czyszczenia larcze  noza
technikom lub partnerom serwisowym. tnacego nalezy zawsze trzymac skiero-
) ) wang od siebie.
B Status akumulatora jest widoczny na
wyswietlaczu. Po ok. 3 miesigcach sprawd- 1 Robot koszgcy nalezy raz w tygodniu doktad-
zi¢ poziom natadowania akumulatora. W tym nie oczysci¢ za pomocg zmiotki lub szmatki.
celu wylaczy¢ Robolinho i odczytaé status. W O Nieusunigte zabrudzenia mogg utrudnic
razie potrzeby ustawic go w staji bazowej w dziatanie urzadzenia.
celu n?’fadow.anla. ) . . 2 Raz w tygodniu sprawdza¢ néz tnacy (2-9)
B W razie wycieku elektrolitu nalezy sptuka¢ pod katem uszkodzen.
go woda/neutralizatorem. W przypadku kon-
taktu z oczami nalezy zasiegngc¢ porady le-
karza.
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Konserwacja

moze

Nieprawidlowe czyszczenie

ﬂ spowodowaé¢ uszkodzenie kom-
ponentéw elektrycznych/elektronicz-
nych!
Do czyszczenia robota tngcego nie
stosowaé myjki wysokocisnieniowej
lub biezgcej wody. Przenikajgca woda
moze zniszczy¢ przetgczniki, akumula-
tory, silniki i ptytki sterujace.

Sprawdzanie stykow

1 Zanieczyszczone  powierzchnie  stykéw
(12-2) robota koszacego nalezy oczyscic¢
Sciereczka.

Spalone powierzchnie stykow wskazuja

na zty stan styku tadujgcego.

O Odgigc sprezyny na stacji bazowej
na zewnatrz (10-1).

Czyszczenie podwozia

1 Starannie oczysci¢ wychwytywacz trawy
(13-5) i prowadnice (13-7) za pomoca szcz-
otki lub szmatki.

Sprawdzi¢ swobodny ruch rolek.

1 Raz w tygodniu nalezy dokfadnie oczyscic¢
obszary wokét rolek (13-1) za pomocg
zmiotki lub szmatki.

2 Sprawdzi¢ swobodny ruch i sterownos$¢ rolek
(13-1).

O Jezeli rolki (13-1) nie poruszajg sie swo-
bodnie, nalezy je odblokowac lub wymi-
enic.

Sprawdzanie stacji bazowej

1 Wyciggna¢ wtyczke sieciowg transformatora
z gniazdka elektrycznego.

2 Sprawdzi¢ styki (10-1) stacji bazowej pod
katem zanieczyszczenia i ew. oczysci¢ sz-
matka.

3 Nacisng¢ styki w kierunku stacji bazowej i
zwolni¢ je.

O Styki muszg powracac sprezyscie do po-
zycji poczgtkowey.

do pozycji poczatkowej, nalezy zlecic¢
ich sprawdzenie lub naprawde dystrybu-
torom AL-KO, technikom lub partnerom
serwisowym.

ﬂ Jezeli styki nie powracajg sprezyscie

Przechowywanie

Przed rozpoczeciem przechowywania (okres
zimy) robota nalezy wykona¢ nastepujace czyn-
nosci:

B Catkowicie natadowac¢ akumulator.
Wytaczy¢ robot koszacy.

Oczysci¢ robot koszacy.

Wymieni¢ uszkodzone noze tnace.

Umiesci¢ robot w suchym i zabezpieczonym
przed mrozem pomieszczeniu.

NAPRAWA

Naprawy mogg przeprowadza¢ wytgcznie kom-
petentne zaktady naprawcze lub nasze punkty
serwisowe AL-KO.

Podczas napraw nalezy stosowac wytacznie ory-
ginalne czesci zamienne.

Wymiana nozy tnacych

1 Wytaczyc¢ robot koszacy (3-7).

2 Odtozy¢ robot koszacy nozami tngcymi skie-
rowanym ku gorze.

3 Odkreci¢ $ruby (2-11) za pomocg klucza SW
5,5.

4 Wyciagna¢ noze (14-5) z mocowania.
5 Oczyscic mocowanie nozy migkkg szczo-
teczka.
6 Wiozy¢ nowe noze i przykreci¢ je uzywajgc
Srub.
O Z reguly nie ma konieczno$ci wymiany
nozy czyszczgcych.
W przypadku silnych zabrudzen, ktérych nie da
sie usunaé szczoteczkg nalezy wymienic¢ tarcze
nozowg (13-3), gdyz niewywazenie moze spowo-
dowac zwigkszone Scieranie i zakiocenia w pracy.

Nieprawidtowe naprawy

ﬂ spowodowac¢ uszkodzenia!
W razie uszkodzenia nie nalezy prosto-
wac wygietych nozy tnacych.

moga
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Pomoc w przypadku usterek

POMOC W PRZYPADKU USTEREK

Ogodlne

Komunikat o us-
terce

Niskie napigcie
akumulatora

Btedny kod PIN

Nieréwnomierny
efekt koszenia

Robot kosi o nie-
prawidtowym cza-
sie

Robot wibruje

Mozliwa przyczyna

Uszkodzony kabel ograniczajacy,
robot nie potrafi odnalez¢ stacji bazo-
wej.

Akumulator zuzyty.

Uszkodzenie elektroniki tadowania.

Robot nie moze trafi¢ na styki tadu-
jace.

Wprowadzono btedny kod PIN.

Za krotki czas pracy robota koszgcego.
Za duzy obszar pracy.

Nieodpowiedni stosunek wysokosci
ciecia do wysokosci trawy.

Stepione noze tnace.

Trawa blokuje lub utrudnia ruch obro-
towy tarczy noza tngcego lub watu sil-
nika.

Konieczne ustawienie godziny w ro-
bocie lub poczatkowego i koncowego
czasu koszenia.

Niewywazenie noza tngcego lub jego
napedu.

Rozwiazanie

Sprawdzi¢, czy kabel ograniczajgcy nie
jest przerwany, ew. zleci¢ jego zmier-
zenie partnerowi serwisowemu AL-KO.

Przekroczono czas eksploatacji aku-
mulatora. Zleci¢ wymiane akumulatora
partnerowi serwisowemu AL-KO.

Zleci¢ wymiane elektroniki partnerowi
serwisowemu AL-KO.

B Umiesci¢ robota w stacji bazowej i
sprawdzi¢ przyleganie stykow.

B Zleci¢ partnerowi serwisowemu
AL-KO sprawdzenie i wymiane sty-
kow tadujgcych.

Podac¢ prawidtowy kod PIN. Po trzech
nieudanych prébach konieczne jest
wprowadzenie kodu PUK.

Zaprogramowac dtuzszy czas pracy.
Zmniejszy¢ obszar pracy.

Zwiekszy¢ wysokosSc ciecia, a potem
stopniowo obniza¢ jg do uzyskania
pozadanej wysokosci.

Wymieni¢ noze tngce lub zleci¢ ich sz-
lifowanie partnerowi serwisowemu AL-
KO; do montazu uzy¢ nowych $rub.

Usunac¢ trawe i sprawdzic¢, czy talerz
noza tngcego moze sie¢ swobodnie
obracac.

Ustawié¢ czas.

Sprawdzi¢ i oczysci¢ n6z tnacy oraz
talerz noza, ew. wymienic.
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Pomoc w przypadku usterek

Kod btedu

Komunikat o us-
terce

CNOO1: Tilt sen-
sor

CNO0O02: Lift sen-
sor

CNO005: Bumper
deflected

CNOO07: No loop
signal

CNO017: Cal: si-
gnal weak

CNO0O08: Loop si-
gnal weak

CNO010: Bad posi-
tion

CNO11: Escaped
robot

CNO012: Cal: no
loop

CNO015: Cal: outs-
ide

CNO018: Cal: Colli-
sion

CNO38: Battery

Mozliwa przyczyna

B Przekroczono maks.
nachylenie
B Robot byt przenoszony.

B Zbyt strome zbocze.
Obudowa wychylona ku

gorze w wyniku podnoszenia
lub obecnosci ciat obcych.

Robot najechat na przesz-
kode i nie moze sig uwolni¢
(kolizja w poblizu stacji ba-
zowej).

Brak sygnatu petli.
Btad podczas kalibracji, zbyt
staby sygnat petli.

Staby sygnat petli.

Robot poza petla.

Robot opuscit pole.

Btad podczas kalibracji, ro-
bot nie moégt odnalez¢ petli.

Btad podczas kalibracji, ko-
lizja

Akumulator roztadowany.

Uszkodzony kabel ogranic-
zajacy, robot nie potrafi od-
nalez¢ stacji bazowe;.

Rozwiagzanie

Ustawi¢ robot na ptaskiej powierzchni i potwierd-
zi¢ btad.

Usuna¢ ciata obce.

B Sprawdzi¢ zasilanie stacji bazowe;j
B Skontrolowac¢ petle
B Qdtgczy¢ i podtgczyé transformator

B Sprawdzi¢ zasilanie stacji bazowe;j

B Skontrolowa¢ petle, ew. zbyt gtebokie zako-
panie
B Qdtaczyc¢ i podtgczy¢ transformator

B Umiesci¢ robot na powierzchni pracy
B Przeciecie sie petli

Skontrolowaé utozenie petli (zakrety, przeszkody
itd.)

B Ustawi¢ robot prostopadle wzgledem petli,
musi on mie¢ mozliwos$¢ przejechania jej
Sprawdzi¢ zasilanie stacji bazowej
Skontrolowac petle

Odtaczy¢ i podigczyé transformator
Skrzyzowanie si¢ kabla

Usung¢ przeszkode

B Sprawdzi¢ stacje bazowa pod katem przesz-
kod

B Sprawdzi¢ styki tadujgce stacji bazowej

B Za dtuga petla, zbyt wiele ,wysepek"

B Robot utknat.

Sprawdzi¢, czy kabel ograniczajgcy nie jest prz-

erwany, ew. zleci¢ jego zmierzenie partnerowi

serwisowemu AL-KO.
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Pomoc w przypadku usterek

Komunikat o us-
terce

CNO099: Recov es-
cape

CN104: Battery
over heating

CN110: Blade mo-
tor over heating

CN119: R-Bumper
deflected
CN120: L-Bumper
deflected

CN128: Recov Im-
possible

CN129: Blocked
WL

CN130: Blocked
WR

Mozliwa przyczyna

Woyczerpany akumulator.

Uszkodzenie elektroniki ta-
dowania.

Robot nie moze trafi¢ na
styki fadujgce.

Brak mozliwosci automa-
tycznego usunigcia btedu.

Przegrzanie akumulatora;
przy temperaturze ponad
60°C roztadowanie jest nie-
mozliwe

Przegrzany silnik koszacy,
temperatura > 80°C

Robot najechat na przesz-
kode i nie moze sie uwol-
ni¢ z przyczyn zwigzanych
z bezpieczenstwem, np. ko-
lizje w poblizu stacji bazo-
wej.

Najechanie na przeszkode
lub opuszczenie petli -> brak
mozliwosci jazdy do tytu, ro-
bot nie moze sig uwolni¢.

Zablokowany lewy silnik zin-
tegrowany z kotem.

Zablokowany prawy silnik
zintegrowany z kotem.

Rozwigzanie

Przekroczono zywotnos¢ akumulatora. Zlecic¢ wy-
miane akumulatora partnerowi serwisowemu AL-
KO.

Zleci¢ wymiane elektroniki partnerowi serwiso-
wemu AL-KO.

B Umiesci¢ robota w stacji bazowej i sprawdzi¢
przyleganie stykéw

B Zleci¢ partnerowi serwisowemu AL-KO
sprawdzenie i wymiane stykow tadujgcych

Usuna¢ btad recznie.
Elektroniczny system kontrolny powoduje wytgc-
zenie awaryjne. Nie umieszczac robota na staciji

bazowej. Wytgczy¢ go i odczekac, az akumulator
schiodzi sie.

Wytgczyé robot i odczekaé, az schtodzi sie. W
przypadku ponownego wystgpienia usterki zlecic¢
partnerowi serwisowemu AL-KO kontrole robota.

Usuna¢ przeszkode i potwierdzi¢ komunikat o us-
terce.

Usuna¢ przeszkode, skontrolowaé wychylenie
obudowy.

Usung¢ blokade.

Usung¢ blokade.

W przypadku zaktécen nieujetych w niniejszej tabeli lub zakiécen, ktdrych nie mozna usungc
samodzielnie, nalezy sie zwroci¢ do wtasciwego serwisu naszej firmy.
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n Gwarancja

GWARANCJA

Ewentualne wady materiatowe lub produkcyjne w urzadzeniu usuwamy przed uptywem ustawowego
okresu przedawnienia roszczen z tytutu rekojmi za wady fizyczne, dokonujac wedle naszego uznania
naprawy lub wymiany produktu. Okres przedawnienia ustalany jest zgodnie z prawem obowigzujgcym
w kraju, w ktérym produkt zostat zakupiony.

Gwarancja obowigzuje tylko w przypadku: Gwarancja wygasa w przypadku:

B przestrzegania niniejszej instrukcji obstugi B samodzielnych préb naprawy

B prawidlowego postepowania B samodzielnych zmian technicznych

B uzywania oryginalnych czesci zamiennych B zastosowania niezgodnie z przeznaczeniem

Gwarancja nie obejmuje:

B uszkodzen lakieru spowodowanych zwyktym zuzyciem,

B czesci zuzywalnych, oznaczonych na wykazie czesci zamiennych ramka [xxx xxx (x)]

B silnikéw spalinowych (obowigzujg dla nich oddzielne warunki gwarancji ustalone przez producenta).
Okres gwarancji rozpoczyna sie od momentu nabycia przez pierwszego uzytkownika kofcowego. De-
cydujgce znaczenie ma tutaj data dokumentu zakupu. Nalezy zwréci¢ sie do dystrybutora lub najblizs-
zego autoryzowanego punktu serwisowego, przedktadajac niniejsza deklaracje gwarancyjng oraz dowod

zakupu. Niniejsza deklaracja nie narusza ustawowych roszczen nabywcy w stosunku do sprzedawcy
z tytutu wad.

DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

Niniejszym o$wiadczamy, ze produkt we wprowadzonej przez nas do obrotu wersji odpowiada wyma-
ganiom zharmonizowanych dyrektyw UE, standardom bezpieczenstwa UE oraz specyficznym standar-
dom obowigzujgcym dla danego produktu.

Produkt Producent Petnomocnik

Robot do koszenia trawy ~ AL-KO Kober GmbH Andreas Hedrich

Typ HauptstralBe 51 Ichenhauser Str. 14

Robolinho 4000 A-8742 Obdach D-89359 Kotz

Numer seryjny Dyrektywy UE Normy zharmonizowane

G1501502 2006/42/WE, 2004/108/WE EN 55014-1, EN 55014-2

2011/65/UE EN 61000-6-1, EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

Obdach, 19.05.2015 EN 60335-1, prEN 60335-2-107

L. |

Ing. Klaus Rainer, Managing Director
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Country
A

AUS
B/L
BG

CH

(4

D

DK
EST/LT/LV
E

GB

H

HR

RUS
RUS

SK
SLO
SRB
TR
UA

Company

AL-KO KOBER Ges.m.b.H.
AL-KO INTERNATIONAL Pty. Ltd.
Eurogarden NV

Valerii S&M Group SJ

AL-KO KOBER AG

AL-KO KOBER Spol. S.R.0.
AL-KO GERATE GmbH

AL-KO GINGE A/S

SIA AL-KO KOBER

AL-KO S.AS.

Rochford Garden Machinery Ltd.
AL-KO KFT

Brun.ko.-prom d.o.0.

AL-KO KOBER GmbH / SRL
AGRO-COMMERCIAL

Avro Gulistan Com

Cyril Johnston & Co. Ltd.
ASHOFAN FOR AGRICULT. ACC.
BADRA Sarl

Techno Geneks

AL-KO GINGE A/S

0.DE LEEUW GROENTECHNIEK
AL-KO KOBER Sp. z.0.0.

SC PECEF TEHNICA SRL

000 AL-KO KOBER

ZA0 AL-KO St. Petersburg GmbH
GINGE Svenska AB

AL-KO KOBER Slovakia Spol. S.R.0.

Darko Opara s.p.
Agromarket d.o.o.
ZIMAS A.S.

TOV AL-KO KOBER

Telephone
+43)3578/2515-100
+61)3/9767-3700
+32)16/805427
+359)2 942 34 02
+41)56/418-31 53
+420)382/210381
(+49)8221/203-0
(+45) 98821000
(+871)67/627-326
(+33)3/8576-3500
(+44)1963/828050
(+36)29/5370-50
(+385)1 3096 567
(+39)039/9329-311
(+91)3322874206
(
(
(

+946)750 450 80 64
+44)2890813121
+218)512660209

(+212)022447128

(+389)2 2551801

(+47)64/86-2550

(+31)38/444 6160

(+48)61/816-1925

(+40)344 40 30 30

(+7)499/16708-42

(+7)812/446-1084

(

(

(

(

- —

+46)31/57-3580
+421)2/4564-8267
+386)1 722 58 50
+381)34 308 000
(+90)232 4580586
(+380)44/392-07-08

solo

by ALKO
Fax
(+43)3578/2515-31
(+61)3/9767-3799
(+32)16/805425
(+359)2 942 34 10
(+41)56/4183160
(+420)382/212782
(+49)8221/97-8199
(+45) 988254 54
((+371)67/807-018
(+33)3/8576-3581
(+44)1963/828052
(+36)29/5370-51
(+385)1 3096 567
(+39)039/9329-390
(+91)3322874139

(+44)2890914220
(+218)512660209
(+212)022447130
(+389)2 2520175
(+47)64/86-2554
(+31)38/444 6358
(+48)61/816-1980
(+40)244 51 44 86
(+7)499/96600-00
(+7)812/446-1084
(+46)31/57-5620
(+421)2/4564-8117
(+386)1 722 58 51
(+381)34 308 16
(+90)232 4572697
(+380)44/392-07-09

AL-KO GERATE GmbH | Head Quarter | Ichenhauser Str. 14 | 89359 Ktz | Deutschland
Telefon: (+49)8221/203-0 | Telefax: (+49)8221/97-8199 | ww w.al-ko.com
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